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D-00.00.00 Wymagania ogélne
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ,,Remontem chodnikéw na 0§.35 Lecia w Pieckach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specytikacja techniczna stanowi obowiazujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot jak w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla robot objetych nizej wymienionymi specyfikacjami

1.D-00.00.00 Wymagania 0gOINe...........ccveuereuemruereninmnreenenieneeeeeneneeenenes
2.D-01.02.04 Rozbiorki elementéw drog...................
3.D-04.01.01 Profilowanie i zaggszczenie podtoza
4.D-08.01.01 Krawezniki betonowe 15cm.........cocuceeeeeee. .
5.D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31,5mm...................
6.D-08.02.02 Chodnik z kostki betonowej............oeuvuveniiiiniiiiininnn
7.D-08.03.01 Obrzeza betonowe
8.D-03.02.01 Kanalizacja deszCZOWa.............c.oeveniuiiniiiiiiiniininnnne
9.D-06.01.01 HumusOWanie. .............ccoeuviuiuniniiiinninniiniiinnnne

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czg$¢ stanowiaca
odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos$¢ mostu - odleglo$¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z nadsypka - odleglos¢ w swietle
podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;.

1.44. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na
czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomig¢dzy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.7.  Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.8.  Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9.  Jezdnia - czgé¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w
sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsto lub przgsta obiektu mostowego) - cz¢$¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustr6j niosacy dla
przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksiazce obmiardw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbe¢dne do przeprowadzenia wszelkich
badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbe¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.



1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podloze gruntowe i

zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierdéwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze. Podbudowa moze skiada¢ si¢ z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skfadac¢ si¢ z jednej lub dwoch
warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spehniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem
wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinig¢cie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat
okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz
drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko
przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu
oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gigbokos$ci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejgcia
ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna b¢daca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana
parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko
zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina,
bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanat,
ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢§¢ dokumentacji projektowej, ktoéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej $ciany, stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn,
komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania
budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegto§¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta mostowego.

1.4.39. Szeroko$¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii
prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowita szeroko$¢ konstrukcyjna ustroju niosacego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegélnych rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow
mierzona w $wietle porgczy mostowych z wytaczeniem konstrukceji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako
tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.



1.4.45. Zadanie budowlane - czgs¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odregbna catos¢ konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do
samodzielnego pehienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/
przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte
przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegétowych warunkach
umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje¢ projektowa:
— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa dokumentacj¢ wykonawcza (techniczng)
i zostang przekazane Wykonawcy,
—  Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacjg projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu
stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona w
.Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,O0gélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie s wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST begda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w
ramach okres$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca
jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi
piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postegpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace
takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzglgdow
bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze,
os$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio
oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tresé
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cene kontraktowa.



1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot
terenu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0sob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegélny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b ) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢ ) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$é zanika (np. materiaty pylaste)
moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzyma¢ zgodg¢ na uzycie tych materialéw od wlasciwych organow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek
zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska
od odpowiednich wtadz bedacych wihascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg byé
wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne
o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob powodujacy
minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a wiascicielami
nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie
ingerowal w takie porozumienia, o ile nie b¢da one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowacé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bgdzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie bgda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony
zycia i zdrowia 0s0b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okres$lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kontraktowej.



1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do

daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiagzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzg¢tu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikte z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos$¢ norm i zbiordw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spenia¢ maja materiaty, sprzet i inne towary
oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw
o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy
lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawcg i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym
odkryte na terenie budowy begda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy
zwigkszy¢ ceng¢ kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacj¢)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia
towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot, Wykonawca
przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly
spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatébw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow ze zrodet miejscowych
wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty
przed rozpoczg¢ciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji
panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialéw pochodzacych ze zrodet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z
dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materialdw miejscowych beda formowane w hatdy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy
beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentach
umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.



2.3. Materiafy nie odpowiadajagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i ztozone w miejscu wskazanym
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te dla
ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przewarto§ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢
Z jego nieprzyjeciem, usuni¢gciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie
dhuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bgda one uzyte do robot, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wlasciwosci i byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialdow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowié¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcj¢ wytworni, musza by¢ spetnione nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw w czasie przeprowadzania
inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwérni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow
przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzg¢tu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j,
SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i
badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac¢ sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana przez Inzyniera/Kierownika
projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych
robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1
wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spetiajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcey.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robdt opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z
wymiarami i rzgdnymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.



Biedy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zostana, usunigte przez Wykonawce na wilasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementow robot bgda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialdéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika
projektu, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonaweca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W
programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czg$¢ ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  sposdb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

—  wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczego6lnych elementéw robot,

— system (sposob i procedurg) proponowane;j kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

— wyposazenie W sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca

zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposOb oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze
wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czgs¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania
i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo§¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

—  sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposOb i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,

—  sposob postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakos$ci materialdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wlaczajac personel, laboratorium, sprzg¢t, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa okreslone w SST, normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja
wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze
moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robo6t badanych materiatéw i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatlow, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.



6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek
badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakos$ci.

Wiyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialéw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbg¢dnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, poprzez mi¢dzy innymi
swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikoéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodnosci materiatdw i robdt z dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentoéw technicznych,
2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Norma lub
— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona
w pkt 1
i ktore spelniaja wymogi SST.
W przypadku materiatlow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te
dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robodt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem
Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— datg uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakos$ci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszcezegdlnych elementow robot,

—  przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

—  zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cz¢sciowych i ostatecznych odbiorow robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegbélnym w zwiazku z
warunkami klimatycznymi,

—  zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

—  wyniki prob poszczegoélnych elementoéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.
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Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona
umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych
robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialdw, orzeczenia o jako$ci materialdw, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki
do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy be¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wiyniki obmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bigdne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawey lub w innym
czasie okre$lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dthugoscei i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi b¢da obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli SST whasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetoéci beda wyliczone w m® jako dhugo$é pomnozona przez $redni
przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie
zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéow robot, a takze w przypadku wystgpowania
dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki
obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dofaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiaréw, ktérego wzoér zostanie
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
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8. odbior robét

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym
procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czgéci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy
z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehiajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastgpujace dokumenty:

dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiardéw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do dokumentoéw odbioru, wykonanych
zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.)
oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,

geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

—\O =] NN U AW -

=

kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior
ostateczny robot”.
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9. podstawa ptatnosci

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace
si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  warto$¢ zuzytych materialoéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
—  wartos¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymaga warunkéw umowy i wymagan ogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki
okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,

(c) optlaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatel,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz.
U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami).
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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC
1. WSTEP

1.1.Przedmiot Szczegé6fowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
,,Remontem chodnikdéw na 0$.35 Lecia w Pieckach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji kontraktu
okreslonego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z rozbiorka, zatadunkiem i wytadunkiem oraz z wywozem (odlegto$¢ transportu do 5 km ):
a/nawierzchni z ptyt drogowych
b/nawierzchni z kostki betonowe;j,
c/chodnika z ptytek betonowych o wym.35x35x5cm
d/rozebranie krawegznika betonowego , 15x30x100cm,
e/obrzezy betonowych 8x30cm
f/nawierzchni betonowej

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog, ogrodzen i przepustow moze by¢ wykorzystany sprze¢t podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera:
d) spycharki,
e ) tadowarki, koparki,
f) zurawie samochodowe,
g) samochody cigzarowe,
h ) zrywarki, frezarki nawierzchni,
i) mioty pneumatyczne, pity mechaniczne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 5.
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5.2. Wykonanie roboét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3., zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy
sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane
elementy nie staja si¢ wtasno$cia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i
materiaty, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane
wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczego6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Doty w
miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw drogowych nalezy wypeti¢, warstwami grubosci do 0,50 m, gruntem kat. I-IV ,do poziomu
otaczajacego terenu i zagescic., tak aby wskaznik zaggszczenia Is wynosit nie mniej niz: dla dolnych warstw 0,98, a dla gérnych 1,00.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.
6.2 Kontrola jako$ci robét rozbiorkowych

Kontrola jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia
elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustow oraz karp powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania:
-wskaznik zageszczenia Is: dla dolnych warstw > 0,98, a dla gérnych > 1,00 .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z rozbiorka elementow drog jest:
11. dlanawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),
j) dlakraweznika, obrzeza i ogrodzenia- m (metr),,
k) innych elementow - m*(metr szescienny) lub szt.(sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni
3) wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
1) zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,
m) wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbidrki kraweznikow,
d) zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
n ) zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
0 ) wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
P ) zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
() zatadunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,

r) wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
d) dla rozbioérki elementow stalowych;
j) odkopanie elementéw wraz z wyjgciem i oczyszczeniem,

$) pociecie na elementy nadajace si¢ do transportu;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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D.04.01.01. PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE PODLOZA WYKONANIE KORYTA

12.  Wstep
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ,,Remontem
chodnikow na 0$.35 Lecia w Pieckach”.

1.2. Zakres stosowania (SST)

Szczegdtowa Specytikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych (SST)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wykonanie koryta glgbokosci 10 120cm wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza pod
warstwy konstrukcyjne nawierzchni z wywozem na odleglos¢ do Skm.

1. Okreslenia podstawowe podane
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST
D.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”, pkt. 1.4.

1. Wskaznik zaggszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia grunt okreslona wg wzoru:
Pqy

gdzie:
Py — gestosé objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu (Mg/m®),

P4, - maksymalna ggstosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslana w normalnej probie Proctora zgodnie z normg PN-
88-B-0448 stuzaca do oceny zageszczenia gruntu podczas wykonywania nasypu ,zgodnie z norma BN-77/8931-12 (Mg/m®).

2. Ogoblne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robo6t podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogoélne” pkt.1.5.

4) Materialy
Materiaty doziarniajace (np.: frez bitumiczny, kruszywa naturalne),cement, wapno, majace doprowadzi¢ do no$nosci podtoza E, > 60 MPa.

5) Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt.3.
3.2. Profilowanie koryta

Do wykonania roboty nalezy stosowa¢ rowniarki samojezdne, spycharki uniwersalne
z ukosnie nastawionym lemieszem, zgarniarki, drobny sprzgt reczny do profilowania r¢cznego w miejscach gdzie inny sprzgt nie moze by¢ zastosowany i
inny sprzgt zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Stosowany sprzgt powinien by¢ w dobrym stanie — nie moze spowodowacé niekorzystnego wplywu
na wihasciwosci gruntu podloza.

3.3. Zaggeszczenie podloza

Sprzet do zaggszczenia podtoza powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu zalegajacego
w podtozu. W zaleznos$ci od powyzszego nalezy stosowa¢ walce okotkowane, gtadkie, wibracyjne, ogumione lub sprzet zageszczajacy pozwalajacy na
uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia Is.

6) Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00. ,, Wymagania og6lne” pkt.4

1.  Transport gruntu
Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie moga by¢ stosowane nastgpujace srodki transportu:

t) samochody skrzyniowe,
u ) samochody samowytadowcze,
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V) ciagniki kotowe i gasienicowe,
W) lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
Wydajno$¢ srodkéw transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do wykonywania wykopow.

Nadmiar gruntu z wykopu nalezy wywies¢ na odktad na odlegtos¢ do 10 km.
5. Wykonanie robot

1.  Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D.00.00.00.

5.2. Wykonanie koryta oraz profilowanie i zgg¢szczenie podtoza.

Wykonanie koryta oraz profilowanie i zggszczenie podloza mozna rozpocza¢ dopiero po odebraniu wszystkich robot zwigzanych z wykonaniem
elementow odwodnienia i urzadzen obcych kolidujacych z tymi robotami. Za zgoda Kierownika Projektu mozliwe jest wezesniejsze rozpoczgcie robot.
Do wykonania i profilowania koryta nalezy przystapi¢ bezposrednio przed wykonaniem warstw podbudowy i nawierzchni w dobrych warunkach
atmosferycznych.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowac¢ do rodzaju gruntu zalegajacego w podiozu — wystepuja grunty o grupie nosnosci od G, do Go..

Wykonanie koryta oraz profilowanie podtoza polega na scigeiu nierdwnosci, zebraniu nadmiaru gruntu i nadaniu ptaszczyzng pochylenia
podtuznego i spadku poprzecznego zgodnie
z dokumentacja projektows i zaleceniami Kierownika Projektu. Nadmiar gruntu nalezy zaladowa¢ na $rodki transportu i wywie$¢ na odktad, na odlegtos¢
do 5 km. Bezpos$rednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego doggszczenia. Zageszczenie podtoza nalezy wykonywaé odpowiednimi
walcami, a w miejscach trudno dostgpnych ubijakami mechanicznymi.

Wilgotno$¢ gruntu podioza przy zaggszczaniu nie powinna rozni¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigeej niz 20% jej wartos$ci.

Zaggeszczenie podloza nalezy kontrolowa¢ wedhug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I lub II) i nalezy
prowadzi¢ az do osiagnig¢cia wskaznika zageszczenia podtoza 1> 1,00.

Uktadanie przewidzianych w dokumentacji projektowej warstw konstrukcji nawierzchni
w korycie powinno nastapi¢ bezposrednio po zakonczeniu prac zwigzanych z zageszczeniem podioza. Obowiazkiem Wykonawcy jest zabezpieczenie
kryta przed nadmiernym zawilgoceniem w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

(¢) Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”

pkt 6
1. Sprawdzenie profilowania i zaggszczenia podloza w krycie
1. Rownosé

Nieréwnosci profilowanego i zaggszczonego podtoza nalezy mierzy¢ 4 metrows tatg

co 20 m w kierunku podtuznym. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ ata dostosowana do szerokos$ci kryta co najmniej 10 razy na 1 km.
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 2 cm.

6.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem (tolerancja = 0,5 %).

6.2.3. Glgbokos$¢ kryta i rzedne dna

Glebokos¢ kryta i rzgdne dna nalezy sprawdza¢ co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach. R6znice miedzy rzgdnymi mierzonymi i
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i —2cm.

6.2.4. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach gléwnych trasy i w innych dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzadziej niz 100
m.

Tolerancja osi w planie w stosunku do osi projektowanej - + 3 cm.
6.2.5. Szerokos¢ kryta

Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdzaé¢ co najmniej 10 razy na 1 km (tolerancja + 10 cm
i—5cm).

6.2.6. Zaggszczenie podioza w korycie

Zageszczenie podioza w korycie nalezy sprawdza¢ zgodnie z pkt 5.2. przynajmniej w dwoch punktach na dziatce roboczej lecz nie rzadziej niz w
jednym punkcie na 600 m>
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e)

1.

7.2.

Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.7.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? wykonania koryta i wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza.

8.0dbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 8

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania , z

zachowaniem tolerancji wg
pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

9.Podstawa platnosci

1.

9.2

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.9

Cena jednostki obmiarowe;:

Cena 1 m'koryta i wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza obejmuje:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

wykonanie koryta z zatadunkiem i transportem nadmiaru gruntu na odktad,
profilowanie i zaggszczenie dna koryta,

przeprowadzenie badan laboratoryjnych,

wykonanie niezb¢dnego odwodnienia na czas budowy,

wywo6z nadmiaru gruntu na odlegto$¢ do 3 km.

Przepisy zwigzane

10.1. Normy
1. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
2. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

3. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D.08.01.01. KRAWEZNIKI BETONOWE

X ) Wstep
1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem kraweznikow betonowych zwigzanych z,,Remontem chodnikéw na 0$.35 Lecia w Pieckach”.
,,Remontem chodnikow na 0$.35 Lecia w Pieckach”.
Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

2. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z przestawieniem kraweznikow betonowych 15x30x100, tawie betonowej z oporem C12/15,

3. OkreSlenia podstawowe
2. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodnik dla pieszych od jezdni.
3. Pozostate okre$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogoélne” pkt. 1.

4. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.5.

Y ) Materialy
1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
Ogodlne wymagania dotyczace materiatoéw podano w ST DM.00.00.00.,,Wymagania ogdlne” pkt.2

2. Materialy stosowane przy ustawieniu kraweznikow
Materialami stosowanymi przy ustawieniu krawe¢znikow wg zasad niniejszej SST sa:

2.2.1. Krawezniki betonowe
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy stosowaé krawezniki betonowe o wymiarach 100x15x30, cm gatunku 1-go,.

Krawezniki powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1340
1 BN-80/6775-03/04 oraz posiada¢ atest producenta dla kazdej dostarczonej na budowe partii krawegznikow.

Beton uzyty do produkcji elementéw prefabrykowanych powinien spetniaé nastgpujace warunki:
7) nasigkliwos¢ < 4%,

8) scieralno$é na tarczy Boehmego — 3 mm,

9) mrozoodporno$é, zgodnie z PN-88/B-06250 — stopien mrozoodpornosci F-150.

Powierzchnie kraweznikow powinny by¢ gladkie, bez rowkow, peknigc i rys. Dopuszcza si¢ drobne pory jako pozostatosci po
pecherzykach powietrza i po wodzie., ktorych gtebokos¢ nie moze przekracza¢ 5 mm. Zacieranie elementow po wyjeciu ich z formy jest
niedopuszczalne. Krawedzie stykéw montazowych powinny by¢ bez szczerb.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikow:
10) na dtugosci + 8 mm,
11) na szerokoéci i wysokosci + 3 mm.

Krawezniki nalezy sktada¢ w pozycji wbudowania. Sktadowanie krawgznikéw powinno by¢ takie, aby zabezpieczy¢ je przed
uszkodzeniem mechanicznym i przed wptywem szkodliwych czynnikéw zewngtrznych na beton.

2.2.2. Beton na lawe
Beton na tawe z oporem pod kraweznik powinien by¢ klasy B-10. Beton powinien by¢ zaprojektowany zgodnie z PN-88/B-06250.
2.2.3. Kruszywo do betonu

Mieszanka kruszyw do betonu powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-88/B-06250
i PN-86/B-06712.

2.2.4. Cement

Cement do betonu i podsypki cementowo-piaskowej powinien spetnia¢ wymagania normy PN-88/B-30000. Cement stosowany do betonu
oraz do zapraw cementowych powinien by¢ cementem marki nie mniejszej niz,,35”. Cement na podsypke na podsypke cementowo-piaskowa
powinien by¢ marki nie mniejszej niz ,,25”.

Przechowywanie cementu powinno spetnia¢ wymagania BN-88/6731-08.

2.2.5. Piasek

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-86/B-06712.
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Piasek do zaprawy powinien spelnia¢ wymagania normy PN-79/B-06711.
2.2.6. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250.
2.2.7. Masa zalewowa

masa zalewowa do wypetniania szczelin powinna odpowiada¢ wymaganiom
BN-74/6771-04 lub posiada¢ aprobatg techniczng wydana przez IBD i M

Z) Sprzet
1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.3

2. Sprzgt do ustawienia kraweznikow
Roboty wykonuje si¢ r¢cznie z zastosowaniem nastg¢pujacego sprzetu:

13. betoniarek, do wytwarzania betonu i zapraw cementowych,
14. wibratoréw ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych,
15. kleszcze brukarskie.

aa) Transport
1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt.4

2. Transport materialéw
4.2.1. Transport kraweznikéw

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Krawezniki nalezy uktada¢ na srodkach transportowych w
pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone w czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna
wystawac poza $ciany srodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Podczas transportu,
kruszywo powinno by¢ zabezpieczone przed wysypywaniem.

4.2.3. Transport cementu

Transport cementu powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-88/B-6731-08

bb) Wykonanie robét
5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.5.
5.2. Zakres wykonania robot
5.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do ustawienia kraweznikow nalezy wytyczy¢ lini¢ kraweznika ustawionego w pozycji pionowej zgodnie z zakresem
okreslonym w Dokumentacji Projektowe;.

5.2.2. Wykop pod lawe

Wykop pod lawe nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa i norma
PN-68/B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem
w szeroko$ci dna wykopu konstrukeji nawierzchni szalunku dla tawy z oporem. Wskaznik zaggszczenia dna wykopu pod tawe powinien wynosi¢
co najmniej 0,97 wedtug metody Proctora. Nadmiar gruntu nalezy wywies¢ na odlegtos¢ do 5 km.

5.2.3. Wykonanie lawy pod kraweznik

Lawe betonowa z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielany w szalowaniu powinien by¢ wyréwnywany warstwami.
Betonowanie tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie
z wymaganiami PN-63/B-06251, stosujac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masa zalewowa odpowiadajaca wymaganiom
pkt. 2.2.7.

5.2.4. Ustawienie kraweznikow

Na wykonanej tawie betonowej nalezy ustawia¢ kraweznik na warstwie podsypki cementowo-piaskowe;j (1:4) o grubosci 5 cm. Szerokos¢
spoin nie powinna przekracza¢ 1 cm.

Szczeliny migdzy kraweznikami nalezy wypetnia¢ zaprawg cementowa
wg PN-90/B-14501. Spoiny po ich wykonaniu nalezy pielggnowa¢ woda. Szczeliny krawegznikow przed zalaniem zaprawa nalezy oczyscic i
zmy¢ woda. Co 50 m ustawionego kraweznika nalezy zalewa¢ szczeliny masa zalewowa nad szczelinami dylatacyjnymi
w tawach

cc) Kontrola jakos$ci robét
1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt.6

2. Ocena jako$ci kraweznikéw
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Oceng prefabrykatow do wbudowania zgodnie z pkt. 2.2.1. nalezy wykona¢ zgodnie
z ustaleniami PN-80/B-10021.

Sprawdzenie koryta pod lawe
Sprawdzenie wykonanych pod fawg wykopow polega na ocenie:

16. wskaznika zaggszczenia gruntu w dnie wykopu, z tolerancja + 2% w stosunku
do wymaganego,
17. szeroko$¢ dna wykopu, z tolerancjg £ 2 cm.
Sprawdzeniu podlega:
k)  zgodno$¢ profilu podluznego gornej powierzchni tawy z dokumentacja — dopuszczalna tolerancja £ 1 cm na kazde 100 m tawy,
1)  wysokosé (grubosé) tawy z tolerancja = 10% wysokosci projektowanej ( w 2 punktach na 100m),
m) szeroko$¢ gornej powierzchni tawy z tolerancja £ 20% szerokosci projektowanej (w 2 punktach na 100 m)
n) rownos¢ gornej powierzchni tawy ( w 2 punktach na 100 m) — tolerancja przeswitu < 1 cm przy przytozeniu taty 3-metrowej,
0) odchylenie linii tawy od projektowanego kierunku — z tolerancja + 2 cm na 100 m wykonanej tawy.
Sprawdzenie ustawienia kraweznika
Sprawdzeniu podlega:

p) odchylenie linii kraweznikéw w planie — max. Odchylenie moze wynosi¢ 1 cm (na kazde 100 m tawy),

q) odchylenie niwelety - max. = 1 cm (na kazde 100 m),

r) rowno$¢ gornej powierzchni kraweznikow — tolerancja przeswitu pod tawa < 1 cm przy przylozeniu taty 3-metrowej (w 2 punktach
na 100 m),

s)  dokladnos$¢ wypetnienia spoin — wymagane wypelnienie catkowite (na kazde 10 m).

dd) Obmiar robét

Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogoélne” pkt.7

Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1m (metr) ustawionego kraweznika.

ee) Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8
Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
t)  wykonanie koryta pod tawg z oporem,
u) wykonanie tawy z oporem,
v)  wykonanie podsypki.
Podstawa platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogo6lne” pkt

Cena jednostki obmiarowej:
Cena | m wykonanego krawgznika betonowego obejmuje:

i) prace pomiarowe i oznakowanie robot,

_]) wykonanie wykopu pod tawe z oporem i ustawienie szalunku,

k) dostarczenie materiatéw,

1) wykonanie tawy z oporem, pielggnacja betonu i rozbiorka szalunku,
m) ustawienie krawgznikéw na podsypce cementowo-piaskowej na tawie z oporem,
n) zaspoinowanie kraweznikow zaprawa i pielegnacja woda spoin,

0) wypelnienie szczelin masa zalewowa,

p) zasypanie zewnetrznej Sciany gruntem i ubicie,

q) uporzadkowanie terenu,

r) przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow,

S)  wywo6z nadmiaru gruntu na odlegtosé od 5 km.

€8) Przepisy zwiazane

Normy.
1. PN-88/B-06250 Beton zwykty.

2. PN-86/B-06712 Kruszywo mineralne do betonu.

3. PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

4. PN-88/B-32250  Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw.

. PN-58/C-96177 Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco.

. PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometr.
. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

O 0 N N W

. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog i ulic

parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
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2.

10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog i ulic
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

Inne dokumenty
Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych (KPED) — Transprojekt — Warszawa,
19791 1982r.
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D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
,,Remontem chodnikow na 0$.35 Lecia w Pieckach”.

.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specytikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot ja k
wpkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie o frakcji 0-31.5mm
- grubos$ci 10cm chodnik .

Ustalenia zawarte sa w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe
nos$ng nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. materialy

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo famane, uzyskane w
wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakoéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wilasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.2.

3. sprzet
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 3.

4. transport
Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 4.

5. wykonanie robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podfoza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne”
pkt5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

>

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne’
pkt 5.3.
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Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub powyzej
70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, zgodnie z zasadami okreslonymi w OST D-04.04.00
,,LPodbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.6.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robét

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczgace cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiardw podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.5.

7. obmiar roboét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. odbior robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. podstawa ptatnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” podbudowy obejmuje:
t) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
u) oznakowanie robét,
V) sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
W) przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
X) dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
y) rozlozenie mieszanki,
Z) zageszczenie roztozonej mieszanki,
aa) przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
bb) utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. przepisy zwigzane

Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 10
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D.08.02.02. CHODNIKI Z BETONOWYCH KOSTEK BRUKOWYCH

1. Wstep

1.1.  Przedmiot Szczegdtowe Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot, zwigzanych z,,Remontem chodnikow na 0$.35 Lecia w Pieckach”.
,,Remontem chodnikow na 0$.35 Lecia w Pieckach”.

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem:

—[0000 nawierzehni chodnikow, opaski, wysepki z betonowej kostki brukowej grubosci 6 cm na podsypce cementowo — piaskowej 1:4, grubosci 3
cm

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w
dwoch warstwach potaczonych ze sobag trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z definicjami podanymi w
OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.4.

1.5.  Ogoblne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.1

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej,
wydanej przez uprawniong jednostke.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknig¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne

i proste, wklgsnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci < 60 mm.
2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnikow stosuje si¢ betonowa kostke brukowa o grubosci 60 mm. Tolerancje wymiarowe wynosza:

—0000 na dlugoscei +3 mm,
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—[J00 na szeroko$ci + 3 mm,

—000 na grubosci +5 mm.
2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Lp. Cechy Wartos$¢
1 |Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) $rednia z szesciu kostek
60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 |Nasigkliwo$¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wigcej niz 5
3 |Odporno$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg PN-B-06250 [2]:
a) peknigeia probki
b) strata masy, %, nie wigcej niz
brak
¢) obnizenie wytrzymatos$ci na $ciskanie w stosunku do wytrzymato$ci 5
probek nie zamrazanych, %, nie wigcej niz
20
4 |Scieralnosé na tarczy Boechmego wg PN-B-04111 [1], mm, nie wigcej niz 4

2.3. Materiafy do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie nizszej niz ,,32,5”. Zaleca si¢ stosowanie
cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych parametrach wymaganych dla
produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4. Dodatki

Do produkeji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow
i barwnikow, zgodnie z recepta laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigksza wytrzymatos¢, mniejsza nasigkliwo$¢ i wigksza odporno$¢ na niskie temperatury i
dzialanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate wybarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

2.5. Piasek

Piasek na podsypke i do wypehienia spoin powinien odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-86/B-06712.
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2.6. Cement

Cement stosowany do podsypki powinien spetnia¢ wymagania normy PN-88/B-30000. Cement stosowany do wypetnienia spoin powinien
by¢ cementem marki nie mniejszej niz ,,35”. Przechowywanie cementu powinno spetnia¢ wymagania BN-88/6731-08.

3. sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej
Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje si¢ r¢cznie.

Jesli powierzchnie sa duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia uktadajace.
Urzadzenie sktada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia.

Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4. transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkeji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7
wytrzymatos$ci projektowanej, kostki przewozone sa na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina tasma stalowa, co gwarantuje
transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z
wymaganiami podanymi w SST D.04.01.01 ,,Profilowanie i zaggszczenie podtoza”. Wskaznik zageszezenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz
0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka
Na podsypke cementowo - piaskowa nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 [3].

Grubo$¢ podsypki po zaggszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodno$¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego wzoru - wezesniej ustalonego i
zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny mi¢dzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke
nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypeknic¢ piaskiem, a nast¢pnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych
lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostona z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek
przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeti¢ szczeliny materialem do wypehienia i zamie$¢ nawierzchni¢. Chodnik z wypelnieniem spoin
piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

27



6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada aprobate techniczna.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie podtoza

Sprawdzenie podloza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa
i odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
—[000 giebokosci koryta:
—[000 o szerokosci do 3 m: +1cm,
—[0 o szerokosci powyzej 3 m: =2 cm,

—0000 szerokosei koryta: + 5 cm.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych
i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.3 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowo$ci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnos$ci wykonania z
dokumentacja projektowa oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej SST:

—0000 pomierzenie szerokosci spoin,
—[00 sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),
—000 sprawdzenie prawidtowosci wypetienia spoin,

—[000 sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rownosci chodnika

2
Sprawdzenie rowno$ci nawierzchni przeprowadzac nalezy tatg co najmniej raz na kazde 150 do 300 m utozonego chodnika i w miejscach
watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podiuznego przeprowadzac¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwagg punkty charakterystyczne, jednak nie
rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie mogg przekracza¢ £ 3 cm.
6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

2
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywacé nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 150 do 300 m chodnika i w
miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

2
Jednostka obmiarowa jest m (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowej kostki betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z

zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

2
9.2.1. Cena wykonania | m nawierzchni chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:

—[000 prace pomiarowe i roboty przygotowawcze oraz oznakowanie robot,

—0000 dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,

—0000 wykonanie podsypki cementowo - piaskowej,

—0000 ulozenie kostki brukowej wraz z zaggszczeniem i wypetieniem szczelin,
—[000 przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej,
—[000 przeprowadzenie powykonawczych pomiardéw geodezyjnych,

—[000 uporzadkowanie terenu.

10. przepisy zwigzane

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralno$ci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwyktly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.
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D.08.03.01. BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z ustawieniem obrzezy
chodnikowych betonowych w ramach zadania: ,,Remontem chodnikéw na 0$.35 Lecia w Pieckach”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na zadaniu
wymienionym w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z ustawieniem:

®  betonowego obrzeza chodnikowego 8 x 30 na tawie betonowej z oporem

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Obrzeza chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od terenéw nie
przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Podsypka — warstwa wyréwnawcza utozona bezposrednio na podtozu ziemnym lub tawie.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2. MATERIALY.

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Stosowane materiaty.
Materialami stosowanymi sa:
obrzeza odpowiadajace wymaganiom PN-EN 1340
cement wg PN-EN 197-1,
kruszywa wg PN-EN-13242.
O  kruszywa drobne 0/2, 0/4 lub 0/5 wg normy PN-EN 13242 kategoria uziarnienia GF80, zawarto$¢ pytow £10
O  kruszywo 1/4, 2/5 lub 2/8 wg normy PN-EN 13242 kategoria uziarnienia GC80-20, zawarto$¢ pylow fiekiarowane (max. Do 10%
pytow)
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe betonowe.

Na budowie chodnikéw zastosowano obrzeze chodnikowe wysokie o wymiarach 8 x 30 x 100 cm zgodne z norma PN 1340.

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe — wymagania techniczne.
2.4.1. Wymagania techniczne stawiane obrzezom betonowym

Tablica 1. Wymagania wobec obrzezy betonowych ustalone wg PN-EN 1340 do stosowania w warunkach kontaktu z sola odladzajaca w warunkach
mrozu

Badania wlasciwos$¢ Klasa Oznaczenie Warto$¢
Nasigkliwos$¢ % masy 2 B Warto$¢ Srednia mniejsza lub réwna 5%
Odpornos¢ na zamrazanie/
rozmrazanie z udziatem soli 3 D Warto$¢ $rednia, mniejsza lub réwna 1% przy czym zaden
odladzajacych, ubytek masy przy pojedynczy wynik nie wigkszy od 1,5%
badaniu kg/m’

Charakterystyczna wytrzymalo$¢ na zginanie 3,5 MPa, ale

Wytrzymalos¢ na zginanie MPa 1 T minimalna wytrzymalo§¢ na zginanie 2,8 MPa

Klasa odpornosci na $cieranie 3 I Pomiar wykonany zgodnie z metoda opisana w zalaczniku
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| | H do normy, mniejsza lub réwna 20000mm*/5000m*

Aspekty wizualne

. powierzchnia obrzeza nie powinna mie¢ rys i
Wyglad J odpryskéow

. ewentualne wykwity nie sa uwazane za istotne

®  réznice w jednorodnosci tekstury, spowodowane
Tekstura J meumkfnonyml zmlz'maml we. leascn‘wosu
surowcow i warunkow twardnienia, nie sa
uwazane za istotne

®  barwiona moze by¢ warstwa Scieralna lub caly
element

®  zabarwienie powinno by¢ poréwnane z
prébkami dostarczonymi przez producenta
Zabarwienie J zatwierdzonymi przez odbiorce

®  réznice w jednolitosci zabarwienia
spowodowane nieuniknionymi zmianami
wladciwosci surowcow lub warunkéow
dojrzewania betonu, nie s3 uwazane za istotne

Producent jest zobowigzany do wydania o§wiadczenia o spetieniu przez wyrob whasciwosci wymienionych w Tablicy 1 w oparciu o
badania typu oraz wdrozony system Zaktadowej Kontroli Produkcji.

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy.
Wartosci dopuszczalnych odchytek wymiaréw nominalnych deklarowanych przez producenta podano ponizej:
e) dhugosé: = 1 % z dokladnoscia do milimetra, nie mniej niz 4 mm i nie wiecej niz 10 mm.
Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
f)  dla powierzchni: + 3 % z doktadnoscia do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wiecej niz
5 mm.
g) dlainnych czgéci: + 5 % z doktadnoscig do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz
10 mm.
Roéznica pomigdzy wynikami pomiaréw tego samego wymiaru kraweznika nie powinna przekraczaé
5 mm.
Dla powierzchni okreslonych jako ptaskie i dla krawedzi okreslonych jako proste dopuszczalne odchytki od plaskosci i prostoliniowosci
podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki plaskosci i prostoliniowosci

Dlugos$¢ pomiarowa Dopuszczalna odchylka plasko$ci i prostoliniowosci
300 +1,5
400 +2,0
500 +2,5
800 +4,0

2.4.3. Skladowanie.

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
o wymiarach co najmniej: grubos$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugo$¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

3. SPRZET.

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzgt do ustawiania obrzezy.

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiagnigciu przez beton wytrzymatosci
minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatdéw podano w SST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

5.2. Wykonanie koryta pod obrzeza.

Koryto pod podsypke nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka pod obrzeza.

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowié¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do
5 cm po zaggszczeniu. Podsypke wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze $§wiatlem (odlegloscia gornej powierzchni obrzeza
od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.
Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem lub zaprawa cementowo — piaskowa w stosunku 1 : 2.
Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypehione catkowicie na pelng glebokosé.
Ustawianie palisad nalezy wykona¢ w nastgpujacy sposob:
(d) Wykopa¢ rowek na taka glebokos¢, aby palisada byta zabudowana (zakotwiona w gruncie) na min. Y4 jej wysokosci.
(e) Wykonaé warstwe stabilizujaca z ubitego zwiru (lub podobnego materiatu) o grubosci nie mniejszej niz 10 cm
(f) Utozy¢ warstwe wilgotnego betonu (ok. 5 cm)
(g) Ustawiaé poszczegdlne elementy palisady (oddzielnie nalezy wypionowaé kazdy element)
(h) Obtozyé betonem palisady z przodu i z tyhu (stanowi¢ one beda podpory boczne)

() Po zwiazaniu zasypaé rowek
Pozostate szczegdty montazu mozna uzyskaé u producenta wyrobu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy
chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen
wystgpujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, Pomiary dlugosci i gigbokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadnos$cia do 1 mm,

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementdéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tas§my.

Sprawdzenie katow prostych w narozach elementoéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek
z doktadnoscig do 1 mm.

Pozostate badania ktore nalezy przeprowadzi¢ zawarte zostaty w pkt.2.4.112.4.2.

6.3. Badania w czasie robot.

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

koryta pod podsypke,

podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki ze zwiru lub piasku,

ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego — przy dopuszczalnych odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza, ktore moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktore powinno wykazywac catkowite wypetnienie badanej spoiny na petna glebokosé.

32



7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
° wykonane koryto,
®  wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.

>

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego lub palisady obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatow,

wykonanie koryta,

rozscielenie i ubicie podsypki,

ustawienie obrzeza,

wypetnienie spoin,

obsypanie zewngtrznej $ciany obrzeza,

wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy.

PN-B-06050. Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250. Beton zwykty.

PN-B-06711. Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw.

PN-B-10021. Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych.

PN-B-11111. Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.

PN-B-11113. Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

PN-B-19701. Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci.
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SST - BUDOWA KANALIZACJI DESZCZOWEJ
1.WSTEP

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z ,,Remontem chodnikéw na 0$.35
Lecia w Pieckach”.

1.1.OKRESLENIAPODSTAWOWE
a) Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania Sciekéw opadowych.
b) Kanaly:

Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania sciekow.

Kanat deszczowy - kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekéw opadowych.

Przykanalik - kanal przeznaczony do polaczenia wpustu deszczowego z siecig

kanalizacji deszczowej.

c¢) Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci:
Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i prawidlowej
eksploatacji kanatow.

Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru S$ciekéw opadowych, spltywajacych do kanatuz utwardzonych powierzchni terenu.

d) Elementy studzienek i komor

Komora robocza - zasadnicza czg¢$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysoko$¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedna dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu przykrycia
studzienki lub komory, a rzedna spocznika.

Wiaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub komor
kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostgp do urzadzen kanalizacyjnych.

Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomig¢dzy kineta a $ciang komory roboczej.

1.2.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§ wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa. W przypadku, gdy materiaty
lub roboty nie be¢da zgodne z dokumentacja projektowa i wplynie to na pogorszenie jakosci elementu wykonanych robot, to takie materiaty zostana

zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.3 ZABEZPIECZENIE ROBOT
Wykonawca odpowiada za zabezpieczenie stanowisk pracy i wykonywanie robot zgodnie ze sztuka budowlana i przepisami BHP i p.poz.

Wykonawca bgdzie wykonywat prace zgodnie z opracowanym przez kierownika rob6t planem BIOZ.

1.4 BEZPIECZENSTWO I HIGIENA PRACY

Wykonawca robot jest zobowiazany do przestrzegania przepisow BHP ogoélnych
i branzowych, a w szczegdlnosci Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r.
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych Dz. U. Nr 47 poz. 401, Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z
dnia 20.1X.2001 r. w sprawie BHP podczas eksploatacji maszyn i urzadzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych. Dz.U. z 2001
r. Nr 118 poz. 1263.

MATERIALY

Uzyte materialy powinny odpowiada¢ polskim normom lub réwnowaznym oraz mie¢ aprobaty techniczne i certyfikaty wydane przez
upowaznione instytucje badawcze. Minimalne wymagania dokumentow réwnowaznych: zapewnienie zgodnosci wyrobu z kryteriami technicznymi
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okreslonymi na podstawie norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow wymaganych dla rur do budowy kanalizacji deszczowe;.
Wykonawca uzyska przed zastosowaniem aprobatg inspektora nadzoru, w tym celu zobowiazany jest przedstawi¢ z odpowiednim wyprzedzeniem
szczegolowe informacje dotyczace zamawiania materialdéw, odpowiednie aprobaty i certyfikaty. Dostarczony materiat na budowe bedzie musiat
uzyska¢ akceptacj¢ inspektora nadzoru, ktory zatwierdzi Protokot Kontroli Dostaw sporzadzony przez Wykonawce. Na tym etapie inspektor nadzoru
sprawdzi zgodnos¢ dostarczonego materiatu z wnioskiem materialowym, a takze skontroluje, czy material nie ulegt uszkodzeniu podczas transportu i
nadaje si¢ do wbudowania. W przypadku zastosowania materiatow nie odpowiadajacych wymaganiom zostang one zdemontowane i wywiezione
poza teren budowy na koszt Wykonawcy. Za przetrzymywanie materialdow odpowiedzialny jest Wykonawca robot. Materialy lub wyroby powinny

by¢ sktadowane, zgodnie z instrukcjami wytworcow, powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem i zanieczyszczeniem .

Wariantowe stosowanie materiatlow

Na etapie akceptacji materialdéw (potwierdzonej podpisanym przez inspektora wnioskiem materialowym), nadzér z ramienia

Zamawiajacego, rozwazy zamiang materialow rownorzednych zgodnie z art. 29 Prawa Zaméwien Publicznych.

Wymagania dotyczacerur i ksztaltek.

Ewentualna zamiana rur wymaga akceptacji inwestora, uzytkownika oraz projektanta. Wszystkie elementy skladowe sieci kanalizacyjnej
wykonywane z tworzyw sztucznych powinny pod wzgledem jakosci spetnia¢ wymagania podane w odpowiednich aktach normatywnych i posiada
odpowiednie certyfikaty.

Zgodnie z tymi wymaganiami, rury i ksztattki powinny mig¢dzy innymi spetnia¢ nastgpujace warunki: nie powinny mie¢ widocznych
uszkodzen (wgniecen, rys, pekni¢¢) na powierzchni zewnetrznej, bose konce powinny mie¢ we wlasciwy sposob ukosowane krawedzie na bosych
koncach powinny by zaznaczone miejsca, oznaczajace glebokos¢ weisku w kielich ptaszczyzny cigcia przy kielichu i bosym koncu powinny by¢
prostopadte do osi rury, wymiary i ich tolerancje powinny by¢ zgodne z podanymi w normach kazda rura i ksztalttka powinna by¢ fabrycznie
oznakowana/ Uszczelki powinny mie¢ powierzchnie gladkie i rowne, bez zadzioréw i wypuktosci. Kleje powinny by¢ dostarczone w szczelnych

pojemnikach, uniemozliwiajacych odparowanie lotnych substancji w nich zawartych.

2.1.RURY
Zaprojektowano sie¢ kanalizacji deszczowej z rur kanalizacyjnych kielichowych PVC-U dwusciennych z gtadka $cianka zewnetrzng i wewngtrzna
SN8 faczonych na uszczelki o $rednicach:
© 200 SN8 L=95,56m
© 250 SN8 L=288,75m
Rury musza posiada¢ sztywno$¢ obwodowa potwierdzona badaniem zgodnie z PN-EN ISO 9969 - 8 kN/m2 (odpowiednik min 30,4
kN/m2 wg DIN 16961). Przykanaliki od wpustow deszczowych zaprojektowano z rur kanalizacyjnych kielichowych PVC-U ©200 SN8, taczonych

na uszczelki o Iacznej dtugosci 42,62 m. Srednice oraz materiaty rur na poszczegdlnych odcinkach pokazano na profilach podtuznych.

2.2.STUDNIE

Zaprojektowano 5 nowych studni (D1-D5). Studnie D1 i D3 zaprojektowano jako osadnikowe z osadnikiem gt. 0,5 m. Zaprojektowano
studnie 1,0 m z krgbow zelbetowych. Przykrycie plyta zelbetowa, pierScieniem odcigzajacym oraz wlazem zeliwno — betonowym @600
klasy D250.
Dolng czg¢é¢ studni wykona¢ murowang grub. 25 cm z bloczkéw betonowych na zaprawie cementowej do wysokosci 20 cm powyzej wierzchu
kolektora lub dennica prefabrykowana. Powyzej kregi zelbetowe. Wewnatrz studni osadzi stopnie zeliwne rozstawione w pionie i poziomie co 30 cm.
Studnie zaizolowa¢ od zewnatrz bitizolem 2R + 2Pg lub podobna izolacja.
Polaczenia kregdw na uszczelkg gumowa dostarczona przez producenta kregow. Kregi zelbetowe z betonu B45, o wodoszczelnosci W8,

mrozoodporno$ci F150. W przejsciach rur przez $ciany studni osadzi szczelne tuleje z tworzywa sztucznego z uszczelka.

2.3.WPUSTY ULICZNE
Lokalizacja wpustow ulicznych wynika z rozwiazania drogowego. Projekt drogowy zaktada odwodnienie projektowanej drogi poprzez 10
projektowanych wpustow ulicznych. Wpust uliczny zaprojektowano jako studzienkg¢ betonowa @ 500 mm z osadnikiem glebokosci 0,8 m, z

pierscieniem odciazajacym PO 1000/650, plyta zelbetowa PPO 1000/500. Krata wpustu ulicznego tradycyjna klasy C250kN na zawiasach.

SPRZET
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Wykonawca przystgpujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego

sprzetu:

- samochodéw dostosowanych do transportu rur;

- samochodéw samowytadowczych do transportu ziemi;

- samochodéw skrzyniowych

- koparek;

- zurawi budowlanych samochodowych;

- spycharek kotowych lub gasiennicowych;

- sprzetu do zaggszczania gruntu;

- sprzetu do wykonania obudowy wykopow

- przyczep duzycowych,

- wciagarek mechanicznych lub rgeznych

- sprzetu do odwadniania wykopow.

Sprzgt uzywany do wykonywania robdt powinien by bezpieczny, sprawny, sprawdzony i posiada¢ odpowiednie $wiadectwa dopuszczajace do

uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami. Sprzgt powinien by zaakceptowany przez inspektora nadzoru .

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych rob6t i wlasciwosciprzewozonych materiatow. Liczba $rodkow transportu begdzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa. Wykonawca
bedzie usuwa na biezaco, na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do

terenu budowy.

4.1 Transport rurociagg6éw z tworzyw sztucznych

Wyroby z tworzyw sztucznych sa podatne na uszkodzenia mechaniczne, w zwiazku z czym transport powinien by wykonywany pojazdami

o odpowiedniej dlugosci, tak by wolne konce wystajace poza skrzyni¢ tadunkowa nie byty dtuzsze niz 1 metr. Stosy powinny by zabezpieczone przed

rozsuwaniem sig.

4.2 Transport kregéw

Transport krggéw powinien odbywa si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji wbudowania. Dla  zabezpieczenia

przed uszkodzeniem przewozonych elementow, Wykonawca dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéw i klindw

z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.

4.3 Transport wpustow zeliwnych i wlazéw

Skrzynki lub ramki wpustéw oraz wlazy moga by przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczony przed

przesuwaniem si¢ podczas transportu.

4.4 Transport mieszanki betonowe;j

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktore nie spowoduja segregacji sktadnikow, zmiany

sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekraczajacej granic¢ okreslong w wymaganiach technologicznych.

Kruszywa moga by przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym

zawilgoceniem. Wykonawca zapewni $rodki transportowe w ilo§ci gwarantujacej ciaglo§ dostaw materiatow, w miar¢ postgpu robot.

SVYKONANIE ROBOT
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Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacja, instrukcjami producentéw urzadzen materiatlow i sprzetu, sztuka budowlana,
oraz obowigzujacymi przepisami i normami. Za jako$¢, doktadnos¢ i organizacje wykonywanych robot odpowiada Wykonawca. Ewentualne zmiany
proponowane przez Wykonawce w trakcie realizacji inwestycji, musza by uzgodnione z inwestorem, projektantem, a w uzasadnionych przypadkach
moze by konieczna ekspertyza, lub ocena specjalistow. W zadnym wypadku uzgodnione zmiany nie moga powodowac obnizenia wartosci
uzytkowych instalacji, jak rowniez wplywac ujemnie na trwato$¢ instalacji.

Przed ostatecznym zamontowaniem poszczegélnych elementow nalezy przeprowadzi proby montazowe, dopiero po skorygowaniu
ewentualnych niedoktadno$ci mozna element zamocowac na state. Niezbedna jest koordynacja robot drogowych, sanitarnych i pozostatych branz.
Za wtasciwa koordynacje robdt odpowiada kierownik budowy.

5.1.Robotyprzygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy wykona¢ prace przygotowawcze zwigzane z pomiarami, organizacja robot, ustaleniem
miejsc do odktadania ziemi rodzimej, odprowadzeniem wody z wykopu itp., uzyska¢ zezwolenie na rozpoczecie robodt i komisyjnie
przyjaé teren pod budowe wraz z niezb¢dnymi reperami geodezyjnymi. Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale
oznaczy je w terenie za pomoca kotkéw osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawedziowych. W przypadku niedostatecznej ilosci reperdéw stalych,
Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze
Inzynierowi. Projektowana o$ kanatu (przewodu) nalezy oznaczy w terenie w sposob trwaly i widoczny z zatozeniem ciagu reperéw roboczych.
Punkty na osi trasy nalezy oznaczy za pomoca drewnianych palikow, tzw. kotkow osiowych z gwozdziami. Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym
zalamaniu trasy i osiach wszystkich studzienek, a na odcinkach prostych co okoto 30+50 m. Na kazdym odcinku nalezy utrwali co najmniej 3 punkty.
Kotki swiadki wbija si¢ po dwu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwos¢ odtwarzania jego osi podczas prowadzenia robot.

W terenie zabudowanym repery robocze nalezy osadza¢ w $cianach budynkéw w postaci hakéw lub bolcoéw. Ciag reperéw roboczych
nalezy nawigza¢ do reperow sieci panstwowe;.

Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy wykona¢ urzadzenia odwadniajace zabezpieczajace wykopy przed wodami opadowymi,
powierzchniowymi i gruntowymi. Przewiduje si¢ pompowanie bezposrednio z wykopu. Urzadzenia odwadniajace nalezy kontrolowaé
i konserwowac¢ przez caly czas trwania robot. Obnizenia wod gruntowych nalezy dokonywaé, gdy woda uniemozliwia wykonywanie wykopu.
Obnizenia wod gruntowych nalezy przeprowadzaé tak, aby nie zostata naruszona struktura w podtozu wykonywanego obiektu, ani tez w podtozu

sasiednich budowli.

5.2.Robotyziemne

Niezbedna jest wiasciwa koordynacja robot drogowych, sanitarnych i pozostatych branz. Na zagospodarowanym terenie - wykopy
mechaniczne skarpowe z szalunkami, na duzych glgbokosciach przewiduje si¢ wykopy mechaniczne waskoprzestrzenne zabezpieczone systemowymi
obudowami szalunkowymi .W rejonie skrzyzowan kanatdw z istniejacym uzbrojeniem roboty ziemne prowadzi r¢cznie z zachowaniem szczego6lnej
ostroznosci. Na czas wykonywania robot istniejace uzbrojenie zabezpieczy pod nadzorem dysponentow tego uzbrojenia. Wykopy pod istniejaca linia
napowietrzng $redniego napigcia wykonywac recznie.
Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na
poziomie wyzszym od rz¢dnej projektowanej o 0,20 m. Zdj¢cie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by wykonane bezposrednio przed
ulozeniem przewodoéw rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona rgcznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem.
Podsypka i obsypka powinna spetia¢ przede wszystkim nastgpujace wymagania:
- nie powinna by zmrozona
- nie powinna zawiera¢ przypadkowych ostrych kamieni lub innego rodzaju tamanego materiatu.

Kanaty i studzienki montowa¢ na wyprofilowanym podtozu z gruntu rodzimego na kat 90° o grubosci 0,15 m.
Ulozone odcinki rur kanatowych po uprzednim sprawdzeniu spadku ustabilizowa¢ poprzez wykonanie obsypki piaskowej o grubosci 0,30 m ponad
wierzch rury.
Obsypke wykona¢ z zachowaniem dostgpu do dotkéw montazowych. Dotki montazowe zasypa¢ po pozytywnej probie szczelnosci ztacz badanego
odcinka, zasypa¢ wykopy do rz¢dnych projektowanych.

Nalezy zwréci uwage na to, aby ani podsypka, obsypka ani tez grunt pod przewodem nie zostaly naruszone ( rozmyty spulchniony,

zmarznigty itp.). W przeciwnym razie nalezaloby usuna¢ naruszony grunt na calej powierzchni dna i zastapi go nowa posypka.

5.3.Robotymontazowe

5.3.1. Ogodlne warunki uktadania przewodow z tworzyw sztucznych.
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Podtoze powinno by¢ tak wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jedna czwarta swojej powierzchni. Poszczegdlne utozone rury
powinny by unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dlugosci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita potozenia do czasu
wykonania uszczelnienia zlaczy.

Przewody z tworzyw sztucznych nalezy montowaé przy temperaturze otoczenia od 0°C do 30°C, jednakze z uwagi na zmniejszong elastycznosé
przewodow w niskich temperaturach, zaleca si¢ wykonywa¢ polaczenia w temperaturze nie mniejszej niz +5°C. Sposéb montazu przewodow
powinien zapewnia utrzymanie kierunku i spadkow zgodnie z dokumentacjg techniczna. Opuszczanie i uktadanie przewodu na dnie wykopu moze
si¢ odbywa¢ dopiero po przygotowaniu podloza. Przed opuszczeniem rur do wykopu, nalezy sprawdzi ich stan techniczny — nie moga mie¢

uszkodzen, oraz zabezpieczy je przed zanieczyszczeniem poprzez wprowadzanie do rur tymczasowych zamknigé w postaci zaslepek, korkow itp.

5.3.2. Przykanaliki deszczowe.
Przy wykonywaniu przykanalikow nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:
— trasa przykanalika powinna by prosta, bez zataman w planie i pionie
— dlugos¢ przykanalika od studzienki $ciekowej (wpustu ulicznego) do kanalu lub studzienki rewizyjnej polaczeniowej nie powinna
przekracza 20 m,

— kierunek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

5.3.3. Studzienki wpustowe
Studzienki $ciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowych z jezdni drog i placow, powinny by¢ z wpustem ulicznym
zeliwnym i osadnikiem.
— glebokos¢ osadnika 0,8 m,
— $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.
Lokalizacja studzienek wynika z rozwigzania drogowego. Liczba studzienek wpustowych i ich rozmieszczenie uzaleznione jest przede wszystkim od
wielkosci odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku podtuznego. Nalezy przyjmowaé, ze na jedng studzienk¢ powinno przypada¢ od 200

2
do 400 m nawierzchni szczelnej. Wpustow deszczowych nie nalezy sprzegaé. Gdy zachodzi konieczno$ zwigkszenia powierzchni sptywu,

dopuszcza si¢ w wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustow podwojnych.

4.Zasypanie wykopowiichzaggszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi warstwami grubosci 20 cm. Material zasypkowy powinien by rownomiernie
ukladany i zaggszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z okreslonym w dokumentacji
projektowe;.
Zasypke wykona¢ warstwami grubosci 20 cm, starannie jg ubijajac do wskaznika zageszczenia wynoszacego 1 pod jezdniami i chodnikami i 0,97 na
pozostatym terenie. Wykop zasypa¢ gruntem rodzimym z zaggszczeniem do poziomu terenu, o ile jest to piasek drobny lub sredni. Jezeli grunt jest

inny nalezy wymieni grunt na piasek drobny lub $redni. Po wykonaniu kanalizacji deszczowej wykonac¢ przeglad sieci kamera TV.

6. OBMIAR ROBOT
6.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar roboét bedzie okresla faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Obmiar robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzonych robot i terminie obmiaru,

co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiarow.

6.2 Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt, a takze w przypadku wystgpowania
dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar roboét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem . Wykonanie robot winno by zgodne z zakresem robot ujetych w przedmiarze i (ST) oraz obowiazujacymi przepisami i normami,
ktorych wykaz przedstawiono na koncu rozdziatu .

Jednostki obmiarow robot
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2
» m (metrkwadratowy) wykonanych i odebranych robét budowlanych,

» m ( metr ) wykonanej i odebranej sieci kanalizacyjnej
e szt (sztuk ) ksztattek, wlazow, wpustow itp

* r1-g (roboczogodzina ) wykonanych i odebranych robot recznych imechanicznych

7.0DBIOR ROBOT
Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja etapom odbioru :
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
- odbiorowi robot czgsciowych,
- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.1 Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie
realizacji ulegng zakryciu .
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdlnego postgpu robodt . Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowosé danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem
do dziennika budowy i jednoczes$nie powiadamia Inspektora Nadzoru, a odbioér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej niz 3 dni od daty

zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru .

7.2 Odbidr czgsciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robodt . Odbioru cze$ciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak

przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru .

7.3 Odbidr ostateczny

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto$ci. Catkowite
zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonanych rob6t z dokumentacja projektowa i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupeniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali

nowy termin odbioru ostatecznego.

7.4 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty :
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne),
protokoty odbiorow robot zanikajacych i czgsciowych,
dziennik budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow

P )

. rysunki (dokumentacj¢) na wykonanie robo6t towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznacza komisja.

7.5 Odbidr pogwarancyjny
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Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistniatym w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonywany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

w punkcie ,,0dbior ostateczny robot ,, .

UWAGA:
Stuzby Zamawiajacego moga dokona¢ szczegdétowych ustalen odnosnie zapewnienia jakosci wykonawstwa oraz ustalenia harmonogramu

robot, przy czym ustalenia te musza miesci si¢
w granicach okreslonych przepisami prawa budowlanego i obowigzujacych normatywow

i wytycznych dotyczacych wykonawstwa robot, nadzoru budowlanego i odbiorow technicznych. Wszelkie dyspozycje Zamawiajacego powodujace

zmiany ustalen zawartych w dokumentacji projektowej powinny by odnotowywane w dzienniku budowy.
8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania rob6t obejmuje:

h h) zakup, transport i sktadowanie materiatlow niezbednych do wykonania robét,

ii) przygotowanie podtoza,

jJj) wykonanie wykopéw,

k k) obudowa wykopéw szalunkami skrzynkowymi oraz rozbiorka,

11)  wykonanie kanalizacji deszczowej wraz ze studniami i z wpustami ulicznymi ( z ich izolacja),

mm) odwodnienie wykopu podczas prowadzenia rob6t oraz w przypadku wystapienia wody gruntowej — pompowanie z dna wykopu,
nn) zasypanie wykopu wraz z zaggszczeniem do wskaznika zageszczenia zgodnego z dokumentacja projektowa,

00) wykonanie prob szczelnosci, prob cisnienia, badan zageszczenia podsypki i zageszczenia wykopu,

PP) wykonanie podsypki, obsypki i jej zageszczenia,

q q) wykonanie regulacji wlazéw na wszystkich studniach kan. deszcz.,

rr) Przeglad kamera TV po wykonaniu robot.

9.PRZEPISYOGOLNE
9.1. Normy

18. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne, wykopy otwarte dla przewodéw wod-kan.

19. PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchi dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady
konstrukeji badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia

2 0. PN-EN476:2001 Wymagania ogélne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej

21. PN-EN 752-1:2000  Zewngtrze systemy kanalizacyjne. Pojgcia ogélne i definicje

22. PN-EN 13476-1:2008 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnego bezcisnieniowego odwadniania i
kanalizacji -- Systemy przewodow rurowych o $ciankach strukturalnych z nieplastyfikowanego poli(chlorku winylu) (PVC-U),

polipropylenu (PP) i polietylenu (PE) - Cz¢$¢ 1: Wymagania ogdlne i wtasciwosci uzytkowe

23. PN-EN 1917:2004 Studzienki wlazowe i niewtazowe z betonu niezbrojone, z betonu zbrojonego wtdknem stalowym i zelbetowe
24. PN-EN 206-1:2003  Beton. Czgs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$é
25. PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe . Ogélne wymagania i badania

2 6 . PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (whazy typu cigzkiego)
27 . PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania ibadania

2 8. PN-H-74080-04 Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych. Klasa C.
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2 9. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.

30. PN-M-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych.

1.
2.

3.

9.2 Inne dokumenty.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych — Wymagania techniczne COBRTI INSTAL — Zeszyt 9
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot

budowlanych Dz. U. Nr 47 poz. 401

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20.IX.2001 r. w sprawie BHP podczas eksploatacji maszyn i urzadzen technicznych do robot

ziemnych, budowlanych i drogowych. Dz.U. z 2001 r. Nr 118 poz. 1263.
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d.06.01.01. HUMUSOWANIE
I. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
,,Remontem chodnikow na 0$.35 Lecia w Pieckach.
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem humusowania warstwa gr. 5 cm i
obsianie zestawem nasion traw.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materialami stosowanymi przy humusowaniu skarp, objetymi niniejsza SST sa:
—000 humus - ziemia roslinna (urodzajna),

—[JJ00) nasiona traw.

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czg$ci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni
wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

2.4. Nasiona traw

Wybér gatunkow traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca si¢ stosowa¢ mieszanki traw o drobnym,
gestym ukorzenieniu, spetniajace wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4].

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystgpujacy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia korzystania z nast¢pujacego sprzgtu:
-0 walcow gladkich i zebrowanych,
—000 ubijakéw o recznym prowadzeniu,

—[000 wibratoréw samobieznych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdéine wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

4.2.1. Transport humusu

Humus mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
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4.2.2. Transport nasion traw
Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa humusu powinna si¢ga¢ poza gorna
krawedz skarpy i poza podnéze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubo$¢ pokrycia ziemig ro§linng powinna wynosi¢ od 5 do 20 cm w zalezno$ci od gruntu wystgpujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna wykona¢ rowki poziome lub pod katem 300 do 45O
o glebokosci od 15 do 20 cm, w odstgpach co 0,5 do 1,0 m. Ulozong warstwe humusu nalezy lekko zage$ci¢ przez ubicie r¢czne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie nasionami traw
Obsianie powierzchni skarp i rowow trawa nalezy wykonywa¢ w odpowiednich warunkach atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni.
Przed przystapieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie.

W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych roboét i ich zgodnosci z SST, oraz na sprawdzeniu daty waznos$ci §wiadectwa
wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
000 m (metr kwadratowy) powierzchni wykonania humusowania i obsiania skarp nasypow i trawnikow.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Im  wykonania humusowania i obsiania skarp nasypow i trawnikow obejmuje:
—[00 roboty pomiarowe i przygotowawcze,
—[J00 dostarczenie i roztozenie humusu,

—0000 dostarczenie 1 wysianie mieszanki nasion traw,
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—[000 pielegnacja poprzez polewanie woda,

—[000 uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych

10.2. Inne materialy

2.

Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne.
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