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ST. 1 Wymagania ogolne
1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robati®vlanych ,Wymagania ogéline”
odnosi s¢ do wymaga technicznych dotyexych wykonania i odbioru robaét, ktore zostan
wykonane w zwjzku z budow kanalizacji sanitarnej wraz z pragzami w miejSCOWsXi
Brejdyny, gm. Piecki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB stosowana jest jako dokument przetargokgntraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych wunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét oblych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne prowadzenia robot
przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej i odtwenii nawierzchni drogowych na
przedmiotowym zadaniu.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione pongj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku

nastpujaco:

1.4.1. Dokument umowy — Umowa pagdzy Zamawiaicym, a Wykonawg regulupca
prawnie wykonanie przedmiotowych prac wraz z éller@em wszystkich niezladnych
wymaga zamowienia.

1.4.2. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnielaowirzujacymi przepisami,
stanowicy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zasar
okolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przek@wawe, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.4. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawefini wraz ze sposobem ich gc#enia.

1.4.5. Kanalizacja sanitarna - Sieanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekdw komunalnych,

1.4.6. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoribatdawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwihzanych z
ocenry jakosci materiatow oraz robot.

1.4.7. Materialy - wszelkie tworzywa niegine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentac;j
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinspektora.

1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwatych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniaych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.9. Niweleta - wysoka@iowe | geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego
przekroju.

1.4.10. Inspektor — osoba wymieniona w danych ladbwych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykona),
odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administraev&ontraktem.



1.4.11. Odpowiednia (bliska) zgodidgo zgodndé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przecjtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju robét budowlanych.

1.4.12. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgramigzymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. @agowy mae rownie:
obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadz chrongcych
ludzi i srodowisko przed uailiwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.13. Pobocze - ¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaak
pojazddéw, umieszczenia adzen bezpieczaéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stiaca jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.14. Podige - grunt rodzimy lub nasypowy gy pod nawierzchnido gkbokadsci
przemarzania.

1.4.15. Polecenie Inspektora - wszelkie poleceraakazane Wykonawcy przez Inspektora,
w formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji roboét lub innych sprawazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.16. Projekt organizacji robot — projekt prowaia prac spoerizony przez i na koszt
Wykonawcy.

1.4.17. Projektant - uprawniona osoba prawna lzycfina kdaca autorem dokumentacii
projektowej.

1.4.18. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, steyoe utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, rugggilinie energetyczne, telekomunikacyjne itp.

1.4.19. Przetargowa dokumentacja projektowazsccdokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu gdacego przedmiotem robat.

1.4.20. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Ingpakzeszyt z ponumerowanymi
stronami, shaacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robo6t w
formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow
podlegaj potwierdzeniu przez Inspektora.

1.4.21. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

1.4.22. Studzienka rewizyjna - na kanale nieprzstgm przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow,

1.4.23.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.24. Wiaz kanatowy - elemetliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek rewizyjnych lub komor kanalizacyjnychailiwiajacy dostp do uradzen
kanalizacyjnych,

1.4.25. Zadanie budowlane <é& przeds¢wzigcia budowlanego, stanoyda odebna catas¢
konstrukcyjm, lub technologiczs, zdolra do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji technicznazytkowych. Zadanie mee polega na
wykonywaniu robot zwazanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochran
budowli lub jej elementu.

1.5. Ogdélne wymagania dotygz roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodita
dokumentagj projektows, STWIORB i poleceniami Inspektora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy



Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeikaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi,
przekae: dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumergegjektowej i dwa komplety
STWIORB, a Wykonawca we wiasnym zakresie wgro

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziald@a ochror przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru k@owego roboét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasog#. Zaplecze budowy do ustalenia z
Zamawiajcym,

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa pn. "Projekt budowlany anrdlizacja sanitarna wraz z
przytlaczami w miejscowsri Brejdyny gm. Piecki” zawiera: rysunki, opisy,lizzenia

i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczeg@bwyarunkach umowy,
uwzgkdniapcym podziat na dokumentagprojektows Zamawiajcego i sporzdzom przez
Wykonawe.

1.5.3. Zgodné& rob6t z dokumentagijprojektows i STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWiIORB oraz dodatkoweuto&nty przekazane przez
Inspektora Wykonawcy stanoatzes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w ého
jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.
W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohowe kolejndé
ich waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiada@ntnspektora, ktory dokona odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku rozbmsci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze
skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostaree materiaty éda zgodne z
dokumentagj projektows i STWIORB. Dane okrgone w dokumentacji projektowej i w
STWIORB keda uwazane za wart@i docelowe, od ktorych dopuszczalneosichylenia w
ramach okréonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli mugzby¢
jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moa przekraczadopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadjly, materiaty lub
roboty nie keda w petni zgodne z dokumentagrojektowa lub STWIORB i wptynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasspione innymi,

a roboty rozebrane i wykonane ponownie na kosztaugkvcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewaalizacji
kontraktu a do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawcaallozy, zainstaluje
i bedzie utrzymywad tymczasowe ugdzenia zabezpieczae, w tym:

ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozoroaazelkie inne
srodki niezlgdne do ochrony robét, wygody spotecgeid innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w
sposob uzgodniony z Inspektorem. Koszt zabezpiéazerenu budowy nie podlega eldnej
zaptacie i przyjmuje 8j ze jest whczony w cen umowny. Wykonawca na swoj koszt
zapewni dozér budowy i zaplecza.



1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania robot
Wykonawca kdzie:

- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

- podejmowad wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniezglo przepiséw i
norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie
unikaé uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasr$gi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢@sttvie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

- lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévdgaiojazdowych,

- srodki ostra@naosci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekébw wodnychapyt lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawcadulzie
utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahwmieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalrdatsktadowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przedegesh 0sob trzecich. Wykonawcadzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangzapem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wiasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamevtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémmspektora i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoezia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalMtjkonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora i zainteresowane wiadze oredzie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoretcizie odpowiadaza wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia agtala powierzchni ziemi i uggzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.5.8. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Wykonawca stosowssi¢ bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na & przy
transporcie materiatow i wypagenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidnb



zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagtadunkow i w sposob gty
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora.

Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe niedtla dopuszczone naviezo
ukonczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawcadrzie odpowiadat za
naprave wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami Inspektora.

1.5.9. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzedgaprzepisow dotyczrych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegokw Wykonawca ma obowkek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpigch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpiearmtwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robdét od daty rozpacia do daty zakiczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakaczenia przez Inspektora).

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonarmo
by¢ prowadzone

w taki sposoéb, aby budowla drogowa lub jej elemédayty w zadowalajcym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznegdi.\dykonawca w jakimkolwiek czasie
zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektorarpewrozpocz¢ roboty utrzymaniowe

nie p&niej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktGgevgakikolwiek sposob zwgzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaw, przepiséw i wytycznych
podczas prowadzenia robaot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagagrawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Inspektora o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwole i inne odnéne dokumenty.

1.5.12. Nie zastosowaniezslo polecé Inspektora
Polecenia Inspektorastla wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego

tytutu ponosi Wykonawca.

1.5.13. Nazwy i kody robot budowlanych etiych przedmiotem zamowienia



Zgodnie ze wspolnym stownikiem ZamowigCPV) przedmiot zamowienia obejmuje roboty
budowlane posiadaje nasfpujace kody i nazwy.
- 45231300-8- Roboty budowlane w zakresie budowy wagow i rurocagéw do
odprowadzanidciekow
— 45110000-1- Roboty w zakresie burzenia i rozbidkkiektow budowlanych, roboty
ziemne.
— 45233100-0- Roboty w zakresie budowy autostrady dro

2. Materiaty
2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavglistaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do rob6ét Wykonawca prtaedszczegotowe informacije
dotyczce proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposdb ggly spetniaj wymagania STWIORB w czasie
postpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwigkddet miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane
przez Zamawiacego i jest zobowzany dostarczylnspektorowi wymagane dokumenty
przed rozpoaxiem eksploatacijirédta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z bad@aterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwazane z dostarczeniem materiatdbw do robét. Wykonaspeawadzi
piasek/pospokkdo wykorzystania zasypu wykopow po pracach instgiegch.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopévterenie budowyebla
wykorzystane na miejscu. Z vaykiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora,
Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktére zostaty wyszczegdllnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdrnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamib
materialtdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $giavosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzetlem jakdci.



W przypadku, gdy Inspektorbtizie przeprowadzat inspekojvytwoérni, beda zachowane
nastpujace warunki:
a) Inspektor bdzie miat zapewnionwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialtdbw w czasie przeprowadzania inspekciji,
b) Inspektor bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatdbw przeznaczonych do realiaatjowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadge wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy, ladz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektoréi Jespektor zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatow do innych robétzre dla ktérych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatdw zostanie przewsetowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyeola one
potrzebne do robaot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swgpkaosé i
wiasciwos¢ do robét i bylty dosipne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza tsrebudowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow
nie dotyczy
3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie sprawnego sptd, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robot. Spek uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow wskazaniom
zawartym w STWIORB, lub projekcie organizacji robfdakceptowanym przez Inspektora;
w przypadku braku ustalev takich dokumentach sgitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora.Liczba i wyd&jreprz:tu bedzie gwarantowa
przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadamistdmgmi w dokumentacji projektowej,
STWIORB i wskazaniach Inspektora w terminie przealadym umowy. Sprzt bedacy
wiasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowséci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokument@iwjerdzajcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wybrany sprzt, po akceptacji Inspektora, nie p@oby¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
umowy, zostamprzez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopusnezdo robot.

4. Transport



4.1. Transport materiatow

Wykonawca jest zobowzany do stosowania sprawnych technicznie i odpavietdrodkow
transportu, ktore nie wphgmiekorzystnie na jaké wykonywanych roboét i wkiwosci
przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu dnizie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazach Inspektora, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazegidospetnid wymagania dotyce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyclagbtna osie i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nie odpowiadaie warunkom dopuszczalnych ofen na
osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora, pod warunkiem pigsvria stanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.
Wykonawca we wiasnym zakresie odtransportuje galgetos¢ gruntu z wykopu na
wysypisko komunalne z uwzginieniem po swojej stronie kosztow sktadowania.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragédnie z umoworaz za jak&d
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,chezigodné¢ z dokumentagj
projektowa, wymaganiami STWIORB, projektu organizacji robéod poleceniami
Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzednymi okr&lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénie przez Inspektora.

Nastpstwa jakiegokolwiek pdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczaniu roboét zostanesli wymaga tego ledzie Inspektor, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysciarzez Inspektora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialsoi za ich dokladn&.

Decyzje Inspektora dotyaeze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementddt kxda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacbwy, dokumentacji projektowe;j
i w STWIORB, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declygpektor
uwzgkdni wyniki bada materiatow i robot, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkciji i
przy badaniach materiatéw, doiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzamn kwestk.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Program zapewnienia jako (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspakto
programu zapewnienia jakm, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia
robét, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraejwykonanie robot
zgodnie z dokumentagcprojektows, STWIORB oraz poleceniami i ustaleniami przekaznainy
przez Inspektora.
Program zapewnienia jak@ bedzie zawieré:

a) Cz$¢ 0gOlm opisupca:



- organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaabot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

- system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakom
wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zapaieect prowadzenie badd,

- sposob oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany épadorne przekazywania tych
informacji Inspektorowi;

b) cz$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugglzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania iagtizenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilég¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przehuth wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposob i procedampomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgiementéw robat,

- SposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakai rob6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagnac zat. jakac¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok robot i jakdci
materiatbw. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtikdin wtaczapc personel,
laboratorium, sprg, zaopatrzenie i wszystkie udzenia nieztédne do pobierania probek i
bada materiatow oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektozerzeadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy. Wykonawca &dzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robot z
czestotliwoicia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i STWIORB

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w STWIORB,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatg tam okrédone, Inspektor ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwviykonanie rob6t zgodnie z umaw
Wykonawca dostarczy Inspektoroswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaalaj
wymaganiom norm okitajacych procedury bada Inspektor bdzie mi€ nieograniczony
dostp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektedhie przekazywa
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgicciach dotyczcych

urzadzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunebod
badawczych. Jeli niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na

wyniki bada, Inspektor natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatow i

10



dopuci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostam usunete i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zvazane z organizowaniem i prowadzeniem bataterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do baflainspektor bdzie mie

zapewnion mazliwosé¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inspektora Wykonawoadhie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostan
przez Wykonawe usuntte lub ulepszone z wkasnej woli. Koszty tych dodatich bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzeniteusk; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez
Inspektora. Probki dostarczone przez Wykonada bada wykonywanych przez Inspektora
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zatdwepy przez Inspektora.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w STWiIORB,
stosow@& mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakaepte przez Inspektora.
Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongromiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Inspektora.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi kopie raportéw z wynikami badak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.
Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jest d&almywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatdwadta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Waikay i producenta materiatow.
Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kofitrobét prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie oceniad zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami STWIORB na
podstawie wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor mae pobiera probki materiatéw i prowadzibadania niezakmie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
Inspektor poleci Wykonawcy lub zleci niezabemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaalbo oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy
ocenie zgodn&ei materiatéw i robét z dokumentagprojektows i STWIORB. W takim

11



przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkotvpada i pobierania prébek
poniesione zostarprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor mae dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
a) certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodséz kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
b) deklarag} zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polsky Normg lub aprobat techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy,jeli nie s objete certyfikacy okreslona w ppkt. a i
ktore spetniagg wymogi STWIORB.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumentywg/magane przez STWIORB, xda
partia dostarczona do robdidzie posiadate dokumenty, oki&ajace w sposdb
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe myssiada ww. dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynilkeda wykonanych przez niego.
Kopie wynikow tych badabeda dostarczone przez Wykonagvinspektorowi. Jakiekolwiek
materiaty, ktére nie spetniajych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnjaovdazujacym Zamawiggcedo |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoovigaica okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzial§ioza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy vedaiku budowy bda
dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu bezpieggiva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia wiaka oraz stanowiska stiowego.
Zapisy lzda czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezgednio
jeden pod drugim, bez przerw. Zezone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgent
beda oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i
Inspektora.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngi:
- dat; przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnjeRi@ci i harmonogramow robot,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w
robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robét zand@jch i ulegajicych zakryciu, cgsciowych i
ostat. odbiorow robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania roboét podlegsich
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkiui z warunkami klimatycznymi,
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- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacji
projektowej,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,
- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,
- dane dotyczce jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli Zi@eiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsiab
przedtazone Inspektorowi do ustosunkowania. fdecyzje Inspektora wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich geigyjub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea do ustosunkowaniagsiProjektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawnfedo wydawania pole@éeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwagdgjna rozliczenie faktycznego pegsti
kazdego z elementéw roboét. Obmiary wykonanych robaéprowadza giw sposob aigty w
jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnolub certyfikaty zgodn&ci materiatow,
orzeczenia o jakwi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiai jakéci. Dokumenty te stanowi
zahkczniki do odbioru rob6t. Winny Eyudostpnione na kadezyczenie Inspektora.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstjace
dokumenty:

- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robat,

- protokoty z narad i ustate

- korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym. Zagiuie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamapem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Inspektora i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokaotacy

projektowa i STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztory§emiaru robét dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektorakwmemae obmierzanych roboét
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i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tgminem. Wyniki obmiaru dgla wpisane
do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wiepym kosztorysie
lub gdzie indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonaway obowiazku ukaczenia
wszystkich robét. Ridne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora narmpie.
Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagal do celu miesicznej
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkmaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawei Inspektora.

7.2. Zasady ok&ania ilosci robot i materiatow

Dlugasci i odlegtaci pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnynida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej. Jéli STWIORB wiaciwe dla danych robét nie wymagdggo
inaczej, objtosci beda wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami STWiIORB.

7.3. Uradzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgtab
zaakceptowane przez Inspektora. ddzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez
Wykonawe. Jezeli urzadzenia te lub spet wymagag bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia pomiaroweddla przez
Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie robot

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robét, a take w przypadku wygpowania dhaszej przerwy w robotach. Obmiar robét
zanikapcych przeprowadzagw czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegggh
zakryciu przeprowadzagsprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaaro
nieodzowne obliczeniagha wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. Wyynia
skomplikowanych powierzchni lub ajtpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razaku miejsca szkice madpy¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiardw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem.

8. Opis sposobu odbioru robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich STWIORB, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:

- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbiorowi czsciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikagych i ulegaicych zakryciu
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Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie readizulegra zakryciu. Odbior robot
zanikapcych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie udwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggnmost¢pu robét. Odbioru robot
dokonuje Inspektor. Gotowé danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem ékspra. Odbidr bdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inspektora.

Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokudven
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Qdbrioboét
dokonuje Inspektor.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@zggo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowédo odbioru
ostatecznegoddlzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem naipiie o tym fakcie Inspektora.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcpd dnia
potwierdzenia przez Inspektora zékmenia roboét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego rob6t dokamaisja wyznaczona przez
Zamawiajcego w obecnii Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbiegeq roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw badla
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentagyrojektowy i
STWIORB. W toku odbioru ostatecznego robét komisjpozna iz realizacj ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania rob6t uzupehaigjch i robot poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych, raixipetniagcych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czysaia ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnertacy projektows i STWIORB z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszon wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégo robdt jest protokot odbioru

ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace dokumenty:
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- dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

- STWIORB (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. wenjajace lub zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

- wyniki pomiarow kontrolnych oraz bailaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z
STWIORB, i ew. PZJ,

- deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z
STWIORB i ew. PZJ,

- opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgoomiarow
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr8d¥iORB i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzgych (np. na przef@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazoweweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wieicielom urzdze,

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostat., komisja w porozumieniWykonawa wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrniae leda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo. Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupetniagcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestny robot”.

9. Opis rozliczenia robot towarzysgcych i tymczasowych

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaraa jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu lub dla pozycji kasysowych
wycenionych ryczaltowo podstawptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagc
w ofercie za cak¥ robot.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkoéw umowy i wymagaogolnych obejmuje
wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtagsie.
Koszty te naley uja¢ w kosztach p@ednich przez Wykonawc

Wyw0z gruzu i gruntu z wykopow nate przewidzi€ na wysypisko komunalne. Do kwoty
nalezy dod& koszty skladowania.

9.3. Organizacja ruchu zaptzego
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Koszt organizacji ruchu obejmuje:
1) wdrazenie projektu organizacji ruchu zgstzego i wprowadzenie dalszych
ewentualnych zmian, uzgodhiezatwierdzé& wynikajacych z posipu robot,
2) ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,
3) optaty/dzierawy terenu jeeli beda konieczne,
4) przygotowanie terenu,
Koszt utrzymania organizacji ruchu:
1) oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i ugtiritymczasowych oznakowa
pionowych, barier $wiatet,
2) utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.
Koszt likwidacji organizaciji ruchu:
1) usungcie oznakowania,
2) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwazane

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlddz J.Nr 89, poz. 414).
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ST.2 Wyznaczenie trasy i punktéw wysok&ciowych
1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania b@du Robo6t Budowlanychas
wymagania dotycgce wyznaczenia trasy i punktow wysékmwych w zwiazku budovy
kanalizacji sanitarnej wraz z pragzami w miejscow€ci Brejdyny, gm. Piecki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktipmetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robét oblych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t przy wyznaczeniu
trasy i punktow wysokaiowych na trasie zasadniczej. W zakres robot pawigch,
zwiazanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysaiowych wchodaz:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysdkmwego punktow gtébwnych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (mg@zenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysggiowych (reperéw roboczych),
d) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, oclarah przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoOb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkty zatamania @8y, punkty kierunkowe oraz patkzowy
i koncowy pkt trasy.

1.4.2. Okrélenia podane w niniejszej STWIORB agodne z obowzujacymi normami oraz
D.T.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentacj Projektova, STWIORB i poleceniami Inspektora.

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu, odtworzerasy i wyznaczeniu roboczych
punktéw wysokeéciowych wg zasad niniejszej STWIORB: s
- paliki drewniane @rednicy 15-20cm i diugei 1.5-1.7m oraz érednicy 5-8cm i
dhugcsci 0.5 m,
- stupki betonowe,
- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéyezdni).

3. Sprzet
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Roboty zwizane ze stabilizagj oznaczeniem gtdbwnych elementow trasy oraz ropcitz
punktéw wysokéciowych kzda wykonane ¢cznie. Roboty pomiarowe zw#ane z
wytyczeniem oraz okégeniem wysokéciowym powyszych elementow trasy wykonywane
beda specjalistycznym spegem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot
(teodolity lub tachimetry, dalmierze, tyczki, tatgmy stalowe).

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtdwngolwvinien gwarantow@a
uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. Transport

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe)gnby¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportu.

5. Wykonanie robot
5.1.0g6Ine zasady wykonania rob6t podano w ST1
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegotowego wytyczenia
robét. Prace pomiarowe powinnydwykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien spri¢ czy rzdne terenu ok&one w
dokumentacji projektowejpszgodne z rzeczywistymi ¢gnymi terenu

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiarow przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i pungtgrednie osi trasy mugay¢
zaopatrzone w oznaczenia oltegace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich pkt. pomiarowych i ich oznaéze
czasie trwania robot. Wszystkie pozostate praceiganve konieczne dla prawidtowej
realizacji robot naley do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw na osi trasy

Tyczenie osi trasy kanalizacji nalewykona w oparciu o dokumentagcprojektows, przy
wykorzystaniu sieci poligonowej pstwowej. Wyznaczone punkty na osi budowli nie
powinny by przesunite wigcej niz 0 5,0 cm w stosunku do projektowanych.

5.4. Robocze punkty wysokzowe

Punkty wysokéciowe naley wykona poza granicami projektowanej budowli, adme ich
wyznaczy z doktadnécia do 0,50 cm.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne Zasady kontroli jakw robot
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Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST1 "Wymagania ogdélne". Kongljakosci
prac pomiarowych zwranych z wyznaczaniem trasy i punktow wysakawych naley
prowadz¢ wg ogolnych zasad okdlenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru wyznaczenia trasy i punktow wysédéiowych w terenie jest kilometr
wytyczonej i zastabilizowanej trasy.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST1 "Wymagagddne” pkt. 7.1.

8. Opis sposobu odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST1 "Wymagagdne". Odbior robét zwrzanych
z wyznaczeniem trasy w terenie r@stie na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnefret Wykonawca przedktada
Inspektorowi.

9. Opis rozliczenia rob6t towarzysgcych i tymczasowych

9.1. Ogodlne ustalenia dotyge ptatndci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST1 "Wymagania ogélne".
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatna¢ za jeden kilometr naky przyjmowa na podstawie szkicOw i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej.
Cena wykonania roboét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ositrgminktow wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
- wykonanie pomiaréw bigcych i powykonawczych w miapostpu roboét, zgodnie z
dokumentagj projektows,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrprieed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- aktualizacja mapy zasadniczej.

10. Przepisy zwazane

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonye@rac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaesiycji, GUGIK-1979.

- Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa@oaj GUGIK-1978.

- Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.
- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjneg/sokaciowe, GUGIK-1979.
- Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfagGiK-1983.

- Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjneGEK-1983.
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ST. 3 Roboty rozbiérkowe

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania b@du Robo6t Budowlanychas
wymagania dotycgce robot rozbiérkowych w zwzku z budow kanalizacji sanitarnej wraz z
przytlaczami w miejscowsci Brejdyny, gm. Piecki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktipmetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robét oblych STWIORB

- rozbiérka nawierzchni z betonu asfaltowego,

- rozbidrka nawierzchni z kostki betonowej,

- rozbiérka nawierzchni z pyt betonowych,

- rozbidrka istnigjcych podbudow pod nawierzchniami,

- roboty ziemne — konieczne pod wykonanie nawianztthczniowych,

- rozbidrka elementow betonowych przepustow,

- zatadunek i wywo6z gruzu z rozbiorki na skltadowisk

- koszty sktadowania gruzu wg asortymentu po s&réykonawcy.
1.4. Okrdlenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wggania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogdélne” pl&.
2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev
STWIORB 1 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

3. Sprzet
3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robot
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Do wykonania robot zwazanych z prowadzeniem w/w prac nglestosowa:
- mioty,
- koparki,
- fadowarki,
- samochody gizarowe,
- spawarki i palniki,
- taczki.

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogojmd’4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu, zaakceptowanym
przez Inspektora na sktadowisko komunalne z ugdrgéniem kosztow sktadowania, ktore
pokryje Wykonawca.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB ym&gania ogolne” pkt 5.
5.2. Czynnéci wstkpne

Roboty rozbidérkowe elementéw drdg i obiektéw budamich obejmuj usungcie z terenu
budowy wszystkich elementéw zgodnie z dokumentpgpjektons, STWIORB lub
wskazanych przez Inspektora. Roboty rozbiorkoweipowby wykonane ¢cznie zgodnie
ze STWIORB lub zaleceniami wydanymi przez Inspekt@ ile uzyskane elementy nie staj
si¢ wlkasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na wysypisko z uwzgtinieniem
kosztoéw sktadowania po stronie Wykonawcy.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z STWIORB st wlasndcia Wykonawcy, powinny
by¢ usunete z terenu budowy. Doty po demoiiah w miejscach, gdzie nie przewiduje si
wykonania wykopow nalg wypetnic warstwami mas ziemnych i zggi¢ zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w STWiORB.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow ditf)g Znajdupce st w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagcprojektows beda wykonane wykopy, powinny létymczasowe
zabezpieczone. W szczeg@nbnalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.
Za bezpieczgstwo robot prowadzonych w pasie drogowym odpowiddyijest Wykonawca.
Teren robdt naley oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu zpstzego i zgodnie z
Instrukcp oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowytari@vica zakcznik nr 1
do Zaradzania Ministra Transportu i Gospodarki MorskiggoSpraw Wewgtrznych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt
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6.2. Kontrola jakéci robot rozbiérkowych

Kontrola jakaci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétavykonanych rob6t
rozbiérkowych.

7. Wymagania dotycace przedmiaru i obmiaru robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w STWIORB 1, Wyamga ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows robot zwiazanych z rozbiork jest:

- dla nawierzchni — m(metr kwadratowy),

- dla elementéw betonowych rfmetr szécienny),

- dla podbudéw — fh(metr szécienny),

- dla przepustow — m (metr).

- dla zatadunku gruzu —hfmetr szécienny).

- dla sktadowania gruzu z oraz materiatu z rozbiérk(tona).

8. Opis sposobu odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB 1 ,Vegania ogélne” pkt 8.
9. Opis rozliczenia robot towarzygz/ch i tymczasowych

9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

Cena 1 m rozebrania przepustéw rurowych pod wjazdaejmuje:

- oznakowanie prowadzonych prac,

- wykonanie prac ziemnych,

- demonta istniepcych rurocagéw,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki,

- przetazenie rur na poboczu z przeznaczeniem na wywoz.

Cena 1 m rozebrania przepustéw rurowyahahki czotowe i tawy betonowe):
- oznakowanie prowadzonych prac,

- wykonanie prac ziemnych,

- wytamanie i rozkucie elementéw betonowych,

- wyréwnanie podtiga i uporadkowanie terenu rozbiorki,

- utozenie materiatu z rozbioérki na poboczu.

Cena 1 mrozebrania nawierzchni z kostki kamiennej na ppdsyobejmuije:
- oznakowanie prowadzonych prac,

- rozbidérka nawierzchni z ute@niem na poboczu,

- rozbiérka podsypki,

- wyréwnanie podtiga i uporadkowanie terenu rozbiorki,

- umieszczenie kostki na odktadzie.
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Cena 1 Mrozebrania nawierzchni z kostki betonowej gr. 8rarpodsypce obejmuje:
- oznakowanie prowadzonych prac,

- rozbiérka nawierzchni z ute@niem na poboczu,

- rozbidrka podsypki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki,

- umieszczenie kostki na odktadzie.

Cena 1 Mrozebrania nawierzchni z ptytek betonowych obegnu;j

- oznakowanie prowadzonych prac,

- rozbiérka nawierzchni z transportem na odktad,

- wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiérki.

Cena 1 Mrozebrania nawierzchni z mieszanek mineralnountitznych obejmuije:
- oznakowanie prowadzonych prac,

- rozbiérka nawierzchni z ute@niem na poboczu,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki,

- umieszczenie materiatu na odktadzie z przeznaezedo zatadunku.
Cena 1 Mrozebrania podbudowy pod nawierzchnie obejmuije:

- oznakowanie prowadzonych prac,

- rozbidérka podbudow pod istnigh nawierzchr,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki.

Cena 1 M zatadunku gruzu obejmuje:

- oznakowanie prowadzonych prac,

- zatadunek gruzu,

- wyw0z na wysypisko komunalne.

Cena 1 t kosztéw sktadowania obejmuje:

- koszt sktadowania na wysypisku w zadesci od asortymentu.

10. Przepisy zwazane

Normy

1. PN-D.95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziestg.

2. PN-D.96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D.96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i
kwadratowym

5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkika zagszczenia gruntu.
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ST. 4 Roboty ziemne
1. Wstgp
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania b@du Robo6t Budowlanychas
wymagania dotycgce wykonania i odbioru robot ziemnych prowadzomyckwiazku z
budowy kanalizacji sanitarnej wraz z pragkami w miejscowgci Brejdyny, gm. Piecki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokuipmetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robét oblych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat),

b) wykonanie nasypow wraz z zggczeniem,

c) zabezpieczenie wykopow obudpsegmentow,

d) pozyskiwanie gruntu — piasek/pospoika, z wykisal zatwierdzonego przez Inspektora,

e) zakup, dow6z materiatu do wbudowania,

f) zasypanie wykopow po robotach mattevych sieci — wymiana gruntu (piasek/pospoika),

g) zasypanie wykopow po robotach mawtaych sieci — gruntem z odktadu,

h) wywo6z gruntu z wykopu nieprzydatnego wraz z kasu sktadowania po stronie
Wykonawcy,

i) zagzszczenie i badania laboratoryjne,

J) monta | demonta podwiesza,

k) regulacja wysokgiowa studzienek.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruhaiez gruntu albo rozdrobnionych
odpaddw przemystowych, spetrieq warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tazgzwykopu, ktéra jest ograniczona koeotrogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysoké¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Wykop ptytki - wykop, ktérego ghokas¢ jest mniejsza @il,5 m.

1.4.5. Wykopsredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1,5 do 3 m.

1.4.6. Wykop giboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Odkiad - miejsce wbudowania lub skiadowdadwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanyctbhddowy

1.4.8. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielkoé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

I s= pd/pds

gdzie:
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pd - GeStas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, (Mghh

pds - maksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B8Y shiaca do oceny
zag;szgzenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadnezm BN-77/8931-12,
(Mg/n).

1.4.12. Wskanik réznoziarnist@ci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow

niespoistych, okrdona wg wzoru:

U =dso/ dho

gdzie:

dso - sSrednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.13. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w STWiIORIB,Wymagania ogolne” pkt
1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialiogb
pkt 1.5.

2. Materiaty (grunty)
2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatdw

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes
STWIORB 1 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podstaw podziatu gruntow i innych materialtdw na kategeriea podstawie truddoi ich
odspajania i warkei gestaosci objetosciowej gruntdéw i materialdw w stanie naturalnymazora
wspotczynnikdéw spulchnienia. Podziat gruntow podylgdem wysadzinowkei - wg PN-S-
02205. Podziat gruntéw pod wazgdlem przydatnéci do budowy nasypow - wg PN-S-02205.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny lpyzez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu zasypu wykopovpiacach instalacyjnych. Grunty
przydatne do wbudowania mpQy¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy
stanowi nadmiar ohjtosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopnie kedac nadmiarem oktosci
robét ziemnych, zostaly za zgpbhspektora wywiezione przez Wykonayygoza teren
budowy z przeznaczeniem innynz nvykonanie prac okfych kontraktem, Wykonawca jest
zobowhzany do dostarczenia rownomveej obgtosci gruntow przydatnych zeddet
wiasnych, zaakceptowanych przez Inspektora. Grumigteriaty nieprzydatne do zasypki
wykopow powinny by wywiezione przez Wykonawma odktad.

Zapewnienie terenéw na odktad nalelo obowazkéw Wykonawcy. Inspektor nie nakazéa
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérycsorva nieprzydatsé wynika jedynie z
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powodu zamarzgcia lub nadmiernej wilgotrii. Przewiduje s wykorzystanie gruntow do
ponownego wbudowania i zasypu kanatow — po wuegszym uzyskaniu zgody Inspektora
(opartej na wynikach baddaboratoryjnych). l16¢ mas ziemnych z wykopow powinnady
odwieziona na wysypisko komunalne, a zasyp powibigrskalkulowany w cenie
piasku/pospoiki oraz gruntu z wykopu miejscowegaliwg przedmiaru ofertowego.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyge sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2 Spret do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykas& mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (ngizia mechaniczne, zrywarki, koparki, tadowarki),
— obudéw segmentowych,

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gwkoparki, tadowarki),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sgrody skrzyniowe, tanociagi itp.),
— sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogojrd’4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkdw transportowych oraz metod transportu powirig dostosowany do
kategorii gruntu (materiatu), jego @bpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od
odlegtaici transportu. Wydajrig srodkow transportowych powinna bponadto
dostosowana do wydajéa sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu). Grunty na zasypkonad warstwopisana w STWIORB dla robét brarowych -
Kanalizacja sanitagnalezy rozpatrywa: jako pospotk/piasek, wg zestawienia przedmiaru
ofertowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB ym&gania ogolne” pkt 5.

5.2. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Wykonawca powinien, o ile wymagaiego warunki terenowe, wykofiarzadzenia, ktére

zapewni odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza a6t ziemnych tak, aby
zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydkwoa ma obowazek
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takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powidérdiom gruntu nadawawv catym
okresie trwania robot spadki, zapewads prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnét, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia
ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakaltviek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynioi, jak rownie: za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnaglych zbiornikow naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instymcja

5.3. Odwodnienie wykopow

Na podstawie dokumentacji geotechnicznej, w omayviaterenie wysipuja nastpujace
grunty:

Wierzchnia warstwa gr. 0,5-1,5 m to nasypy niebudaow, sktadajce s¢ z piasku
gliniastego, glinyzwiru, gruzu ceglanego i humusu.Pod nasypami zajeganty rodzime.
Przewaaja gliny, gliny piaszczyste orazviry. Woda gruntowa wysgpuje w formie gczen.
na gt. 2 -3 m pod terenem.

Przewiduje si odwodnienie wykopdéw liniowych przez pompowanie pami bezpérednio
z dna wykopu w specjalnie wykonanym do tego cebiicbéeniu i w obsypce filtracyjne;.
W czasie robét ziemnych najezachowd odpowiedni spadek poditny, umaliwiajacy
szybki odptyw wod z wykopu do zaglien odwadniajcych.

Nalezy uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejn&ei i sposobu odspajania gruntow oraz
terminéw wykonywania innych rob6t na spetnienie vagah dotyczcych prawidtowego
odwodnienia wykopu w czasie pggsti robot ziemnych.

5.4. Zabezpieczenigian wykopow

Sciany wykopéw liniowych zabezpieczpbudow zmechanizowan— segmentow ptytowa
np. typu SBH, Standard BOX , lekki BOX.

5.5. Prowadzenie robot ziemnych

W miejscach wolnych od istnigjego uzbrojenia wykopy liniowe wykoéanechanicznie.
Przy zblieniach i skrzgowaniach z istniacym uzbrojeniem roboty ziemne prowaglzi
recznie na odktad. W miejscach skepyan projektowanych ruroggow z istniegcym
uzbrojeniem, naley wykona recznie prébne wykopy w celu potwierdzenia przebiegu
istniejacych sieci. Napotkane istnige uzbrojenie naiy natychmiast zabezpieazprzed
uszkodzeniem przez podwieszenie lub podstemplow#igiejscach skrzowan
projektowanych sieci z siectelekomunikacyja i elektroenergetyczi+ kable

zabezpiecz§ rurami ochronnymi dwudzielnymi typu AROT A110/PS3,0m.

Po wykonaniu obsypki ochronnej do wys. 30cm pongzgh rury mana przysipi¢ do
zasypki.

Wykopy w jezdni mineralno — bitumicznej oraz w pobach bezpwednio przy jezdni
wykonywa wytacznie z petnym zabezpieczenigoan wykopu w celu zachowania
nienaruszonej konstrukcji jezdni. Obudowy zéig¢ oraz wycagat z wykopu stopniowo co
30 cm.

Podsypki piaskowe pod elementy denne studni i ragpadog:sci¢ do uzyskania wartai
wskaznika zagszczeniad0,97.

Grunt rodzimy w jezdni mineralno — bitumicznej bdach gruntowych na trasie kanalizacji
wymienit do poziomu 1,5m od poziomu podbudowy dolnej idoig do k0,97. (w
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pozycjach przedmiarowych daflmateriat na wymiagigruntu). W momencie nadmiernego
nawodnienia gruntu rodzimego i jego uplastycznigmiant wymiené do gornej warstwy
obsybki rurocagu — o wykorzystaniu gruntu rodzimego do zasypwdeje Inspektor
Nadzoru. Warstw podbudowy nawierzchni z mieszanki z kruszywaegdoig mechanicznie
do k5 1,00. Naley zachowd szczeg0la ostraznos¢ przy wykonywaniu wykopow na odcinku
Z7 — Z6 w posesji 486/2 (ark. 4) z uwagi naelprawdopodobiestwo wysgpienia nie
zainwentaryzowanego drena(,poniemiecki”), ktéry w bardzo skuteczny spositlwadnia
pastwisko (w przypadku przerwania dremdezwzgtdnie odtworzy polaczenie)
Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposob, aby grunty ozriym stopniu
przydatndci do zasypu byty odspajane oddzielnie, w sposébmiazliwiajacy ich
wymieszanie. Odspstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody IngpakOdspojone grunty przydatne do
wykonania zasypu powinny Bbyrzewiezione na odktad. O ile Inspektor dépu

czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nyaje odpowiednio zabezpieazprzed
nadmiernym zawilgoceniem.zhdi grunt jest zamarzety nie naley odspajéa go do
glebokdsci okoto 0,5 metra powagj projektowanych rgnych roboét ziemnych.

Przewiduje si wykonanie prac w wykopachsgianach pionowych, waskoprzestrzennych o
szerokdciach dostosowanych doednic przewodow kanalizacyjnych i studzienek (qozl

w dokumentacji projektowej). Kraslzie boczne wykopu oznacza przez odmierzenie od
kotkow osiowych, prostopadle do trasy przewodu kaaayjnego, potowy szerokoi

wykopu i wbicie w tym miejscu kotkow krasdziowych, nacigniecie sznura

wzdhuz nich i naznaczenie kradzi na gruncie topata. Kotkiwiadki wbija st po obu
stronach wykopu, tak aby istniata siavos¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia
robét. Przed rozpoeziem robot ziemnych Wykonawca powinien, o ile wymjagego
warunki terenowe, wykoraurzadzenia odwadniage zabezpieczgge wykop przed zalaniem
wodami opadowymi i powierzchniowymi.

Przewanie mana to uzysk&aprzez odpowiednie wyprofilowanie, wykopy pod realvany
odcinek kanatu lub rozpog& od najnkzszego punktu i prowadziv gore w kierunku
przeciwnym do spadku przewodu. Zapewnia talmm$¢ grawitacyjnego odptywu wod z
wykopu w czasie opaddw oraz odwodnienia wykopowatavionych. Jeeli w skutek
zaniedbania Wykonawcy, gruntyegha nawodnieniu, ktére spowoduje ich nieprzydatno
Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optasg®ny Zamawiajcego za te czynioi,
jak réwniez za dowieziony grunt. Odspojone grunty przydatnevglkonania nasypow
powinny by przewiezione na odktad. W trakcie realizacji robi@mnych nalgy nad
wykopami ustawd tawy celownicze umdiwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i
przewodu oraz kontrole ¢gdnych dna. Dno wykopu powinno dydwne i wykonane ze
spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej. Dsgmzalne odchylenie w planie osi
wykopdéw od osi wytyczonej geodezyjnie nie powinmpgkraczé + 10 cm. Po wyznaczeniu
w terenie krawdzi wykopu naley rozluzni¢ grunt gcznie za pomagtopat lub mechanicznie
koparkami. W miejscach wolnych od istieggo uzbrojenia wykopy liniowe prowadzi
mechanicznie. Przy zlkniach i skrzyowaniach z istnigcym uzbrojeniem, (w tym: w
poblizu istniepcych studzienek) roboty ziemne prowadzicznie.

Zdjecie ostatniej warstwy gruntu o grudon 20 cm z dna wykopu powinno dywykonane
recznie, bezp&rednio przed wbudowaniem podsypki piaskowej i posadniem studni.

Os przewodu w wykopie powinna byvytyczona i oznakowana.

Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowyrezgakykona zgodnie z
»,Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2Q08v sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow
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drogowych oraz ueglzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na
drogach — zat. nr 4",

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétrmych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledantioli zgodndéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektows.

Szczegola uwag: nalery zwrock na:

- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wygioéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jaka wykonania robot

Czynnaci wchodzace w zakres sprawdzenia jgakowykonania robot ok&ono w pkt.6
STWIORB
Wymagania odnaie doktadnéci wykonania wykopow
- Odchylenie rzdnych dna wykopu od ¢dnych projektowanych nie powinno bwicksze
od 3cm
- Pochylenie skarp wykopdéw nie sk rdzni¢ od projektowanych pochyiewniccej niz o
10%.

6.2.3. Zagszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okékony zgodnie z BN-77/8931-12 powiniendggodny z
zatlazonym.

6.4. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetni@e wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone. B materialy nie spetniage wymaga zostaa wbudowane
lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Wykoaavwmieni je na wixiwe, na wiasny
koszt. Wszystkie roboty, ktére wykazwyvicksze odchylenia cech od oklenych w pkt. 5i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Inspektor me uzng wac: za nie majca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogfiali zakres i wielk& potracen za
obnizomg jakaos¢.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB 1 ,\&gemia ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych
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Jednostka obmiarawjest nt (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
Jednostka obmiarawjest nf (metr kwadratowy) wykonanej obudowy wykopu.

8. Opis sposobu odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB 1 ,Vegania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumenigajojektowa, STWIORB i
wymaganiami Inspektora,jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Opis rozliczenia robot towarzysgcych i tymczasowych

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

10. przepisy zwizane
10.1. Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapokairbiernej

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wgania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie tooallksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez oberzenie ptyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

ok wNE

10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbidr robot ziemnych dla drég szgigb ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
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ST.5 Roboty montawe
1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania b@du Robo6t Budowlanychas
wymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t moatavych prowadzonych w zazku z
budowy kanalizacji sanitarnej wraz z pragkami w miejscowgci Brejdyny, gm. Piecki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokuipmetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robét oblych STWIORB

Zakres robot zawarty w STWIORB obejmuje prowadzeoimt montaowych:
- rurochgi z tworzyw sztucznychytzonych ,na wcisk” grednicy zewrtrznej do 200 mm
- rurochgi z tworzyw sztucznychatzonych za pomaczgrzewania doczotowego azkzek
elektrooporowych lub ztzek zaciskowych do 90 mm.
- mont& i rozruch przepompowrciekdw ¢1200 mm o wydajniei 5 I/s
- wykonaniu przewiertéw sterowanych o maksymasneginicy@315 mm
- studnie kanalizacyjne betonowe fi 1200, studni@a@zyw sztucznych fi 425 i fi 315

1.4. Ogolne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotyaee robot podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pl&.
Roboty rozpocz od odcinka S9-S6 (ark. 4) ze wgdli na wptyw tego odcinka kanalizaciji
na zagtbienie przepompowriiciekow P1. Przed rozpogzem robét zwizanych z
odcinkiem SB5 — S68 wykongrzekop prébny na kanale deszczowym na dziatc (k.
5) w celu sprawdzenia rzeczywistyclkamnych kolidugcego kanatu z kzinymi okr&lonymi
w dokumentacji projektowej (brak doktadnej inwemtzacji istniegcego kanatu). Roboty na
poszczegolnych odcinkach rozpoczgmpiero po uzgodnieniu Weja na teren z
wszystkimi wigcicielami posesji.

2. Materiaty

Wszystkie materiaty wykorzystane do budowy kanalizeanitarnej musgmie¢ wymagane
prawem budowlanym dokumenty dopuszgzajdo stosowania w budownictwie. Materiaty
szczegOlnie istotne dla prawidtowego wykonania nélaestawiono w tabeli pordj,
pozostate materiaty stosowa parametrach okémnych w dokumentacji projektowej i
przedmiarach (zgodnie z podstawami nakliadu KNR)

Lp. Wykaz materiatow Charakterystyczne wtasciwosci
1|Rury kanalizacyjne @200 o sztywnosci obwodowej min SN 8 (8 kN/m°)
2|Rury kanalizacyjne @160 o sztywnosci obwodowej min SN 4 (4 kN/m?)
3|Wtaz zeliwny 600x150 typu D400 Wiaz typu ciezkiego D400 wg PN- EN 124:1994
4|Pokrywa nastudzienna z otworem 1400x150 Zelbet, beton min. B40 grubo$¢ pokrywy min. 15 cm
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5|Krag betonowy DN 1200

Zelbet, beton min. B40, tgczenie kregéw na
uszczelki, kregi grubosci scianki min. 10 cm

6|Stopnie ztazowe

Zeliwne dt.240 szer. 170 rozstawione mijankowo co
30cm

7|Kineta do studni inspekcyjnych PP 400/200

Kineta przystosowania do rur wznoszacych
(trzonowych) litych o $rednicy min. 400mm

gumowg do rur 400 mm

8|Teleskop z pokrywa zeliwng D400 i manszetg

Srednica wkazu min. 315 mm, wiaz peny typu
ciezkiego D400 wg PN- EN 124:1994, dtugosc¢ rury
teleskopowej min. 1m

9|Kineta do studni rewizyjnych PP 315/160

Kineta przystosowania do rur wznoszacych

10|Teleskop z pokrywa zeliwng B125 i uszczelka

gumowg 315 mm

(trzonowych) karbowanych o srednicy min. 315mm
Srednica wlazu min. 315 mm, witaz petny typu B125
wg PN- EN 124:1994

11|Przepompownia $ciekéw

- Korpus przepompowni

Korpus przepompowni nie moze by¢ gorszy niz
okreslonej w charakterystyce przepompowni w
dokumentaciji projektowej w tym:
krag denny, kregi nadbudowy i ptyty nastudziennej z
otworem montazowo-eksploatacyjnym min ¢ 800 w
wykonaniu z zelbetonu wibroprasowanego B45,
wodoszczelnego W8, mrozoodpornego, zgodnie z
normg DIN 4034, spetnia wymagania normy PN-
92/B-10729. Korpus wyposazy¢ w najazdowy wiaz
montazowo — eksploatacyjny @800 typu D400

- Pompy

Zastosowaé pompy o parametrach okreslonych w
charakterystyce przepompowni w dokumentaciji
projektowej w tym: wirnik pompy typu otwartego o
przelocie ciat statych min 45 mm o wydajnosci min. 5
I/s przy wysokosci podnoszenia min. 20 m

- Sterowanie przepompowni

Sterowanie o parametrach i funkcjach okreslonych w
charakterystyce przepompowni w dokumentacji
projektowej

- Wyposazenie przepompowni

Armatura i wyposazenie przepompowni o
parametrach okreslonych w charakterystyce
przepompowni i rys. 21 dokumentacji projektowej

12|(Rura ostonowa

@315 — min. z PEBO SDR21 grubos¢ scianki 15 mm
@225 — min. z PE80 SDR21 grubos¢ scianki 10,8
mm lub inne o nie mniejszej wytrzymatosci i Srednicy
wewnetrznej umozliwiajgcej wciggniecie rury
przewodowej z kielichem. Dopuszcza sie
zastosowanie przewiertéw z wykorzystaniem rury
przewodowej jako ostonowej z rur przeciskowych w
wykonaniu z kamionki glazurowanej

13|Geowtdknina

Z wiékien polipropylenowych, przeptyw min 100
I/m?s, gramatura min 90 g/m?, wytrzymato$é na
rozcigganie min 5 kN/m, grubo$¢ min. 0,35 mm

14|Keramzyt granulacji 10 - 20 mm

Sortowany frakcji 10-20 mm, $redni ciezar nasypowy
290 kg/m*®

15|Podsypka piaskowa 0 - 2 mm

16|Obsypka zwirowo - piaskowa 0 - 4 mm

Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych nie wiecej
niz 1%

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes

STWIORB 1 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

Wykonawca, powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- spycharki gsienicowej,
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- zurawi budowlanych samochodowych,

- koparek przedsbiernych, w tym minikoparki (inwestycja w niektotycejonach
przebiega w trudno daginych miejscach)

- sprztu do zagszczania gruntu,

- wciagarek mechanicznych.

- pompy do odwodnienia

- tadowarki ,

- samochody samowytadowcze,

- szpadli, dggoéw stalowych, miotkdw itp.

- zurawi samochodowych o adigu do 4 t,

- agregat prdotworczy,

- rowniarki samojezdnej,

- przewanych zbiornikow do wody.

4. Transport
4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogojuid’ 4.
Dostawy naley sprawdza w momencie odbioru. Wszystkie uszkodzenia, usiggkiMusz
by¢ odnotowane w dokumentach przewozowych o czym blezzwie powiadamia i
dostawe. Uszkodzenia powstate w czasie transportuayatgtasza bezzwtocznie
przewanikowi na pémie, zgodnie z obowzujacymi przepisami. Sposéb roztadunku
materiatéw zalgy od decyzji Wykonawcy i przeprowadzany jest najedpowiedzialngs.

4.2. Transport rur kanatowych
4.2.1. Rury

Rury kanalizacyjne, magby¢ przewa.one dowolnymgrodkami transportu w sposob
zabezpieczagy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem. Przjowia stwowym uktadaniu
rur gérna warstwa nie me przewysza sciansrodka transportu o wcej niz 1/3srednicy
zewrgtrznej wyrobu.
Transport na placu budowy
- niedopuszczalne jest przgganie i przetaczanie rur po terenie,
- nalezy przenost rury bezpérednio przed ich wbudowaniem d@dnicy fi 200 mana
przenost je jednoosobowo, powgj wskazane jest przenoszenie przez dwdch robatniko
aby nie uszkodzikoncow.

4.3. Transport prefabrykatow

- zaleca si przewoz¢ prefabrykaty w pozycji ich wbudowania lub prostdigado pozyciji
wbudowania,

- srodki transportu przeznaczone do kotowego przevpmziomego prefabrykatéw powinny
by¢ wyposaone w uradzenia zabezpieczgje przed maiwoscia przesungcia sk
prefabrykatu oraz przed movoscia zachwiania rownowagrodka transportowego,

- przy transporcie prefabrykatow w pozycji poziomajkotowymsrodku transportowym
prefabrykaty powinny byuktadane na elastycznych przektadkachaomych w pionie,

- liczba prefabrykatow ufmnych narodku transportowym powinna bylostosowana do
wytrzymatdcci betonu i warunkéw zabezpieczenia ich przed udz&niem,
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4.4. Transport wkazow kanatowych

Wiazy kanatowe magby¢ transportowane dowolnyniiodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzenidazy typu c¢zkiego mog by¢
przewaone luzem.

4.5. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie
spowoduy:
- segregacji sktadnikow,
- zmiany skfadu mieszanki,
- zanieczyszczenia mieszanki
- obnizenia temperatury przekraczegj granie okreslona w wymaganiach
technologicznych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB ¥m&gania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot Wykonawca musi:
- uzgodné z wiascicielami terendw protokolarnie warunki i termingopradzenia robot,
- ustalt miejsce placu budowy,
- ustalt miejsce skiadowania urobku,
- ustalt sposob zabezpieczenia wykopu przed zalaniena wpddovd,
- zabezpieczyteren zgodnie z organizaauchu zasfpczego,
- urzadzenia odwadniage naley kontrolowa i konserwowa przez caty czas trwania robot,

5.3. Przygotowanie podia

- przed przysipieniem do wykonania podita naley dokon& odbioru technicznego
wykopu

- rury kanalizacyjne nahy uktada& w suchym wykopie, na wyrGwnanym pogin z
zachowaniem warunku nienaruszdlcicstruktury gruntu rodzimego, zgodnie z
zaprojektowanym spadkiem.

- podtaze dla rur kdzie stanowita podsypka z piasku naturalnego (i pylastych, o
ziarnach do 2,0 mm) o gr. 10 cm w gruntach gliryieist

- gérna warstw podsypki wykoné& bez zagszczania, ma to Byluzna warstwa piasku grub.
3+5 cm - warstwa wyrownawcza,

- podiaze pod rury powinno kiytak przygotowane, aby rury po ich #émiu opieraty si na
catej jego dtugéci. rura posadowiona na warstwie wyrownawczej (tbgB8+5 cm)
powinna st opiera& co najmniej na 1/4 obwodu. w miejscagbzenia rur w podtzu
nalezy wykona niecki montaowe o szerok&i odpowiadajcej 2-3 krotnej szerokoi
kielicha,
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- dopuszczalne zmniejszenie grabigpodiaza od przewidywanej w dokumentacji
projektowej, nie powinno ywicksze nk 10 %,

- dopuszczalne odchyleniesdnych podiga od rzdnych w dokumentacji technicznej nie
powinno przekraczatl cm,

- zag:szczanie podsypki natg prowadzé recznie lub przy #yciu lekkich zagszczarek
wibracyjnych (maksymalny ekar roboczy 0,30 kN).

- materiat podt@a nie mae by zmrazony i nie mae zawieré kamieni o ostrych
krawedziach lub innego tamanego materiatu.

5.4. Zasypka, obsypka

Do zasypywania mina przysipi¢ po zak@czeniu uktadania przewodow i studzienek,
sprawdzeniu prawidtowéai spadkéw kanalizacji, wykonaniu inwentaryzacjodezyjnej,
pamktajac 0 pozostawieniu odkrytych miejsgkenia rur do czasu przeprowadzenia badania
szczelnéci odcinka kanalizacji sanitarnegnieniowej z wynikiem pozytywnym.
Zasypanie przewodow przeprowadzawidwoch etapach:
1. Wykonanie warstwy ochronnej (obsypki) rur kamatoh do wysokéci 30 cm nad
wierzch rury materiatem dowiezionym (piasek o uzieniu do 4 mm), lub jeeli
parametry gruntu rodzimego odpowiadppwyzszym (piasek drobnysredni bez
domieszek gliny i pytow) mma do obsypki wykorzyséagrunt rodzimy. W przypadku
wystepowania elementéw o wkszejsrednicy grunt rodzimy przesiaPrzy zagszczaniu
warstwy ochronnej nakly zwrac@ uwag; by zagszczarkami nie dotykabezpdrednio
rury
2. Wykonanie zasypki gtdwnej do powierzchni teresasyplk wykona piaskiem/pospotk
lub gruntem rodzimym (pod warunkiete kedzie spetniat wymagania norm),
warstwami grub. max 20 - 30 cm, z jednoczesnymesaganiem i rozbiorka umochienia
wykopu. Wykonugc zasypk nalezry uwazac by rurocag nie ulegt zniszczeniu. Nie
nalezy zrzucd materiatu zasypu na rue wysokaci wigkszej nz 2 m..

Obsypka
Obsypka wsfpna musi by prowadzona tak, aby nie ngsito przemieszczenie rur, dlatego
konieczne jest wykonywanie jej jednoéaee z obydwu stron przewodu. Z pierwszej warstwy
grub. 15 + 20 cm wykortawsparcie dla ruroggu na kit 120° (aby rura opieratagsha min
1/3 swojego obwodu) stanoye tazysko na@ne rury o stopniu zagzczenia pachwin
1s=0,97, ktore naley wykona przy wyciu podbijakédw drewnianych. Nagine warstwy
obsypki do 60 - 70% wysokoi rury zagszcz& do stopnia Is=1,0 przy pomocy lekkiej
zag:szczarki wibracyjnej (max. €ar roboczy 0,30kN). W celu uzyskania koniecznego
zag:szczenia naley utrzymywa wykop w stanie suchym. Naghie naley wykona
obsypk gtdéwn piaskiem do wysokai 30 cm ponad wierzch ruryzywajac lekkich
urzadzen zag:szczajcych — do stopnia 1s=0,97.
Zasypka
W dalszej kolejnéci mazna wykonywa zasypk gtowna gruntem rodzimym @& spetnia on
wymagania, jéi nie — piasek/pospotka dowieziona). Warstwa prywlajaca, wysgpujaca w
przedziale wysoki od 0,3 do 1,0 m nad wierzchotek rury zedy zag:szczona za pomac
sredniej wielkdci zag:szczarek wibracyjnych (maksymalnyzar roboczy 0,60 kN) lub za
pomoa ptytowych zagszczarek wstesowych (maksymalny etar roboczy 5,00 kN).
Srednie i cézkie urzadzenia do zagszczania gruntu wolno dopiero stosévazy przykryciu
rurociagu powyzej 1,0m.
Powyzej strefy ochronnej zasypu zggczenie winno wynosi

- na terenach nieutwardzonych nie mnigjisF 0,85 — 0,95

36



- w poboczach i na placach parkingowych nie mnijs= 0,97
- w drogach nie mniej nils= 1,0

Zageszczenie na catej szerakdwykopu warstwami o gruldoi:

- 0,15 m — przy zagszczaniu gcznym,

- 0,30 m — przy zagszczaniu mechanicznym.

UWAGI:

Zasypka powinna ldydoktadnie paiczona z gruntem rodzimym, a jednogze podczas
zagzszczania mechanicznego nie wolno nardstyuktury gruntu gsiadupcego — dlatego
przed zagszczaniem kolejnej warstwy najerozebra umocnienie wykopu (na wysokam tej
warstwy). Stopié zag;szczenia powinien ldysystematycznie sprawdzany przez
uprawnionego Inspektora. Zgggczenie gruntu nad ruragiem przy uyciu urzadzen
kafarowych lub tyki koparki jest niedopuszczalne.

Materiaty wyte do zasypania:

a) piasek na podsypk warstwe ochronna rur — wg PN-B-11113.

b) grunt wydobyty z wykopow i sktadowany na odktgchczasowy do zasypywania
przewodow i studzienek wg PN-86-B-02480 i PN-818820, (do zasypywania wykopu
powyzej warstwy ochronnej natg stosowa grunty sypkiegrednio lub gruboziarniste,
dobrze zagszczajce sg, bez korzeni, grud i kamieni, mineralne. Gruntposvinien
zawierd takich materiatow jak: grunty zbrylone, zamaetej gruz $mieci, itp. Do zasypki
giéwnej mana wy¢ grunt wydobyty z wykopu, @ spetnia w/w wymagania).

5.5. Skrzyowania z istnigjcym uzbrojeniem

Na czas budowy projektowanej kanalizacji sanitamgjicpujace na trasie uzbrojenie
podziemne, pokazane na planie sytuacyjnym,zgalabezpieczyzgodnie z wymogami
Uzytkownikow. Przed wykonywaniem prac na skmayaniach z sieciami obcymi nale
powiadomé Uzytkownikow poszczegolnych sieci i udzer 0 sposobie i terminie wykonania
robot. Przebieg uzbrojenia podziemnego maf@twierdzé na planach sytuacyjnych i
wytyczy¢ pod nadzorem wiagiciela sieci. W miejscach skrzgwan projektowanych
przewodow z istnigcym uzbrojeniem, naky wykona recznie prébne wykopy w celu
potwierdzenia przebiegu istraelych sieci. Napotkane istn. uzbrojenie aglaatychmiast
zabezpieczy przed uszkodzeniem przez podwieszenie lub podstevapie.
Skrzyzowania z kablami energetycznymi lub telekomunikaggji przekroczy w
nastpujacy sposob:

- kabel w miejscu skrzpwania odkopasposobemecznym;

- istniepce kable energetyczne i teletechniczne zabezpigazy AROT fil10 mm;

- przy zasypywaniu wykopu rury dwudzielne pozostawigruncie, a podwieszenia

zdemontowé

Skrzyzowania z istnigjca sieca wodochgowa oraz ich przyiczami przekroczy
W hastpujacy sposob:

- w obrbie przewodu wykop wykortasposobemecznym;

- rure podwiesé ciggnami do belki drewnianej lub wyprasek metalowymbd ckgna

podtazy¢ deski podtrzymujce rue na catym obwodzie stykuggna;
- przy zasypywaniu wykopu zabezpieczenia zdemontowa

5.6. Roboty instalacyjno — montave

5.6.1. Warunki ogolne uktadania rur
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Technologia budowy sieci musi gwarant@wdrzymanie trasy, spadkéw iglokasci
posadowienia kanatéw zgodnie z Dokumeri&ujojektova.

Do budowy kanatéw w wykopie otwartym ra przysipi¢ po czsciowym odbiorze
technicznym wykopu i podia.

W celu zachowania prawidtowego pgat rob6t montzowych naley przestrzegazasady
budowy kanatu od najiszego punktu w kierunku przeciwnym do spadku.

Materiaty wyte do budowy kanatéw powinny bygodne z STWIORB i Dokumentac;j
Projektova. Prace montaowe naley prowadzé zgodnie z dokumentacja technigan
instrukcjami producentéw oraz zgodnie z wymogantimo

Rury przed opuszczeniem do wykopu agleczysci¢ od wewrtrz i zewmnytrz z ziemi i
sprawdzé czy nie ulegly uszkodzeniu lub odksztatceniu. Bregdlne rury unieruchamiasi
poprzez obsypanie ziemirodka dtugdci rury i podbiciu z obu stron tak aby rura nie Haog
zmienk potazenia.

Za pomoag tawy celowniczej pion na uprzednio umieszczonyatidnie wykopu reperach
pomocniczych, naley sprawdzé prawidtowa¢ utozenia rury. Odchytka osi usmnego
przewodu od osi projektowanej nie segprzekracza+ 10 cm, a odchytka spadku = 1 cm
przy pomiarze r@nych w studzienkach.

5.6.2. Izolacja studzienek

Izolackg nalery wykona zgodnie z dokumentacjechnicza. Powinna stanowiszczell
jednolita powtoke na catym obwodzie i nie powinna zawierapryskow , pcherzy oraz
peknigé. Ztacza rur ze studzienkami betonowymi powinny yykonane za pomac
specjalnych przé¢ betonowych z uszczelkami uszczelatgmi.

5.7. Proba szczeldo

Préby szczelni nalezy wykona na eksfiltrag i infiltracje dla kanatow grawitacyjnych
oraz prok cisnieniowg dla kanatu ttocznego.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt
6.2.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Kontrola jakaci powinna by przeprowadzana w czasie wszystkich faz robét jroberat
kontrok zgodndci z Dokumentacja Technicznwykopow, podtaa, umocnienia wykopow,
materiatow, utgenia przewoddw, zasypki, izolacji rur i studzienek:

- sprawdzenie zgodho z dokumentacja techniczpolega na poréwnaniu wykonywanych
badZ wykonanych robét z w/iw dokumentaaraz stwierdzeniu wzajemnej zgodoiona
podstawie ogidzin i pomiaréw,

- badania wykop6w otwartych obejmujadania zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem
woda z opadow atmosferycznych i woda grungwachowanie warunkow bezpieaseva
pracy, a ponadto obejmugprawdzenie metod wykonywania wykopow,

- badania podta naturalnego przeprowadza dla stwierdzenia czy grunt podho stanowi
nienaruszony rodzimy grunt
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- badania podsypki, osypki i zasypki przewodu s@adea s do badania jego uziarnienia,
sypkaci, migzszasci, nawodnienia oraz ubicia.

Pomiar naley wykona z doktadnécia do 10 cm w miejscach odlegtych od siebie niecej
niz 50 m,( 1badanie).

- badanie materiatdéwzytych o budowy kanalizacji nagtuje przez poréwnanie ich cech z
wymaganiami okrdonymi w dokumentacji technicznej, STWIORB, normaetprobatach
technicznych.

- badania w zakresie przewodu, studzienek obejerynndci wskpne sprowadzage se¢
do pomiaru diugéri z doktadnécia do10 cm, srednicy z dokladnéxia do 1 cm. Badanie
utozenia przewodu w planie i profilu, badanie guenia rur i prefabrykatéw natg
dokon& poprzez ogidziny zewrtrzne,

- badane zabezpieczenia przewodu i studzienek aedp nalery wykona od zewntrz
Izolackg powierzchniow studzienek naley sprawdzt poprzez opukanie miotkiem
drewnianym,

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzyska producentéw Zaiadczenia
o0 jakasci (atesty), aprobaty i inne dokumenty i certyfikdbpuszczace wyroby do
stosowania w budownictwie oraz wykd@naadania materiatdw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstadvich wyniki Inspektorowi w celu akceptacji mateGat.

7. Wymagania dotycace przedmiaru i obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB 1 ,\&gemia ogolne” pkt 7.
8. Opis sposobu odbioru robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB 1 ,Vagania ogélne” pkt 8. Roboty
uznaje st za wykonane zgodnie z dokumentggjojektowa, STWIORB i wymaganiami
Inspektora, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
Nalezy szczegolna uwagzwrocic przy odbiorze kanalizacji na :
a) zgodné¢ posadowienia kanatow z projektem,
b) prawidtowy przéwit przewodow,
c) szczelné przewodow i studzienek,
Etapowanie odbiorow natg uzgodné w trakcie realizacji zadania. Odbidr robot
montaowych dokonywany jest na zasadach Odbioru robGkapeych i ukgajacych
zakryciu. Przy odbiorze ezciowym powinny by dostarczone nagiujace dokumenty:
- dokumentacja techniczna powykonawcza z naniegiomyniej zmianami i
uzupetnieniami w trakcie wykonywania robat,
- dokumenty dotycce jakdci zastosowanych materiatow,
- dokumenty uzasadnigge uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie @dzenia
prac,
- protokoty ze sprawdzenia prawidtoyad wykonania kolejnych faz robot,
- oswiadczenie kierownika budowy o zgodeouzytych materiatbw pomocniczych z
obowigzujacymi normami,
- dokumenty pomiarowe (szkice polowe i potwierdegmomiaru bratowego),
- protokoty ze sprawdzenia prawidtoyed utozenia rur w wykopie oraz przy przejach
przez przeszkody.

39



Termin i sposéb veczenia nowo wybudowanej kanalizacji do sieci migjskalery uzgodné
z Uzytkownikiem tej sieci.
Dtugos¢ odcinka kanalizacji podleggjego odbiorowi nie powinna bynniejsza ni
odlegtasi¢ miedzy studzienkami.
Odbiér robét zanikagych obejmuje sprawdzenie:
- sposobu wykonania wykopow pod wadggm obudowy oraz ich zabezpieczenia przed
zalaniem wod gruntow i opadow,
- przydatnéci podtaza naturalnego do budowy kanalizacji (rodzaj ped}stopié
agresywnéci, wilgotncc),
- warstwy ochronnej zasypu oraz zasypu do poziarant,
- zag:szczenia gruntu nasypowego oraz jego wilgétho
- jakosci materiatow wbudowanych,
- utozenia kanatdw na podia,
- dtugasci i srednicy przewoddw oraz sposobu wykonaniaygod dla rur i prefabrykatow,
- szczelnéci przewododw i studzienek,
Odbior roboét zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmstobot.
Odbior kaxcowy
Przy odbiorze kacowym powinny by dostarczone nagiujace dokumenty:
- protokoty ze wszystkich odbiorow gxiowych, wraz z zatznikami
- protokoty przeprowadzonego badania szczaincatego przewodu,
- inwentaryzacja geodezyjna przewodow i obiektovplamach sytuacyjnych wykonana
przez uprawnionego geoget
- dziennik budowy
Przy odbiorze kacowym naley sprawdzé:
- zgodnd¢ wykonania z DokumentagcProjektows oraz ewentualnymi zmianami
zapisanymi w Dzienniku Budowy i naniesionymi w dotentacji powykonawczej,
- protokoty z odbioréw agciowych i realizagj postanowié dotyczca usunecia usterek,

9. Opis rozliczenia robot towarzysgcych i tymczasowych
9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy platrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

Poszczegolne pozycje zawieragny podane w wymaganiach ogélnych: (koszty
skladowania, robocizna, praca sgitg zwycie materiatow, zakup, dostarczenie materiatow,
prace przygotowawcze, zabezpieczenie terenu itd.).

Koszt robot tymczasowych i towarzysych ugto w cenach jednostek obmiarowych.
podanych niej

Cena utgenia 1m rury obejmuje:

- zakup materiatdbw wraz z transportem do miejscadelwania,
- wyréwnanie dna wykopu,

- opuszczenie rur do wykopu,

- wykonanie dotkéw montawych,

- utozenie rur,
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- zabezpieczenie przed ruszaniem,

- zniwelowanie.

Cena ustawienia 1 kpl studni

- zakup materiatébw wraz z transportem do miejscadelwania,

- izolacja,

- beton ochronny,

- zamocowanie ktow,

- kineta, ustawienie kgow na uszczelki,

- zamontowanie dystanséw i wiazu,

- zaizolowanie zewgtrznych powierzchni studni,

- pomiary geodezyjne,

- zasypanie przestrzeni wokét studni piaskiem,

- zag;szczenie kadej z uktadanych warstw, badanie.

Cena ustawienia 1 stud. studni z dnem murowanyrjmabe:

- zakup materiatdbw wraz z transportem do miejscadelwvania,

- podiaze z chudego betonu,

- izolacja,

- beton ochronny,

- wykonanie dna z cegly kanalizacyjnej wraz z zeyeaiem,

- zamocowanie krow,

- kineta, ustawienie kgow na uszczelki,

- zamontowanie dystansow i wiazu,

- zaizolowanie zewgtrznych powierzchni studni,

- pomiary geodezyjne,

- zasypanie przestrzeni wokét studni piaskiem,

- zag:szczenie kadej z uktadanych warstw, badanie.

Cena montau 1 szt ksztattek obejmuje:

- zakup materiatébw wraz z transportem do miejscadelwania,

- opuszczenie do wykopu i ustawienie,

- monta ksztattki.

Cena wykonania 1 kpl studni obejmuije:

- zakup materiatdbw wraz z transportem do miejscadelwania,

- wyréwnanie dna wykopu,

- opuszczenie kinety do wykopu,

- utstawienie studni na dnie wykopu i pctenie z rurogigami,

- zabezpieczenie przed ruszaniem,

- zniwelowanie

- mont& rury trzonowej (wznosgej) o raz teleskopowej z pokryw

- zniwelowanie rury teleskopowej do poziomu teremostpem robdt ziemnych i
nawierzchniowych

Pomiar powykonawczy i dokumentacja geodezyjna p@ngkvcza nie podlegapdrebnej

zaptacie, naley je uwzgkdni¢c w cenach jednostkowych Robot.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy

1. PN-EN 752-1:2000 Zewirzne systemy kanalizacyjne. Bdga ogolne i definicje.
2. PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw kaacyjnych.



3. PN-EN 476:2001 Wymagania og0lne dotygezelementow stosowanych w systemach

kanalizacji grawitacyjnej.

4. PN-EN 1092 Kotnierze i ich pgizenia. Kotnierze olagte do rur, armaturyaéznikdw i
osprztu z oznaczeniem PN. Gzel. Kotnierze stalowe. C£é&2. Kotnierze
zeliwne

PN-87/H-74734 Kotnierze stalowe gwintowane yjlsg

PN-EN 10242 Gwintowanedzniki rurowe zzeliwa cagliwego.

PN-92/ B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanaljzae.

DIN 4034-1 Studzienki z prefabrykatéw betonotvyeelbetowych. Studzienki dla
kanatow i przewoddw kanalizacyjnych aemych w ziemi. Wymiary,
warunki techniczne dostawy.

9. PN-EN 124:2000 Zwieczenie studzienek kanalizacyjnych.

10. PN-64/ H- 74086 Stopnieliwne do studzienek kontrolnych.

11. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.déigpomiaru cech geometrycznych.

12. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

13. PN-B-06250 Beton zwykly.

14. BN-62/6738-03 Beton hydrotechniczny. Sktadbi#giondw. Wymagania techniczne.

15. PN-86/B-01802 Antykorozyjne zabezpieczenia wdwnictwie. Konstrukcje betonowe i

zelbetowe. Nazwy i ok&denia.

16. PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania.

17. PN-B-06251 Roboty betonowesdlbetowe.

© N O

10.2. Inne dokumenty

1. Wymagania Techniczne COBRTI INSTAL Zeszyt 9. andhki Techniczne wykonania i
odbioru sieci kanalizacyjnych (Warszawa, siefi@803 r.).

2. Instrukcje uktadania i monta wydane przez producentow rur.

3. Katalog i instrukcja montawa producenta studzienek z elementow prefabrykgeran
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ST. 6 Profilowanie pod konstrukapawierzchni

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania b@du Robo6t Budowlanychas
wymagania dotycgce wykonania i odbioru profilowania koryta jezdmowadzonych w
zwiazku z odbudow nawierzchni przy budowie kanalizacji sanitarnepave przyaczami w
miejscowdci Brejdyny, gm. Piecki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktimetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot oélych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem profilowania pod konstrukcje nawierzchni

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wymagania ogolrat 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotyaee robot podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pl&.

2. Materiaty

Nie wyskpuja.

3. Sprzet

3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Spret do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do prac powinien wykazasic mozliwoscia korzystania z koparek,
ptyt wibracyjnych.

Profilacg przewiduje si gtdbwnie sposobem mechanicznyngéznym. Zagszczenie gruntu
ptytami wibracyjnymi.

Stosowany spkg nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu

podtaza.

4. Transport
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4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogojmd’4.
Kazda jednostka sperowa powinna b§ w dobrym stanie technicznym, zapewadaj
uzyskanie wymaganej jaka robot.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB ym&gania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przyspienia do robot

Wykonawca po wykonaniu i zasypaniu wykopéw do poridonstrukcji odtwarzanych
nawierzchni powinien przygpi¢ do profilowania i zagszczenia podita bezpérednio przed
rozpoczciem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. itiejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia, jest

mozliwe wytacznie za zgog Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferychnyc

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa
si¢ ruch budowlany, niezwrany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podta

Przed przysipieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Zaleca sj, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co

najmniej 5 cm wysze ni projektowane radne podiaa.

Do profilowania podiea naley stosowa koparki, ktére bda wspomagé prace ¢czne.
Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
poditaza naley kontynuowa do osiagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszegazni
1s=1,0 . Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Nalezy okresli¢ pierwotny i wtdrny modut odksztatcenia pozdowedtug BN-64/8931-02.
Stosunek wtdérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracz,2.
Wilgotnaos¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej
z tolerancj od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zeggczonego podia

Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieépodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposob. 2eli wyprofilowane i zagszczone
poditaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej warstwy mena
przystpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszerdtaza Inspektor oceni jego
stan i ewentualnie zaleci wykonanie niedbych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny koszt.
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6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt
6.2. Badania w czasie robot

Przy kadym odbiorze robét zanikgych naley stwierdzt ich jakas¢ w formie protokotéw

lub wpiséw do dziennika budowy.

W czasie robét wykonawca powinien prowadzystematycznie badania kontrolne w zakresie
i Z czstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymaganej jakorobot i nie rzadziej riw
niniejszej specyfikaciji.

Sprawdzenie po profilowaniu i zeggczeniu koryta podlegagj

- uksztaltowanie pionowe osi z tolerandp 1 cm /1 pomiar na 25 m/,

- glebokas¢ koryta z tolerangj+ 1 cmi— 2 cm /1 pomiar na 50 m/,

- spadek poprzeczny z toleram€,5% /1 pomiar na 50 m + pkt. charakterystyczne/,

- zag;szczenie dna koryta i wilgotea gruntu w czasie zagzczania z tolerangjfl0% w
stosunku do wilgotniei optymalnej /1 pomiar na 600 m2/,

- rownas¢ podiaza badana tatz tolerancg 2 cm /co 20-30 m/,

Jaka¢ wykonanych rob6t naly uzna za zgoda z wymaganiami normy PN-S-02205¢lje
wszystkie wyniki daty wyniki spetniage wymagania opisane poug z uwzgédnieniem
przedziatéw toleranciji,

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor usttres robot poprawkowych do wykonania
przez Wykonawe, ktory pokryje je na wtasny koszt.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowauoepodtaa
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazauwyieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w pkt 6.2 powinny kiynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej
10 cm, wyrOéwnanie i powtorne zggyczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB 1 ,\&gemia ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego patto

8. Opis sposobu odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w STWIORB 1 ,Vegania ogodlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektdTWIORB i

wymaganiami Inspektora,jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. Opis rozliczenia rob6t towarzysgcych i tymczasowych
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania profilowanigeznego i mechanicznego Z koryta obejmuije:
- wyprofilowanie,
- zag:szczenie do uzyskania parametrow przewidzianycH Wi®RB.

10. przepisy zwjzane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie muoallksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro§gnoawierzchni planografem i kat

. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ¥gania i badania.

o 01
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ST. 7 Podbudowa z kruszywa wymagania ogoélne

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania b{@du Rob6t Budowlanychas
wymagania dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgzanych z wykonaniem podbudowy z
kruszyw nawierzchni drogowych prowadzonych wazku z odbudow nawierzchni przy
budowie kanalizacji sanitarnej wraz z paogami w miejscowsci Brejdyny, gm. Piecki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktipmetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robét oblych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych hagcznie wg PN-S-06102

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technokngi, polegajcy na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okikenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wggania ogolne” pkt 1.4
oraz w STWIORB

1.5. Ogélne wymagania dotygz roboét

Ogodlne wymagania dotyaeze robo6t podano w STWIORB 1 pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev
STWIORB 1 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z krusgtahbilizowanych mechanicznie
podano w STWIORB 8 Podbudowa z kruszywa tamanegmnlgtowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatow

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedtug PN-B-06714-15 powinnaé& micdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicamgprnienia nagsiednich sitach. Wymiar
najwigkszego ziarna kruszywa nie seoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Frokeje
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8ok ocrka sita, mm

1-2 kruszywo na podbud@wzasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbuda@womocnicz (dolm warstwe)

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane
metod stabilizacji mechanicznej

2.3.2. Widciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Lp. | Wyszczegolnienie wkgiwosci Wymagania dla podbudowy Badania wedug
zasadnicza pomocnicza

1 Zawartd¢ ziarn > ng 0,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 od 2 do 12 PN-B-06¥34

2 Zawartg¢ nadziarna, % (m/m), nie wiej niz 5 10 PN-B-06714-15

3 Zawartg¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie 35 40 PN-B-06714-16
wigcej niz

4 Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych, 1 1 PN-B-04481
%(m/m), nie wgcej niz

5 Wskanik piaskowy po piciokrotnym 0d30do 70 | od 30do 70 BN-64/8931-01
zag:szczeniu metadl lub Il wg PN-B-
04481, %

6 Scieraln@¢ w bebnie Los Angeles PN-B-06714-42
a) scieralng¢ catkowita po petnej liczbie 35 50
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obrotow, nie wicej niz
b) écieralnad¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby | 30 35
obrotéw, nie w¢cej niz

~
w
a1

Nasikliwo$¢, % (m/m), nie wicej niz PN-B-06714-18

8 Mrozoodporné&, ubytek masy po 25 cyklach | 5 10 PN-B-06714-19
zamraania, % (m/m), nie
wiecej niz

9 Rozpad krzemianowyzelazawy 4cznie, % - - PN-B-06714-37
(m/m), nie wecej niz PN-B-06714-39

10 | Zawarté¢ zwiazkéw siarki w przeliczeniuna | 1 1 PN-B-06714-28
S03, %(m/m), nie wcej niz

11 | Wskanik nosnosci wnos mieszanki kruszywa, PN-S-06102
%, nie mniejszy rii
a) przy zagszczeniu IS> 1,00 80 120
b) przy zagszczeniu 1S> 1,03 60 -

2.3.3. Woda

Nalezy stosowa wodg wg PN-B-32250.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyge sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykagaic mazliwoscia korzystania z walcow stalowych
wibracyjnych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych powinny by stosowane
zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne. Wykonawcwinien zapewni dostaw
mieszanki z odpowiednio wypasmej wytworni, posiadagej mieszarki, produkage
jednorodm mieszank o wilgotnaci optymalnej.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogojrid’4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaagh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyrtemagami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB ¥m&gania ogolne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podia

Podtaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w STWIORB. Paliki lub
szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowypmy by wczeniej przygotowane i
ustawione w celu wyznaczenia projektowanych i dabgdvanych nawierzchni.
Podbudowa powinna Byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgasprawdzé wzorem:

Dis/ Ogs<5
w ktorym:
D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&#iolziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&io&iarn gruntu podi@a, w
milimetrach.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa ascisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley
wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
konieczndé¢ zapewnienia jednorodsa nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Midsagno wyprodukowaniu powinna &ypd
razu transportowana na miejsce wbhudowania w tads@&p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grediptakiej, aby
jej ostateczna grulsé po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Gruhig
pojedynczo uktadanej warstwy nie peoprzekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna kiyroztozona w sposob zapewrialy oshgnigcie wymaganych
spadkow i rednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna ywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéweddaych wysokéciowych. Rozpoczcie budowy
kazdej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiat@ilgotnosci
optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448gtoda I1). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zoSt@suszony przez mieszanie i napowietrzanie.
Jezeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestzsza od optymalnej o 20% jej wadtn,
mieszanka powinna By wilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W
przypadku, gdy wilgotn&& mieszanki kruszywa jest viigza od optymalnej o 10% jej
wartasci, mieszank nalery osuszy.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasjpnej warstwy, powinna kyutrzymywana
w dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnspektora, gotow
podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawd wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napnawktych z niewtdciwego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robot.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt
6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych bada Inspektorowi w celu
akceptacji materialtéw. Badania te powinny obejmodwazystkie whaciwosci okreslone w
pkt 2.3 niniejszej] STWIORB.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Tablica 1. Cegstotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mech.

L.p. WyszczegOlnienie bada

1. Uziarnienie kruszywa — 1 szt

2. Wilgotna¢ kruszywa — 1 szt

3. Zagszczenie warstwy — 2 szt

4. | Badanie witaciwosci kruszywa - dla kadej partii kruszywa i przy kalej zmianie
kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobierad w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bieaco przekazywane Inspektorowi.

6.3.3. Wilgotnd¢ mieszanki

Wilgotnaos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1), z eobep +10% -20%. Wilgotn& nalery
okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osagniecia wymaganego
wskaznika zagszczenia. Zaggzczenie podbudowy nalesprawdzéa wedtug BN-77/8931-
12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jestalive ze wzgédu na
gruboziarniste kruszywo, kontkotag:szczenia naley oprze& na metodzie obgien
ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziepmiaz na 5000 m2, lub wedtug zaléce
Inspektora.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidiowe, gdy
stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego moddksaotatcenia E1 jest nie gkiszy od
2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
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E2/E1<2.2
6.3.5. Widciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt
2.3.2. Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy
w obecndci Inspektora.
6.4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano
w tab. 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiarow Minimalna ogstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké&¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Réwna¢ podiwzna co 20 m tat

3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1l km

4 Rzedne wysokséciowe co 100 m

5 Grubai¢ podbudowy Podczas budowy i przed odbiorem: w Xz

6 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazka 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

6.4.2. Szerok& podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mie r&zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm,
-5 cm.

6.4.3. Rowné&¢ podbudowy

Nierowndaici podiuzne podbudowy nafy mierzy 4-m fat, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnasci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4. Redne wysokéciowe podbudowy

Réznice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.
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6.4.5. Grubé¢ podbudowy i ulepszonego podé

Gruba¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.6. N@nos¢ podbudowy

modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02, ¢aie spezyste wg BN-70/8931-06
6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazanjeksze odchylenia od okiienych w
pkt. 6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbajtasci co najmniej
10 cm, wyréwnane i powtornie zgggczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalneelieszeroké¢ podbudowy jest mniejsza od
szerokdci projektowanej o wicej nz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonvajy
lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszepodbudow przez spulchnienie
warstwy na peln grubag¢ do potowy szeroksei pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne
zag:szczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci, Wykonawca wykona
naprave podbudowy. Powierzchnie powinnydgaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedngicbokas¢, zgodnie z decyzjinspektora, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkiu tych robét nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewtdciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli noénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz
roboty niezledne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez Inspektora.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcdlpalowy tylko wtedy, gdy zaienie
nasnosci podbudowy wynikio z niewkiwego wykonania robo6t przez Wykonawc
podbudowy.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB 1 ,\&gemia ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoegm
mech.
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8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w STWIORB 1 ,Valgania ogodlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumenta@rojektows, STWIORB i wymaganiami
Inspektora, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w STWIORB 1 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynngxi objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mech., podano w
STWIORB D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalrsgbilizowanego mechanicznie,

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy

. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawarti zanieczyszcze
obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztaltu ziarn
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae nasikliwosci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae mrozoodporrici metod
bezpdrednn
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawarti zanieczyszcze
organicznych
. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarti siarki metod
bromowy
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los
Angeles
13. PN-B-0673Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe. Badania
techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nangalo nawierzchni drogowychwir i
mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nateao nawierzchni drogowych.
Piasek
17. PN-EN-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci

Nookrw DNMBE

o

o
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18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.
27.

28.
29.
30.

PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-30020 Wapno

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z tlucznia kamiennego

PN-S-96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni
drogowych

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieuhioodksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie ptyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar&igodatnych ugiciomierzem belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wgki&a zagszczenia gruntu
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ST. 8 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegaechanicznie

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania b{@du Rob6t Budowlanychas
wymagania dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgzdanych z wykonaniem podbudowy z
kruszyw nawierzchni drogowych prowadzonych wazku z odbudow nawierzchni przy
budowie kanalizacji sanitarnej wraz z paogami w miejscowsci Brejdyny, gm. Piecki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktipmetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robét oblych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robo6t zwzanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilaamgo mechanicznie.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wymagania ogolnekt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotygz roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektova, STWIORB i poleceniami Inspektora. Ogolne wymagani
dotyczce robo6t podano w STWIORB 1 "Wymagania ogolne”.

2. Materiaty

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tangangabilizowanego mechanicznie
jest kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszearowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw. Frakcje kruszywa tamangggostajce na sicie o oczkach
kwadratowych 4 mm powinny mienie mniej nk 75% wagowo ziaren przekruszonych,
posiadajcych wkcej niz jedm powierzchng przetaman. Kruszywo powinno by
jednorodne, bez zanieczyszizsbcych i bez domieszek gliny. W zatesci od wiaciwosci
fizykochemicznych kruszywo winno odpowigdéasie co najmniej ~ Il wedtug normy PN-
B-11112 "Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych”.

2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedtug normy PN-B-06714-15 mustéé pomkdzy
krzywymi granicznymi, pol dobrego uziarnienia pogaina rysunku 1 w ST 7

2.2. Wiaciwosci kruszywa
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Wymagane wisciwosci kruszywa wedtug PN-B-11112 — 1996 Kruszywa powispetnig
wymagania okrdone w tablicy 1 w ST 7.

3. Sprzet

Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego staimlemego mechanicznie naje
stosowa sprzt wymieniony w ST 7.

4. Transport

Transport kruszywa musi odbywaic w sposob przeciwdziakgy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanyrdtpau drogi musi by tak
zorganizowany, aby nie dofri¢ do jego uszkodZei tworzenia kolein. Wskazany jest
transport samowytadowczy (samochodygaiki z przyczepami).

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotygee wykonania robét podano w STWIORB 1 "Wymaganialog'.
5.2. Przygotowanie podia

Podtaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w STWIORB i
dokumentacji projektowej. Paliki lub szpilki do pratowego uksztattowania podbudowy
powinny by wcze&niej przygotowane i ustawione w celu wyznaczen@gitowanych
nawierzchni.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa ascisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley
wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
koniecznd&¢ zapewnienia jednorodsa nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji w trakcie prace$danka po wyprodukowaniu powinna
by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania isgadsob aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowanie i zagzczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinnadyozkladana o jednakowej grudmn, takiej aby jej
ostateczna grulié byta po zagszczeniu réwna projektowanej. Rozktadanie mieszaaldy
wykong recznie. Warstwa podbudowy powinnathpztozona w sposéb zapewniay
osiagniecie wymaganych spadkow iganych wysokeéciowych. Wilgotng¢ kruszywa
podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotnéci optymalnej, okrdanej wedtug
normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-88B-0448é&t¢ma 11). Wskanik zag:szczenia
podbudowy wg BN-77/8931-12 nie powinienclyniejszy ni 0,98.

5.5. Utrzymanie podbudowy
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Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasjpnej warstwy powinna l#utrzymana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca hdzie wykorzystywat za zgadnspektora gotow
podbudow do ruchu to jest zobowzany do napraw podbudowy spowodowanych tym
ruchem. Koszt napraw z tego tytutu ponosi Wykonawca

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB 1 "Wymagania ogolne”.

6.1. Zasady ogolne kontroli jakm robot

W czasie budowy Wykonawca powinien prowa&daystematyczne pomiary i badania
kontrolne i dostarczaich wyniki Inspektorowi. Pomiary i badania kontrtelWykonawca
powinien wykonywda w zakresie i z agtotliwoscia gwarantujca zachowanie wymaga
jakosci robdt, lecz nie rzadziej hiwskazano w odpowiednich punktach niniejszej
specyfikacji.

6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca musi wyk@nzadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstatmvyniki tych bada Inspektorowi, wedtug zasad oklenych
w niniejszej STWIORB punkt 2.1 i 2.2.

6.3. Badania w czasie robot

Badania naley przeprowadzi z uwzgkdnieniem pkt. 6.3. STWIORB 7.

6.4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy

Badania naley przeprowadzi z uwzgkdnieniem pkt. 6.4. STWIORB 7.

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Nalezy si¢ zastosowado wymaga podanych w pkt. 6.5. STWIORB 7.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiaru robét jest 1frutozonej i zagszczonej warstwy podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.Ogolne zasaalyaru rob6t podano w STWIORB
1 "Wymagania ogolne".

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w STWIORB 1. ivagania ogodlne”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows, STWIORB i
wymaganiami Inspektora,jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne. W wypadku stwierdzenisterek, Inspektor ustali zakres robot

poprawkowych do wykonania. Wykonawca wykona je oszk wtasny w ustalonym terminie.

9. Podstawy ptatndci
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Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w STWIORB 1 "Wymagania ogdlne".
Platna¢ za nf utozonej i zagszczonej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumenfagjektova na podstawie obmiaru
roboét, ocen jakosci uzytych materiatéw i ocenjakosci wykonania robot.

Cena wykonania robo6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie oznakowania robot,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie zpaae,

- zakup i dow6z mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztazenie mieszanki,

- mechaniczne zagzczenie warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w STWIORB,

- utrzymanie podbudowy w czasie robét,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. Przepisy zwazane

- BN-B-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieaisika piaskowego

- BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obaizenie ptyt.

- BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiargagiodatnych ugiciomierzem belkowym

- BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovanoawierzchni planografem i tat

- BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

- PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krusstailizowanych mechanicznie

- PN-B-11112 Kruszywo tamane od nawierzchni drogchvy
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ST. 9Nawierzchnie z mieszanek mineralno - bitumicznych
1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wy&nia i Odbioru Robét Budowlanych
Sa wymagania dotycce wykonania i odbioru roboét zg@anych z wykonywaniem
odtworzenia warstw konstrukcji nawierzchni w zeku z odbudow nawierzchni przy
budowie kanalizacji sanitarnej wraz z pagogami w miejscow€ci Brejdyny, gm. Piecki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB stosowana jest jako dokument przetargokgntraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot oélych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem warstwy vizacej i scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniplotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.2. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralstaiowa ut@ona i zagszczona.

1.4.3. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogewgostaci zawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie.

1.4.4. Kategoria ruchu (KR) — olagenie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.5. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywypetniacza mineralnego o
okreslonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.6. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - miagzamineralna z odpowiedpiloscia
asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona nagur, w okrélony sposéb, spetniga
okreslone wymagania.

1.4.7. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszamikeralno-asfaltowej w celu
sprawdzenia, czy jej wdaiwosci 3 zgodne z receplaboratoryjmn.

1.4.8.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyktéa poprawia adhegpsfaltu
do materiatdw mineralnych oraz azksza odporn@ btonki asfaltu na powierzchni
kruszywa na odmywanie wadmoze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.5. Ogollne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotyaee robot w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotygz materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puadey

STWIORB 1 pkt 2.
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2.2. Asfalt
Nalezy stosowé asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-EN 12591:2002
2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowé wypetniacz, spetniagy wymagania okdone w PN-S-96504:1961 dla
wypetniacza podst. i zagiczego. Przechowywanie wypetniacza powinné fyyodne z PN-
S-96504:1961. Sktadowanie kruszywa powinno odlgyskaw warunkach zabezpieczaaych
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z inngoitgmentami kruszywa lub jego
frakcjami.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Emulsje drogowe kationowe emulsje asfaltowe spgicéawymagania okéone w
WT.EmA-99.

3. Sprzet

3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Spret do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu astedigo powinien
wykaza& sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- skrapiarek,

- ubijaki stalowe,

- walce ogumione,

- walcéw wibracyjnych samojezdnych,

- szczotek mechanicznych lub/i innych agzen czyszczacych,

- samochodow samowytadowczych z przykryciem lubtesow.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogojrd’4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego naleprzewozé pojazdami samowytadowczymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekizvaa roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z
jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania terpgrasbudowania. Zalecagsi

stosowanie samochodow termosow z podwojngidinami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.
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5. Wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB ym&gania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Przed przysipieniem do robdét, w terminie uzgodnionym z Inspette, Wykonawca
dostarczy Inspektorowi do akceptacji projekt sktadaszanki mineralno-asfaltowej oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegdlnych sktadnikow i proétvidteriatdw pobrane w
obecndci Inspektora do wykonania badkontrolnych przez Inwestora.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnadui&sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwacieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naingch do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu podano w tablicy 1.

Tablica 1. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia MM do warstaeieralnej z BA 0/12.8

Wymiar oczek sit #w mm Rzedne krzywych granicznych MM 0/12.8
zawart@¢ asfaltu

przechodzi przez od do
25.0
20.0 100 100
16.0 90 100
12.8 80 100
9.6 69 100
8.0 62 93
6.3 56 87
4.0 45 76
2.0 35 64
zawartd¢ ziarn >2.0 mm 36 65
0.85 26 50
0.42 19 39
0.30 17 33
0.18 13 25
0.15 12 22
0.075 7 11
orientacyjna zawarté 5.0 6.5

asfaltu w MMA

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmjehvarstwyscieralnej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunku 1
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy
scieralnej.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétaigmagania podane w
tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch oraz warstwycieralnej z

betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Wymagania wobec MMA i warstwy z BA
scieralnej Wizacej

1 Modut sztywnéci petzania, MPa >14,0 >16,0

2 Stabilnd¢ probek wg metody >10,0 >11,0
Marshalla w 60 C, kN

3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 4,5 oddb, 3,0

4 | Wolna przestrzew probkach jw., % od 2,0do 4,0 0od 4,0do 8,0
viv

5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w od 78,0 do 86,0 <75,0
probkach jw., %

6 | Grubag¢ w cm warstwy z MMA o
uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 4,0
od 0 mm do 20,0 mm od 3,5do 4,0

7 | Wska&nik zag;szczenia warstwy, % > 98,0 > 98,0

8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 3,0do 5,0 0d 4,5do 9,0

5.2.2. Warstwa wizaca z betonu asfaltowego
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Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy vaizacej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu podano w tablicy 3.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmj@hvarstwy wizacej i z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunku 2.
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki matreej BA 0/20 dla warstwy wracej

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lbgtalony na podstawie badprobek
wykonanych wg metody Marshalla; probki powinny syet wymagania podane w tablicy 2.
Wykonana warstwa podbudowy z betonu asfaltowegampmspetnia wymagania podane
w tablicy 2.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia MM do warstmiyzacej z BA 0/20

Wymiar oczek sit #w mm Rzedne krzywych granicznych MM 0/12.8
zawartd¢ asfaltu
przechodzi przez od do
31.5 - -
25.0 100 -
20.0 87 100
16.0 75 100
12.8 65 93
9.6 57 86
8.0 52 81
6.3 47 76
4.0 40 67
2.0 30 55
zawartdé¢ ziarn >2.0 mm 45 70
0.85 20 40
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0.42 13 30
0.30 10 25
0.18 6 17
0.15 5 15
0.075 3 7
orientacyjna zawarté 4.3-5,8 6.0
asfaltu w MMA

5.3. Przygotowanie podia

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng lagyprofilowane i rowne.
Powierzchnia podtea powinna b¥ sucha i czysta. Nieréwici poditaza pod warstwy
asfaltowe nie powinny liywicksze od 12 mm.

Przed roziaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegoiqe@dnaley skropt

emulsp asfaltowa lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w STWIORB. Zalecane
asfaltu po odparowaniu wody dla podbudowy z kruszgtabilizowanego mechanicznie w
ilosci 0,5-0,7 [kg/m2]. Powierzchnie czotowe kramikow, wiazow, wpustow itp. uszlzen
powinny by pokryte asfaltem lub materialem uszczelggm zaakceptowanym przez
Inspektora.

5.4. Poiczenia m¢dzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalery skropt emulsj asfaltows przed utageniem nasfpnej, w celu
zapewnienia odpowiedniego pokenia mgdzywarstwowego w iléci podanej w STWIORB:
- dla asfaltowej warstwy wiacej w ilosci 0,1-0,3 [kg/m2],

- dla asfaltowej warstwycieralnej w ilgci 0,1-0,3 [kg/m2],

Skropienie powinno kiywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody ok. dwéch godzin.

5.5. Warunki przyspienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia
jest nie nksza od +5C. Nie dopuszczaeuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na
mokrym podtau, podczas opadow atmosferycznych oraz silnegawfat> 16 m/s). W
przypadku gdy podie i obramowanie podgrzewa siemperatura me by nizsza od
wartasci podanych powsej.

5.6. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Pocatkowa temp. mieszanki w czasie gzagczania powinna wyndshie mniej nk:

dla asfaltu D35/50 130C. Zagszczanie mieszanki powinno odbyisie bezzwiocznie.
Wskaznik zag:szczenia utgonej warstwy powinien liyzgodny z wymaganiami podanymi w
tablicy 2.

Ztacze z istniejca nawierzchni powinno by réwno obcgte i powierzchnia obetej
krawedzi powinna by posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylégima asfaltowo-
kauczukovy. Sposdb wykonywania gtz powinien by zaakceptowany przez Inspektora.
Ztacza nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado osi
jezdni. Zhcze powinno b catkowicie zwazane, a powierzchnie przylegeych warstw
powinny by w jednym poziomie.

Whbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej obejmuije:
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- posmarowanie gacym asfaltem krawdzi nawierzchni, kraeznikow, opornikow,
obrzery i innych uradzea w jezdni,
- rozscielenie mieszanki
- sprawdzenie profilu rozkladanej mieszanki przynpoy szablonu,
- reczne zagszczenie mieszanki ubijakami stalowymi przy opoawtk, krawznikach,
obrzezach i innych urzdzeniach,
- mechaniczne zagzczenie wykonanej nawierzchni walcem samojezdmagszczarkami
ptytowymi lub innym sprgtem zagszczagcym zaakceptowanym przez Inspektora,
- sprawdzenie profilu nawierzchni i wyréwnanie Bnasci.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt
6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérzadania mieszanki mineralno-
asfaltowej i przedstawiwyniki tych bada Inspektorowi doakceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-tigvee|

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej poleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967. Wyniki powinny liyzgodne z receptiaboratoryja. Dopuszcza giwykonanie
bada innymi rownowanymi metodami.

6.3.2. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-tsfad)

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltovedég¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperaturkiidmaé¢ pomiaru +2C. Temperatura
powinna by zgodna z wymaganiami podanymi w STWiORB.

6.3.7. Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocefuealnej jej
wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wiugwania.

6.3.8. Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych
metod, Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z recepiaboratoryjma.

6.3.7. Grubé&¢ warstwy
Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grubieia projektows, z toleranci = 10 %.

6.4.10. Wygdd warstwy
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Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énednolity tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcygch se i spckanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi
w STWIORB i recepcie laboratoryjnej. (jedno badame3000 rf)

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB 1 ,\&gemia ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonialisfvego.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB 1 ,Valgania ogodlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows i STWIORB, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 i PN-S-96025:2000 daty

wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w STWIORB 1 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

- oznakowanie robat,

- dostarczenie materiatow,

- zakup mieszanki mineralno-asfaltowej i jej tramsma miejsce wbudowania,

- posmarowanie lepiszczem krenzi urzadzen obceych i krawgznikow,

- skropienie ¢czne wezem oczyszczonej podbudowy lub nawierzchni.

- roztazenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy
1 PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa rafie do nawierzchni drogowych.

Zwir i mieszanka
2 PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa taendo nawierzchni drogowych
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3 PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa rahe do nawierzchni drogowych.
Piasek

4 PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa cate zzuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

5 PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoakowanie, znakowanie i transport

6 PN-EN- 12591:2002 Asfalty drogowe

7 PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upigme AUN do nawierzchni drogowych

8 PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hadas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych

9 PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypeiaczigany do mas bitumicznych

10 PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMaevierzchnie asfaltowe. Wymagania

11 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnonawierzchni planografem i tat

10.2. Inne
12 Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejrda 2 marca 1999 r. w

sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpasé drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).
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ST. 10Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe]

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wy&nia i Odbioru Robét Budowlanych
Sa wymagania dotycce wykonania i odbioru roboét zg@anych z wykonywaniem
odtworzenia nawierzchni z kostki brukowej w 2mku z odbudow nawierzchni wjazdéw do
posesji przy budowie kanalizacji sanitarnej wrggzylaczami w miejscowsci Brejdyny,

gm. Piecki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB stosowana jest jako dokument przetargokgntraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét oblych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z
wykonywaniem odtworzenia nawierzchni z kostki betonj brukowej o gr. 8 cm.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwaeza betonu metadvibroprasowania.

1.4.2. Spoina - odgd pomkdzy przylegajcymi elementami (kostkami) wypetniony
okreslonymi materiatami wypetniagymi.

1.4.3. Szczelina dylatacyjna - ogistdziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umazliwienia odksztatcé temperaturowych, wypetniony oksfenymi materiatami
wypetniapcymi.

1.4.4. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wynmega ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotygz roboét

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogdélne” pl&.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev
STWIORB 1 pkt 2.

2.1. kostka betonowa brukowa
Nalezy wykorzyst& kostke z rozbiorki. W przypadku uzupetnienia zniszczamejvierzchni

podczas rozbiorki zastosowkostke betonow 0 tych samych parametrach dotycych
grubaici, koloru, ksztattu kostki oraz tekstury.
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2.2. Materiaty na podsygk do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni
a) na podsypkpiaskows pod nawierzchri

— z piasku naturalnego spetrie¢go wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113
b) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypeskpwej

— piasek naturalny spetnigy wymagania PN-B-11113 gatunku 2 lub 3,

— piasek tamany (0,075+2) mm wg PN-B-11112,
Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bez@oiego wbudowania po dostarczeniu
na budow, powinno odbywé sic na podtau rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym,
przy zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszazenzenieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi.
3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyge sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Spret do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie. Do przycinania
kostek mana stosowaspecjalne nardzia trace (szlifierki, przycinarki).

Do zagszczenia nawierzchni stosuje gag:szczarki wibracyjne (ptytowe) z wkiagk
elastomerow, chronace kostki przedcieraniem i wykruszaniem natp

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogojmd’4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Kostki w trakcie transportu powinny bgabezpieczone przed przemieszczaniem si
uszkodzeniem.

4.3 Transport kruszyw

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaajh
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyatenatami. Podczas transportu
kruszywa powinny b§ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed
rozpyleniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB ym&gania ogolne” pkt 5.

5.2. Podlae
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Podtaze gruntowe pod nawierzclrnpowinno by wykonane zgodnie z dokumentacj
projektowa. Koryto pod podbudowlub nawierzchrg powinno by wyprofilowane i
zagzszczone zgodnie z istnagymi spadkami.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podemte nawierzchni z kostki brukowej
powinien by zgodny z dokumentagcprojektows i STWIORB.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek iwjch naley stosowa krawezniki
betonowe.

5.5. Podsypka
Podsypka z piasku naturalnego powinnaéngieibc¢é min 5 cm.
5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek bvuch

Kostke nalezy uktada& wedtug zastosowanego na wjazdach wzoru. Kogkklada s na
podsypce w taki sposéb, aby szczelingaaly kostkami wynosity od 2 do 3mm. Kostk
nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od niwelety istniejcej nawierzchni, gdyw czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetni piaskiem, a nagpnie zamiéc¢ powierzchng
utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania
nawierzchni. Do ubijania utmnej nawierzchni z kostek brukowych stosujevgibratory
ptytowe z oston z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek prze#agzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie najeprowadz¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku
srodka i jednoczaie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do ggarzania nawierzchni z
betonowych kostek brukowych nie wolngywa¢ walca.

Po utazeniu nawierzchnia powinna bgtarannie oczyszczona.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt

6.2. Badania przed przygieniem do robot
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzysSkazakresie wymienianej kostki
brukowey:
a) aprobag technicza,
b) certyfikat zgodnéci lub deklaragj zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki bada
cech charakterystycznych kostek, w przypagidania ich przez Inspektora,
c) wyniki sprawdzenia wygtu zewrtrznego kostek.
Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien uzySkazakresie innych materiatow:
a) ew. badania wkaiwosci kruszyw, piasku, wody itp. okilene w normach, ktére bualz
watpliwosci Inspektora.
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Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw Wykonawca przedstawi Inspektorowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot
a) Sprawdzenie podsypki — przymiarem liniowym
Biezaca kontrola na kalym wjezdzie - grubéci, spadkow i cech konstrukcyjnych
podsypki
b) Badania wykonania nawierzchni z kostki brukowej
Biezaca kontrola na kalym wjezdzie - sprawdzenie koloru kostek i desenia iclzehia
7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB 1 ,\&gemia ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjokeestki
brukowe.

8. Opis sposobu odbioru robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB 1 ,Vegania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektova, STWIORB i
wymaganiami Inspektora,feli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tuoleji
wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- przygotowanie podia,

- wykonanie podsypki,

Zasady ich odbioruasokreslone w ST 1 ,Wymagania ogéine”.

9. Opis rozliczenia rob6t towarzysgcych i tymczasowych

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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- przygotowanie podia,

- dostarczenie materiatow i spta,

- wykonanie podsypki z piasku,

- utozenie i ubicie kostki,

- wypetnienie spoin,

- pielegnacja nawierzchni,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwazane

1. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagametody bada

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairehe do nawierzchni drogowych;
piasek

3. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enoawierzchni planografem i tat
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ST. 11Nawierzchnia gruntowa
1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiy&nia i Odbioru Robét Budowlanych
Sa wymagania dotycace wykonania i odbioru robét zadanych z wykonywaniem naprawy
nawierzchni gruntowych w zwzku z budowe kanalizacji sanitarnej wraz z pragkami w
miejscowdci Brejdyny, gm. Piecki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB stosowana jest jako dokument przetargokgntraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot oélych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych z
wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchni gruntolwyeaturalnych (profilowanych)
obejmupcych naprawy z profilowaniem nawierzchni oraz odaoawierzchni.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z guumtaturalnego albo ulepszonego
mechanicznie lub chemicznie, odporna na dziatarabu.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowanayydzielony pas terenu, przeznaczony
do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszyehktorym wystpujacy grunt
podtaza jest wyrdwnany i odpowiednio uksztattowany w pgropodiuznym i przekroju
poprzecznym oraz zagzczony.

1.4.3. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielpay terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktorym wysgcy grunt podiaa jest
ulepszony mechanicznie lub chemicznie, wyréwnawgpowiednio uksztattowany w
profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.

1.4.4. Mieszanka optymalna gruntowa - mieszankantgruodzimego z innym gruntem
ulepszaicym poprawiaicym skiad granulometryczny i wieiwosci gruntu rodzimego.

1.4.5. Profilowanie drogi gruntowe] - mechanicznepqawienie poprzecznego przekroju
drogi w celu wyroéwnania wybojow i kolein i zapewnia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.6. Odnowa nawierzchni gruntowej - spulchnieni€oziarnienie, rogielenie,
wymieszanie, sprofilowanie i zegsgczenie materialu istnigego i odnawiaicego
nawierzchng.

1.4.7. Pozostatle okilenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi.
polskimi normami i z definicjami podanymi w STWiORB,Wymagania ogoélne” pkt
1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotygz robdét

Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB 1 "Wymagania ogoélne" pkt
1.5.
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2. Materiaty

2.1. Materiaty do nawierzchni gruntowej ulepszamejchanicznie

2.1.1. Mieszanka gliniasto-piaskowa

Optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa powinnacmaenowy skfad uziarnienia wedtug
tablicy 1. Krzywa uziarnienia mieszanki powinnaipdst uziarnienie cigte i leze¢ w

obszarze ok&onym na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy skfad uziarnienia optymalnej raedki gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosé Wymagania

1 Zawartd¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0 do 10

Zawartd¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 708%0

2
3 Zawartad¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05 mm), %| od 1228
4 Zawartd¢ frakcji itowej (ponizej 0,002 mm), % od3do7

Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszglikiasto-piaskowej
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3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyge sprztu

75



Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST 1 “Wymagania ogolne”, pkt 3.
3.2. Spret do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazsie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

— spycharek, rowniarek lub sgta rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputgania i
profilowania,

— rozsypywarek rolniczych wypaganych w ostony przeciwpylne i szczeliny o regulogjan
szerokdci do rozsypywania spoiwsrodkéw chemicznych,

— przewanych zbiornikéw na wogl(drogowe, rolnicze itp.) wypoganych w uradzenia do

réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— walcéw ogumionych i gtadkich, lekkickiednich, samojezdnych lub doczepianych,
walcow wibracyjnych jedno i dwuwatowych, wibracyptyi wibrouderzeniowych
zag:szczarek do zagzczania wyprofilowanej warstwy gruntu wymieszanegmdatkami
ulepszajcymi.

Dobér sprztu powinien uwzgidniat specyfik; robot.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST 1 “Wymagania ogolne” 4pkt
4.2. Transport

Grunty i materiaty do mechanicznego ulepszania eaghni gruntowej mma przewozi
dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 1 “Wymggagolne”, pkt 5.

Wykonanie koryta oraz profilowanie i zgggczenie podta powinno nagpi¢ bezpdrednio
przed rozpoczxiem uktadania warstw nawierzchni.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa
si¢ ruch budowlany, nie zwrany z wykonaniem warstwy konstrukcyjnej nawierachn
5.2. Przygotowanie podia

Potazenie i uksztattowanie koryta w planie i profilu powo zosté wytyczone przy pomocy
palikow lub szpilek oraz linek. Paliki lub szpilkalezy ustawia w osi drogi i w redach
rownolegtych do osi drogi. Rozmieszczenie palikély $zpilek powinno umiiwi ¢
nackagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghsich nie wgkszych ni co 10
metrow.

5.3. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej ma@ecznie

5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki optymalneptpwe;j
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Przed rozpoaxiem rob6t Wykonawca powinien dostaré4gzynierowi do akceptaciji
projekt sktadu mieszanki optymalnej oraz probkingéuwv przeznaczonych na mieszanhk
pobrane w obecroi Inzyniera.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien odpowtadg@maganiom podanym w tablicy 1 i
na rysunku 1 i zawieta

— opis i wyniki bada gruntow,

— okre&lenie wilgotndci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podanaprmie PN-B-
04481.

5.3.2. Wbudowanie i zagzczenie mieszanki optymalnej gruntowej

W gruntach gliniastych mieszankptymalra zaleca si wbudowywa sposobem korytowym.
Mieszank wykonuje s¢ w przygotowanym korycie o ghokasci od 30 do 35 cm i spadku
poprzecznym co najmniej 4%. Grunty przeznaczonmi@szanki powinny byuktadane w
pryzmach wzdta drogi lub bezpérednio dowdone do koryta. Rozkladagge tak, aby
gruba¢ warstwy mieszanej nie przekraczata 15 — 20 cm.

Uktadanie warstw gruntu gliniastego i gruntu piagatego naley wykonywa: na przemian.
Grubas¢ poszczegolnych warstw zaleod proporcji gruntdw w mieszance optymalnej.
Dla ochrony pionowych kragdzi koryta przed uszkodzeniem oraz mieszanki przed
zanieczyszczeniem gruntem z poboczy, zalecaldadanie krawdzi jedry lub dwoma
warstwami darniny lub deskami ustawianyhem, ktére naley usuré po przemieszaniu
gruntow.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST 1 “Wymagania ogolne”, pkt 6.

6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przeprowéadizidania niezitine do
opracowania projektu sktadu mieszanki optymalnegakresie i czasie okilenym w
niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ i zakres badaprzy budowie nawierzchni gruntowej ulepszanej
mechanicznie

W czasie rob6t nahy sprawdzi:

— uziarnienie mieszanki optymalnej,

— jednorodnéé i gicbokase,

— zagszczenie warstwy,

— wilgotnas¢ mieszanki optymalnej wg dowolnej metody, z tyenzaleca gistosowanie
piknometru polowego lub powietrznego co najmniea2y na dziennej dziatce roboczej.
Pgwierzchnia nawierzchni przypaaleg na jedno badanie nie powinna lyicksza nk 600
m°”.

6.3.2. Badania i pomiary cech geometrycznych
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Gruba¢ nawierzchni Wykonawca powinien mietzgo jej zagszczeniu w 3 losowo
wybranych punktach na kdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej wil punkcie na 400
m? powierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédianawierzchni nie powinny przekracz#%

i +10%.

6.3.2.1. Rown& nawierzchni

Nieréwndaci podiuSne nawierzchni nafy mierzy¢ 4-metrowy tata, zgodnie z normaBN-
68/8931-04. Nierowrkzi nawierzchni gruntowej nie powinny przekraca®d mm.

6.3.2.2. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni nglenierzy¢ przy wyciu 4-metrowej taty i poziomicy.
Odchylenia spadkoéw poprzecznych nawierzchni natyehs tukach nie powinny kiy
wigksze nk 10,5 % od spadkow 4%.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST 1 “Wymagagolne”, pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) nawierzchni gruntowe;j.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST 1 ,Wymaagagblne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows, STWIOR i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem toieji wedtug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogolne zasady dotygze podstawy ptatrici

Ogodlne zasady dotygze podstawy ptatrici podano w ST 1 “Wymagania ogoélne”, pkt 9.
9.2. Cena jednostkowa

Cena wykonania 1 fmawierzchni gruntowej ulepszonej obejmuje dla mamghni
ulepszonej mechanicznie:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie i rozkenie materiatdw warstwami na zadéma gruba¢ i szerokac,

— wymieszanie materiatow,

— wyréwnanie do wymaganego profilu,

— skropienie wogli zag:szczenie poszczegolnych warstw,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
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technicznej.
10. Przepisy zwazane
10.1. Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. OKlenia, symbole, podziat i opis gruntow

PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilsghioiernej

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsiktadu ziarnowego

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzewartdci siarki metod
bromowy

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondagraw

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez oberzenie ptyt

BN-75/8931-03 Pobieranie prébek gruntow do celéagdwych i lotniskowych

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovan@mawierzchni planografem i at

BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wika nagnosci gruntu jako podiga
nawierzchni podatnych

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu
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10 kineta betonowa wylewana BZ0
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OFIS MATERIALAW

warstwa 4cleralna BA 0/12
warstwa winzaco BA 0720 ¢

1

c

3 podbudowa pomochnicza z K
4 mieszonka Zwirowo - plaske
9 grunt rodzimy suchy gr)
& obsybka ploskowo = zwiros
7 podsybka piaskowa 072 gr
B grunt rodzimy
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12,8 gr. 4 cm
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OPIS MATERIALOW

gbrna woarstwa ezt
ololha warstwo jezod

mieszanka Zwirowo -
grunt rodzimy suack
obsybko plaskows -
podsybka plaskowa
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grunt rodzimy
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OFPIS MATERIALGW

gbrna warstwa jezelnl z mileszonkl B/31,5 gr. 10 cm
dolna warstwa jezdnl z mleszanki 0/31,3 gr. 20cm

mieszanka zwirowo - plaskowa 0/4 lun pospotka gr. 130 cm
grunt rodzimy suchy g w zeleznoscl od zogtebienia konolizec i
ﬁhsybkn plaskowo — zwirowa lukb pioskowo 074 gr. Slcm
podsybka piaskowa 0/2 gr. 10cm

grunt rodzimy
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