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D-00.00.00 Wymagania ogdlne
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z przebudows drogi gminnej polozonej na dzialkach 865/3 | 865/4

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot jak w
pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robot objetych nizej wymienionymi
specyfikacjami

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreélenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calos¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czesé
stanowiaca odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.43.  Dlugos¢ mostu - odleglos¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych z nadsvpka - odlegloéé
w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.44. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnic przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obslugujacvch zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu,

1.4.6. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony picczgcia organu wydajacego, wydany zgodnic z
obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznodci
zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawea i projektantem.

1.4.7.  Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.8.  Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot 1 administrowanie kontraktem.

1.49.  Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11.  Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.12.  Konstrukeja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsto lub przesta obiektu mostowego) - cz¢s¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustroj
niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.  Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.
1.4.15.  Koryto - clement uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim Konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksiazce
obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materialow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.  Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i

zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa dcieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazgca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztoZenie naprezen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

C) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgsé nawierzchni sluzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skladac si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - géma czesé podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladaé si¢ z jednej
lub dwoch warstw.



f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgé¢ podbudowy spelniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawicra¢ warstwg mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

2) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiorej glownym zadaniem Jjest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnyeh gruntu do warstwy nawierzchni lezacej
powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.  Obickt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23.  Objazd tymezasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres
budowy.

1.4.24.  Odpowiednia (bliska) zgodnodé - zgodno§é wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie
zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.25.  Pas drogowy - wydziclony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszezania w nim drogi i zwiazanych z nia urzadzen
oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rowniez obejmowacé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych
ludzi i srodowisko przed uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa
ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.  Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania,

1.4.28. Podloie ulepszone nawicrzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia
przejgcia ruchu budowlanego i whasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita modernizacja/przebudowa
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego polaczenia.

1.4.32.  Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat
dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego. stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykiad
dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

14.34.  Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag,
kanal. ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36.  Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadag sig z pelnej $ciany, stupéw lub innych form konstrukeyjnych, np.
skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.

1.4.38.  Rozpigtos¢ teoretyczna - odleglos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta mostowego.

1.4.39.  Szerokos¢ catkowita obicktu (mostu / wiaduktu) - odleglos¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukeji obiektu, mierzona w
linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje calkowita szerokosé konstrukeyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegéinych rodzajéw ruchu oraz szerokosé
chodnikéw mierzona w swietle porgczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. ."Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.42.  Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie
Jjako tworzace czgsé terenu budowy.

1.4.43.  Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44.  Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.45.  Zadanie budowlane - czgs¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowiaca odrebng caloé konstrukcyjna lub technologiczna, zdolng do
samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robét zwiazanyech z budowa,
modemizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczernstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa. SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspdtrzedne punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.



Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2, Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych
warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa;
- Zamawiajgcego: wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowa dokumentacje wykonawcza
(techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
—  Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos¢ rob6t z dokumentacja projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez [nzyniera/Kierownika projektu
stanowig czg$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji,

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowiazuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w
..Kontraktowych warunkach ogolnych™ (,,Ogélnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywac blgdow lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza wykazywaé zgodnosé z okredlonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i wplynie to na
niezadowalajaca jako$c¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, $ciezki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego rob6t.

Przed przystapieniem do robot Wykonawea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.. zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosei w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to nicodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest whaczony w ceng kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i begdzie utrzymywac tymeczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spolecznosei i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszezenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

o) utrzymywac teren budowy | wykopy w stanie bez wody stojacej,

B) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony érodowiska na terenie
i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwic jego sposobu dzialania.

Stosujge sig do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:

1) lokatizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

2) érodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami fub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,



€ ) mozliwoscia powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bgda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob
trzecich,

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzenin wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobatg techniczna wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na $rodowisko,

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tvlko w czasie rob6t, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy
pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych organoéw administracji pafstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takic jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informagji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robét, ktére maja by¢
wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgeia robot. O fakeie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu b¢dzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajacy nie bgdzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciaZen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkow zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy
powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszezone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/K ierownika
projektu.

1.5.10. Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbat, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych.
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace. socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagaii okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sg
uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty

rozpocezecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i migjscowe oraz inne przepisy,
regulaminy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bgdzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan
prawnych odnoénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub
zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bgdzie informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnoséne dokumenty, Wszelkie straty, koszty postepowania, obciazenia i wvdatki wynikle z lub



zwigzane z naruszeniem jakichkolwick praw patentowych pokryje Wykonawea, z wyjatkiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowazno$é norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materialy, sprzet i
inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powolanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa
panstwowe lub odnoszg sig do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawce 1 przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$é Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu i postepowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawea poniesie koszty i/lub
wystapiq opdZnienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawea ustali wydluzenie czasu
wykonania robét i/lub wysokosé kwoty, o ktdra nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa,

1.6. Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacj¢)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia
towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 , Zaplecze Zamawiajacego™.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwick materialéw przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegolowe informacje dotyczace proponowanego Zrodla
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodia uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, z¢ materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob
ciagly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli 1 odnosnych wladz na pozyskanie materialow ze Zrodel
miejscowych wlaczajac w to Zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpocz¢ciem eksploataciji zrodla.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji,
organdw administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materialow pochodzacych ze Zrodel
migjscowych,

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwiazku z
dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materialéw miejscowych beda formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robot,

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzynicra/Kierownika
projektu,

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w
dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgodg Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja Zrodel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonaweg wywiezione z terenu budowy i zlozone w migjscu
wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jedli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do
innych robot, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawea wykonuje na wlasne ryzyko,
liczac sig z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu,
albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bgda one uzyte do robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasciwosci 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w migjscach uvzgodnionvch z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.



2.6. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwérnie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwos$ci. Wyniki tych
Kontroli beda stanowié podstawg do akceptacji okre$lonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bgdzie przeprowadzal inspekeje wytworni, musza by¢ spetnione nastepujace
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniona wspdlprace i pomoc Wykonawey oraz producenta materialéw w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwomni, gdzie odbywa sig produkcja
materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w migjscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i
ilodci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w
przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprz¢t powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiac lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, Ktére nie wphyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robot | wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowe;.
SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszezone
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é zastosowanvch materialow i
wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST. PZI. projektem organizacji robot opracowanym
przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kiecrownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez Wykonawce na wlasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenic wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera/Kicrownika projektu dotvczace akceptacji lub odrzucenia materiatbw i elementow rohot beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkgji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana
kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasic okreslonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. kontrola jakosci roboét

6.1. Program zapewnienia jako$ci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania roboét, mozliwoéci techniczne,
kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa. SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawieraé:

a) czgsé 0golna opisujaca;



- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  sposob zapewnienia bhp.,

—  wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszezegdlnych elementow robét,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium, ktoremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

—  sposob oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze
wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania
tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegotowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do
sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

~  rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

—  sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposdb i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow robot,

—  sposdb postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wigczajac personel. laboratorium, sprzet, zaopatrzenic | wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu koentroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, Ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w SST. normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé nieograniczony dost¢p do pomieszezen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu. zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te
beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot
badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy. gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunmicte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badar materialow ponosi Wykonawea.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkeji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonaweg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materialow, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunicte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
Jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzynicra/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzynicra/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
po#niej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialtow w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy
innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodno$¢ materialow i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wlasnych badan kontrolnych
Jjak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robot z dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez zlecic, sam lub poprzez



Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty
powtomych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,
2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosei z:
—  Polskg Norma lub
— aprobatg techniczna. w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja
okreslona w pkt 1
i ktore spelniaja wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcey terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby. ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone datq i
podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacii projektowej.

—  date uzgodnienia przez [nzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

—  przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

—  daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

—  zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbiordéw robot,

~  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywamia robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w
zwigzku z warunkami klimatycznymi,

—  zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

~  dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegélnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub
zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot. Obmiary
wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposdb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiarow.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci materialow, recepty
robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bg¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.



Zaginigcie ktoregokolwick z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formic przewidziangj
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentagja projektows i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych
robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia wszystkich robét. Bigdne dane zostana poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na
pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre$lania ilosci rob6t i materiatéw

Dtugosci 1 odlegtosci pomigdzy wyszezegdinionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdluz linii osiowe;j.

Jedli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’ jako dlugo$é pomnozona przez
sredni przekroj.

Iosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. JeZeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé warme $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie. w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to
wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnodci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgdq przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci bgda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dofaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiarow, ktorego wzor
zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. odbidr robét

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznodei od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloci i jakosci wykonywanych robot. ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesei robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poZniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakeie InZzyniera/Kierownika projektu.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosei wykonanych czgéci robot. Odbioru czesciowego robat dokonuije sig we zasad
Jjak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
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Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i wartosei.

Catkowite zakoniczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow badan i
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszezegélinych asortymentach nieznacznie odbiega
od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancii i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartosé wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowad nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa. jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szezegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zalaczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST 1 PZ),

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbi6r pogwarancyjny

Odbi6r pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanvch z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bgdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,.Odbidr ostateczny robot”™,

9. podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogéine

Podstawa plamosei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcee za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosei jest wartod¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji kosztorysu,

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;,

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi Kosztami,
- wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
—  wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,
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(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowai pionowych, poziomych, barier i $wiatel,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(@) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwigzane
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pozniejszymi zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy

informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poiniejszymi zmianami).

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych i inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych zwiazanych z przebudowa drogi gminnej polozonej na dzialkach
865/3, 865/4

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji rob6t jak w pkt.1.1
.3. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszystkimi czynnos$ciami
umozliwiajacymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie parkingu.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych oraz geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza. W zakres robot
pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
d ) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow giownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
€ ) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
f) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
g ) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ufatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
i) Dokonywanie wpisu w dzienniku budowy wykonanie prac geodezyjnych
j ) Po wykonaniu prac wykona¢ pomiar stanu obiektu przez uprawnionego geodete
k) Geodeta przekaze kierownikowi budowy kopig mapy powstalej w wyniku geod.inwent. powykonawezej i przekazuje do osrodka dgik
oryg.dokumentacji powykonawczej
1.3.2. Wyznaczenie obicktow mostowych
Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow wysokoéciowych, zastabilizowanie
ich w sposob trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine™ pkt 1.4,

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.5.



2. MATERIALY

2.1. Ogdbine wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o diugoéci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny mie¢ $rednicg od

0.15d0 0,20 m i dlugosé od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dhugosci okolo 0.30 m, a dla

punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe §rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.
SSwiadki” powinny mie¢ dlugosé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokoéciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
¢) teodolity lub tachimetry,
d) niwelatory,
e) dalmierze,
) tyczki,
g) faty,
h) tasmy stalowe. szpilki.
Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej
doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet | materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéine zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje | wspolrzedne
punktow gléwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow ghownych
trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawea powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi
terenu. Jezeli Wykonawea stwierdzi, Ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie réznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;,
to powinien powiadomic¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez InZyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow
przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w
sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawey.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konicczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkow Wykonawcy.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych
lub stupkow betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robét ziemnych, Maksymalna odlegtosé
pomigdzy punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym
obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ migdzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenic plaskim powinna wynosié¢ 500 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkoéw betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladno$cia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byl mnigjszy od 4
mm/km, stosujac niwelacjg podwojna w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢é w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji paristwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Of$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odlegtosei zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé wicksze niz 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia
do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawea robot zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie
granicy robét), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i
w migjscach zaakceptowanych przez InZzyniera.

Do wyznaczania krawgdzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w
przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej | metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglosé miedzy palikami lub wiechami
nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnym z dokumentacja
projektowa.

5.6. Wyznaczenie pofozenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obicktow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:
I 1. wytyczenie osi obiektu,
12. wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szezegolnosei przyczotkow i filardw mostow i wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do

wytyczenia tych obiektow.
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosei robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzié wedlug

og0lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytyeznych GUGIK (1,2,3.4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwiazanych z wyznaczeniem obicktow jest czgscig obmiaru robot mostowych,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogéine zasady odbioru robé6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,.Wymagania ogoine” pkt 8.
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8.2. Sposob odbioru robot
Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawea przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 .,Wymagania ogdlne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena |1 km wykonania robot obgjmuje:
i) sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
J) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,
k) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
m) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne

odtworzenie.
Platnos¢ robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujgta w koszcie robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

3) Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

4) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
5) Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

6) Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK 1983.

7) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979,

8) Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

9) Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopow na zadaniu:
: przebudowa drogi gminnej potozonej na dzialkach 865/3, 865/4

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robét wymienionych w
pkt 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza :

1.4. Okreslenia podstawowe.
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1.4.1.Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych, spelniajgca
warunki stateczno$ci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy — nasyp lub ta czes$¢ wykopu, ktoéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub glebokosé wykopu — réznica rzednej terenu i rzednej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu.

1.4.4. Wykop plytki — wykop, ktérego gleboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.5. Wykop Sredni — wykop, ktorego glebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Wykop gleboki — wykop, ktorego gleboko$¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Bagno — grunt organiczny nasycony woda, o malej no$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym
i dlugotrwalym osiadaniem pod obcigZeniem,

1.4.8 Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone w obrebie pasa robét drogowych.
1.4.9.Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyp6w, polozone poza pasem robét drogowych.

1.4.10.0dkiad — miejsce wbudowania lub skiladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie
wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogows.

1.4.11. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgcea stan zageszezenia gruntu, okreslona wg wzoru:

gdzie:

Pa— gESLOSCE objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, (Mg/m‘}‘

pas — maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnoéci optymalnej, okreslona
w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z norma BN-77/8931-12, (Mg/m®).

1.4.12. Wskaznik roznoziarnistosci — wielko§é charakteryzujgca zageszezalno$é gruntow niespoistych, okreslona wg wzoru:

d
U=—=
d]()

gdzie:

de — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dyo — Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.13. Pozostale okreélenia podstawowe sa zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

2. MATERIALY (GRUNTY).
2.1. Zasady wykorzystania gruntow.



3. SPRZET.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

4.2. Transport gruntéw,

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

5.2. Dokladnos¢ wykonania wykopow i nasypow.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych.

5.4. Odwodnienie wykopow.

5.5. Wymagania dotyczace zaggszczenia,

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia w wykopach i migjscach zerowych robot ziemnych

Strefa korpusu | Minimalna wartosé I, dla: KR 3 ]
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Goma warstwa o grubosci 20 cm 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i migjscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem
konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosei 1

5.3. Ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

6.2. Kontrola wykonania wykopow.

17.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot,

7.2. Jednostka obmiarowa.

8. ODBIOR ROBOT.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy plainosci.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

27,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

PN-B-02480. Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

PN-B-04481. Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-B-04493. Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej.

PN-S-02205. Drogi samochoedowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-64/8931-01. Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

BN-64/8931-02. Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych
i podioza przez obcigzenie phytq.

®  BN-77/8931-12. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty.
®  ¥ykonanie i odbior robot ziemnych dla drdg szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978

D.04.01.01. PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLOZA WYKONANIE KORYTA

28. Wstgp

1.1. Przedmiot Szczegdlowej Specvfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych
przebudowa drogi gminnej polozonej na dziatkach 865/3, 865/4

1.2. Zakres stosowania (SST)
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych (SST)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wykonanie koryta glgbokosci 35¢cm-jezdnia , 20cm na wjazdach wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni z wywozem na odleglos¢ do Skm.

1. Okreslenia podstawowe podane
Okreslenia podstawowe podane w ninigjszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D.00.00.00. ., Wymagania ogélne”, pkt. 1.4.

1. Wskaznik zageszezenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszezenia grunt okreslona wg wzoru:
Py

.= ——
Pas
gdzie:
P4 — gestosc objetosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu (Mg}mj),

Py - maksymalna gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslana w normalnej probie Proctora zgodnie z
norma PN-88-B-0448 sluzaca do oceny zaggszezenia gruntu podczas wykonywania nasypu ,zgodnie z norma BN-77/8931-12

(Mg/m’).

2. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt.1.5.

10)Materiaty
Materialy doziarniajace (np.: frez bitumiczny, kruszywa naturalne),cement, wapno, majace doprowadzi¢ do nosnosci podloza E, > 60
MPa.

1 1)Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne™ pkt.3.
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3.2. Profilowanie koryta

Do wykonania roboty nalezy stosowaé rowniarki samojezdne, spycharki uniwersalne
z uko$nie nastawionym lemieszem, zgarniarki, drobny sprzet reczny do profilowania recznego w miejscach gdzie inny sprzgt nie moze by¢
zastosowany i inny sprz¢t zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Stosowany sprzet powinien by¢ w dobrym stanie — nie moze
spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podioza.

3.3. Zaggszczenie podloza

Sprzet do zageszezenia podloza powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu zalegajacego
w podiozu. W zalezno$ci od powyzszego nalezy stosowac walce okolkowane, gladkie, wibracyjne, ogumione lub sprzgt zaggszezajacy
pozwalajacy na uzyskanie wymaganego wskaznika zaggszezenia s,

12) Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.4

1. Transport gruntu
Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasic moga by¢ stosowane nast¢pujace srodki transportu:

1) samochody skrzyniowe,
m ) samochody samowyladowcze,
n ) ciagniki kolowe i gasienicowe,
0 ) lub inne srodki transportu zaakceptowane przez Kicrownika Projektu.
Wydajnos¢ srodkow transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprz¢tu stosowanego do wykonywania wykopow.

Nadmiar gruntu z wykopu nalezy wywies¢ na odkiad na odleglos¢ do 10 km.

5. Wykonanie robdét

I.  Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot pedano w SST D.00.00.00.

5.2. Wykonanie koryta oraz profilowanie i zggszczenie podloza.

Wykonanie koryta oraz profilowanie i zgeszczenie podloza mozna rozpoczaé dopiero po odebraniu wszystkich robot zwiazanych z
wykonaniem elementow odwodnienia i urzadzen obeyceh kolidujacych z tymi robotami. Za zgoda Kierownika Projektu mozliwe jest
wezesniejsze rozpoczecie robdt. Do wykonania i profilowania koryta nalezy przystapic¢ bezposrednio przed wykonaniem warstw podbudowy
i nawierzchni w dobrych warunkach atmosferycznych.

Rodzaj sprzgtu nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu zalegajacego w podiozu — wystepuja grunty o grupie no$nosci od G, do G,.

Wykonanie koryta oraz profilowanie podloza polega na scigciu nierdwnosei. zebraniu nadmiaru gruntu 1 nadaniu plaszczyzna
pochylenia podhuznego i spadku poprzecznego zgodnie
z dokumentacja projektowa i zaleceniami Kierownika Projektu. Nadmiar gruntu nalezy zaladowa¢ na $rodki transportu i wywies¢ na odktad,
na odlegtosé do 5 km. Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczenia. Zageszezenie podloza nalezy
wykonywa¢ odpowiednimi walcami, a w migjscach trudno dostepnych ubijakami mechanicznymi,

Wilgotnoéé gruntu podioza przy zageszezaniu nie powinna roznic si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigeej niz 20% jej wartosci.

Zaggszezenie podioza nalezy kontrolowa¢ wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnic z PN-88/B-04481 (metoda [ lub
IT} i nalezy prowadzi¢ az do osiagnigcia wskaznika zaggszezenia podioza 1;> 1,00

Uktadanie przewidzianych w dokumentacji projektowej warstw konstrukcji nawierzchni
w korycie powinno nastapi¢ bezposrednio po zakonczeniu prac zwiazanych z zaggszczeniem podloza. Obowigzkiem Wykonawcy jest
zabezpieczenie kryta przed nadmiernym zawilgoceniem w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

(c) Kontrola jakosci robot

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00. ., Wymagania ogélne™

pkt 6
1. Sprawdzenie profilowania i zaggszezenia podloza w krycie
1. Rownoéé

Nierdwnosci profilowanego i zageszczonego podloza nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata
co 20 m w kierunku podtuznym. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy< tata dostosowang do szerokosci kryta co najmniej 10 razy na 1 km.
Nierownos$ci nie moga przekraczac 2 cm.

6.2.2. Spadki poprzeczne
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Spadki poprzeczne podloza powinny by¢ zgodne z projektem (tolerancja + 0.5 %).
6.2.3. Glebokos¢ kryta i rzedne dna

Glgbokos¢ kryta i rzedne dna nalezy sprawdza¢ co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach. Roznice migdzy rzgdnymi mierzonymi i
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm i —2cm.

6.2.4. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztaltowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach glownych trasy i w innych dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie
rzadziej niz 100 m.

Tolerancja osi w planie w stosunku do osi projektowanej - 3 cm.
6.2.5. Szeroko$¢ kryta

Szerokos¢ koryta nalezy sprawdzaé co najmniej 10 razy na 1 km (tolerancja + 10 cm
i—-5cm).

6.2.6. Zageszczenie podioza w korycie

Zageszczenie podloza w Korycie nalezy sprawdzaé zgodnie z pkt 5.2. przynajmniej w dwoch punktach na dzialce roboczej lecz nie
rzadziej niz w jednym punkcie na 600 m?.

€) Obmiar robot

1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsg jest m? wykonania koryta i wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza,

8.0dbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt. 8

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary
i badania , z zachowaniem tolerancji wg
pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

9.Podstawa platnosci

1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogélne” pkt.9

9.2. Cena jednostki obmiarowej:

Cena | m'koryta i wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza obejmuje:

n) prace pomiarowe i oznakowanie robét,

0) wykonanie korvta z zaladunkiem i transportem nadmiaru gruntu na odklad,
p) profilowanie i zageszczenie dna koryta,

q) przeprowadzenie badan laboratoryjnych,

r) wykonanie niezbgdnego odwodnienia na czas budowy,

§) wywoz nadmiaru gruntu na odlegloéé do 3 km.

3. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
1. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
2. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
3. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszezenia gruntu.
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D-04.04.02 Nawierzchnia z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie/analogia/
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wvmagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z przebudowa drogi gminnej polozonej na dziatkach 865/3, 865/4
.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca dokument przetargowy 1 kontraktowy przy realizacji robot ja
k wpkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie o frakcji 0-31.5mm warstwa goma 12cm | warstwa dolna 0/63mm 18cm /mieszanka
optymalna/

Ustalenia zawarte sa w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”™ pkt 1.3,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszezonej mieszanki, ktora stanowi
warstwe nosna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét
Og6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 1.5.

2. materiaty

2.1. Ogéine wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatoéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno bv¢ kruszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziamn zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatoéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogo6lne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.2.

3. sprzet
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 3.

4. transport
Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 4.

5. wykonanie robé6t
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 5.

5.2. Przygotowanie podfoza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.2.



5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiolami przy WP od 20 do 30% lub
powyzej 70%, szczegdlowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnic z PN-5-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.4,

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, zgodnie z zasadami okreslonymi w OST D-
04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.6.
6. kontrola jakosci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw pedano w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwic wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 6.5.

7. obmiar robét

7.1. Ogéine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.

8. odbiér robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-04.04.00 . ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania oglne™ pkt 8.

9. podstawa platnosci

9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuie:
t) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
u) oznakowanie robot,
V) sprawdzenie i ewentualna naprawg podioza,
W) przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta.
X) dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
Y) rozlozenie mieszanki,
Z) zageszezenie rozlozonej mieszanki,
aa)przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
bb) utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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10. przepisy zwigzane
Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 10.

D -091.03.04 PRZEBUDOWA KABLOWYCH LINII TELEKOMUNIKACYJNYCH PRZY PRZEBUDOWIE I BUDOWIE
DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru przebudowy
kablowych linii telekomunikacyjnych przy przebudowie drogi gminnej potozonej na dz..nr.865/3 . 865/4.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak
pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty oméwione w SST maja zastosowanie do , regulacji pionowej studni oraz wykonania oston dwudzielnych z rurHDP O
srednicy 40mm dla kabli kolidujacych z przebiegiem remontowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.  Kanalizacja kablowa - zespél ciagow podziemnych z wbudowanymi studniami przeznaczony do prowadzenia kabli
telekomunikacyjnych.

1.4.2.  Kanalizacja magistralna - kanalizacja kablowa wielootworowa przeznaczona do kabli linii magistralnych, migdzycentralowych,
migdzymiastowych okrggowych i posrednich.

1.4.3.  Kanalizacja rozdzielcza - kanalizacja kablowa jedne- lub dwutorowa przeznaczona do kabli linii rozdzielczych.

1.4.4.  Blok kanalizacji kablowej - blok betonowy z jednym lub wieloma otworami stosowany do zestawienia ciagow kanalizacji
kablowej.

1.4.5.  Ciag kanalizacji - bloki kanalizacji kablowej fub rury ulozone w wykopie jeden za drugim i polaczone pojedynczo Tub w
zestawach pozwalajacych uzyskac potrzebna liczbg otworow kanalizacji.

1.4.6.  Studnia kablowa - pomieszczenia podziemne wbudowane miedzy ciagi kanalizacji kablowej w celu umozliwienia wciagania,
montazu i konserwacji kabli.

1.4.7.  Studnia kablowa magistralna - studnia kablowa wbudowana migdzy ciagi kanalizacji magistralne;.

1.4.8.  Studnia kablowa rozdzielcza - studnia kablowa wbudowana miedzy ciagi kanalizacji rozdzielczej.

1.4.9.  Studnia kablowa szafkowa - studnia kablowa przed szafka lub rozdzielnica kablowa.

1.4.10. Szafka kablowa - metalowe lub z mas termoplastycznych pudio wraz z konstrukcja wsporcza do montazu glowic kablowych.

1.4.11. Kablowa sie¢ miejscowa - sie¢ laczy telefonicznych z urzadzeniami liniowymi, laczaca centrale telefoniczne migdzy sobg oraz
centrale telefoniczne ze stacjami abonenckimi.

1.4.12.  Sie¢ miedzycentralowa - czedé linii miejscowej obejmujaca linie laczace centrale telefoniczne w jednym miescie.
1.4.13.  Sie¢ abonencka - czesé sieci miejscowej od centrali miejscowej do aparatow telefonicznych.

1.4.14.  Sie¢ magistralna - czgé¢ linii abonenckiej obejmujaca linie od szafek kablowych do gtowic, puszek i skrzynek kablowych.
1.4.15.  Sie¢ rozdzielcza - czes¢ linii abonenckiej obejmujaca linie od szafek kablowych do glowic, puszek i skrzynek kablowych.
1.4.16. Lacze - zestaw przewodow i urzadzen migdzy centralami, centrala a aparatem abonenckim,

1.4.17.  Tor abonencki - para zyl kablowych lub napowietrznych migdzy centrala a aparatem telefonicznym.

1.4.18.  Tor migdzycentralowy - dwie lub trzy zyty w linii pomigdzy centralami w jednym miescie.

1.4.19. Telekomunikacyjna linia kablowa dalekosigzna - linia wybudowana z kabli typu dalekosieznego.

1.4.20. Telekomunikacyjna linia kablowa migdzymiastowa - linia taczaca co najmniej dwie centrale migdzymiastowe.

1.4.21. Telekomunikacyjna linia kablowa wewnatrzstrefowa - linia faczaca centrale okregowa z centrala miedzymiastowa,
1.4.22.  Odcinek wzmacniakowy - odcinek linii kablowej miedzy dwoma sasiednimi stacjami wzmacniakowymi.

1.4.23. Dhugosc trasowa linii kablowej lub jej odcinka - dlugo$é przebiegu trasy linii bez uwzglednienia falowania i zapasow kabla.

1.4.24. Diugos¢ elektryczna - rzeczywista dlugos¢ zmontowanego kabla z uwzglednieniem falowania i zapasow kabla,
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1.4.25. Falowanie kabla - sposob uktadania kabla, przy ktorym dlugo$c kabla ukladanego jest wigksza od diugosci trasy. na ktorej uklada
si¢ kabel.

1.4.26. Zespot pupinizacyjny - cewka lub odpowiednio polaczony zespol cewek pupinizacyjnych w obudowie.
1.4.27. Pupinizacja - wmontowanie w kabel dalekosigzny cewek, ktorych zadaniem jest zrownanie reaktancji pojemnosciowej z
reaktancja indukcyjna kabla,

1.4.28. Pozostate okrelenia podstawowe sq zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00
..Wymagania ogolne™.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace rob6t
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. materiaty

2.1. Ogéine wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace materialow podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Materialy do budowy kablowych linii telekomunikacyjnych nabywane sa przez Wykonawcg u wytworcow. Kazdy material musi
mie¢ atest wytworey stwierdzajacy zgodnosé jego wykonania z odpowiednimi normami.

2.2. Materiaty budowlane

® (ement

Do wykonania studni kablowych zaleca si¢ stosowanie cementu portlandzkiego, spetniajacego wymagania normy PN-88/B-30000
[43].

Cement powinien by¢ dostarczony w opakowaniach spetniajacych wymagania BN-88/6731-08 [50] i sktadowany w suchych i
zadaszonych pomieszczeniach.
2.2.2. Piasek

Piasek do budowy studni kablowych i do ukladania kabli w ziemi powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04 [1].

2.2.3. Woda

Woda do betonu powinna byé ..odmiany 17, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250 [2]. Barwa wody powinna odpowiada¢
barwie wody wodociagowej. Woda nie powinna wydziela¢ zapachu gnilnego oraz nie powinna zawieraé zawiesiny, np. grudek.

2.3. Elementy prefabrykowane
1. Prefabrykowane studnie kablowe

Prefabrykowane studnie kablowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy B 20 zgodnie z norma PN-88/B-06250 [3].

Studnie kablowe i jej prefabrykowane elementy moga by¢ skfadowane na polu skladowym nie zabezpieczonym przed wplywami
atmosferycznymi. Elementy studni powinny by¢ ustawione warstwami na wyrdwnanym podtozu, przy czym poszczegdlne odmiany nalezy
uklada¢ w oddzielnych stosach.

2.3.2.  Bloki betonowe plaskie

Bloki betonowe plaskie powinny bv¢ zgodne z BN-74/3233-15 [5].
Sktadowanie powinno by¢ identyczne jak elementow studni kablowych.

2.4. Materialy gotowe

6.3.2, Rury z polichlorku winylu (PCW)
Stosowane do budowy ciagéw kanalizacyjnych rury z polichlorku winylu powinny odpowiadaé normie PN-80/C-89203 [6].
Rury nalezy przechowywaé na utwardzonym placu, w nienaslonecznionych miejscach zabezpieczonych przed dziataniem sil
mechanicznych.
2.4.2.  Elementy studni kablowych
Do budowy studni kablowych nalezy stosowaé nastgpujace ich czesei:
— wietrznik do pokryw odpowiadajacy BN-73/3233-02 [44],
— ramy i pokrywy odpowiadajace BN-73/3233-03 [45].

— wsporniki kablowe odpowiadajace BN-69/9378-30 [46].
Powyzsze elementy powinny by¢ skladowane w pomieszczeniach suchych i zadaszonych.

Szafki kablowe

Budowane w ciagach kanalizacji teletechnicznej szafki kablowe powinny by¢ zgodne z norma BN-86/3223-16 [47].
Szafki kablowe metalowe i z tworzyw sztucznych nalezy przechowywa¢ w suchych i zadaszonych pomieszczeniach.

2.4.4.  Skrzynki kablowe

Skrzynki kablowe instalowane na slupach kablowych powinny by¢ zgodne z norma BN-80/3231-25 [14] i BN-80/3231-28 [15].
Skrzynki kablowe powinny by¢ przechowywane w suchych pomieszczeniach i nie narazone na uszkodzenia mechaniczne.

2.4.5.  Zespoly i skrzynie pupinizacyjne
Zespoly i skrzynie pupinizacyjne powinny odpowiada¢ normie BN-79/3223-02 [48].
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Skrzynie zespolow pupinizacyjnych powinny by¢ przechowywane w pozycji normalnej pracy, zabezpieczone przed
bezposrednim dzialaniem promieni stonecznych.

Zespoly pupinizacyjne luzem powinny by¢ przechowywane w opakowaniu fabrycznym, w pozycji pionowej, w temperaturze od
0°C do 30°C i wilgotnosci nie wigkszej niz 80%.

54.5. Kable

Typy kabli telekomunikacyjnych, ich pojemnosci i srednice zyl ustala si¢ w uzgodnieniu z urzgdem telekomunikacyjnym
odpowiednim dla danego terenu.

Zastosowane kable powinny odpowiada¢ wymogom odpowiednich norm wg wykazu w punkcie 10.1 OST.

Kable telekomunikacyjne dostarczane sg na bgbnach drewnianych, ktérych wielkosei okreslone sa w normie PN-76/D-79353 [7] i
zaleza od Srednicy kabla i jego powloki.

Kazdy beben jest nacechowany numerem wielkosci i numerem ewidencyjnym oraz nastgpujacymi znakami i napisami;

— nazwa i znakiem fabrycznym producenta,

— strzalka wskazujaca kierunek obrotéw bebna przy toczeniu.

Do jednej z tarcz bebna przymocowana jest tabliczka, na ktdrej podany jest typ kabla, jego dlugoéé i cigzar oraz producent.
Stosuje si¢ nastepujace typy kabli:

1) Kable kanatowe - w liniach kablowych kanatlowych powinny by¢ stosowane telekomunikacyjne kable migjscowe o izolacji papierowe] i
powloce olowianej (TKM), wg PN-85/T-90310 [10] i PN-85/T-90311 [11] oraz telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji
papicrowo-powietrznej i powloce polietylenowej z zapora przeciwwilgociowa (XTKMwX) wg PN-83/T-90331 [12]. W uzgodnieniu z
odpowiednim urzgdem telekomunikacyjnym mozna stosowaé telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji polietylenowej (XTKMX)
wg PN-83/T-90330 [13].

2) Kable ziemne - w liniach kablowych ziemnych powinny by¢ stosowane telekomunikacyjne kable migjscowe o izolacji papierowej i
powloce olowianej opancerzone wg PN-85/T-90311 [11].

W uzgodnieniu z urzedem telekomunikacyjnym mozna stosowac telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji polietylenowej wg PN-
83/T-90330 [13] oraz o izolacji i powloce polietylenowej z zapora przeciwwilgociowa, nieopancerzone i opancerzone z ostong
polietylenowg lub polwinitowa, wg PN-83/T-90331 [12]).

3) Kable nadziemne - w odcinkach nadziemnych kablowych powinny by¢ stosowane telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji
papierowej i powloce ofowianej (TKM), wg PN-85/T-90311 [11] oraz o izolacji i powloce z tworzyw termoplastycznych wg PN-83/T-
90330 [13]. lloé¢ czworek w tych kablach nie moze przekroczyé 30.

4) Kable dalekosi¢zne - do budowy telekomunikacyjnych linii kablowych dalekosi¢znych nalezy stosowaé nastgpujace kable:

i) dalekosiezne symetryczne z wiazkami parowymi, o izolacji polietylenowej piankowej i 0 powloce aluminiowej, nieopancerzonej i
opancerzonej z oslonami ochronnymi wg PN-84/T-90340 [24], PN-84/T-90341 [25], PN-84/T-90342 [26],

ii) dalekosigzne symetryczne z wigzkami czwdrkowymi, o izolacji polietylenowej i 0 powloce olowianej, z ostonami ochronnymi wg
PN-84/T-90345 [27], PN-84/T-90346 [51], PN-84/T-90347 [28],

ili) dalekosigzne symetryczne z wiazkami czworkowymi, o izolacji papierowo-powietrznej i polistyrenowo-powietrznej, o powloce
metalowej. z ostonami ochronnymi wg PN-87/T-90350 [52], PN-87/T-90351 [29], PN-87/T-90352 [30],

iv) miejscowe z Zylami o izolacji papierowej i powloce olowianej. nieopancerzone i opancerzone z ostonami ochronnymi wg PN-85/T-
90310 [10], PN-85/T-90311 [11],

v) miejscowe z zylami o izolacji i powloce polietylenowej lub stalowej, nicopancerzone i opancerzone z ostonami ochronnymi wg PN-
83/T-90330 [13], PN-83/T-90331 [12], PN-83/T-90332 [31], a takze ekranowane o powloce stalowej wg WT-84/K-187 [32],

vi) dalekosigzne wspolosiowe z parami typu 1.2/4.4 i 2.6/15 o powlokach olowianych i aluminiowych, nieopancerzone i opancerzone
wg WT-86/K-91.02 [33] i WT-86/K-245.02 [34],

vii) dalekosiezne rozdzielcze z wiazkami czwérkowymi i parowymi o izolacji polietylenowej piankowej i o powloce olowianej,
odpowiednio wg WT-80/K-132 [35] i WT-80/K-133 [36].

viii)dalekosiezne z wiazkami czworkowymi o izolacji piankowej, ekranowe, o powloce stalowej, z oslona polietylenowa wg WT-84/K-
186 [37].
Ustalenie typu kabla, ilosci 2yl, rodzaju izolacji i ostony ze wzgledu na przebudowe, a nie budowe linii kablowej nalezy do

odpowiedniego Zakladu Radiokomunikacji i Teletransmisji.

3. sprzgt

3.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu. ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakodé
wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robédt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zaladunku i wyladunku materialow, sprzgtu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawcg powinien uzyskaé akceptacje Inzyniera.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu powinna gwarantowaé wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, OST, SST i wskazaniach Inzyvniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprzet do budowy kablowych linii telekomunikacyjnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania przebudowy kablowych linii telekomunikacyjnych powinien wykazac sig mozliwoscia
korzystania z nastepujacych maszyn i sprzgtu, w zaleznosei od zakresu robot gwarantujacych wiasciwg jakosé robot:

- ubijak spalinowy,

= zurawik hydrauliczny, -

= sprezarka powietrzna spalinowa, przewozna,
= weiagarka mechaniczna kabli,

= wciagarka reczna kabli,

- miernik sprzgzen pojemnosciowych,

= sprgzarka powietrzna, spalinowa, przewozna,
v megomierz,

= mostek kablowy,
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— generator poziomu do 20 kHz,

= miernik poziomu do 20 kHz,

- przestuchomierz,

= koparka jednonaczyniowa kolowa,

e urzadzenie do przebi¢ poziomych,

= ciagnik balastowy,

= koparka na podwoziu gasiennicowym,

— zuraw samochodowy 6 t,

- ciagnik siodlowy z naczepa,

e plugoukladacz kabli na ciagniku gasiennicowym,
== ciagnik gasiennicowy,

= miernik pojemnosci skutecznej,

- zesp6l pradnicowy jednofazowy do 2,5 kVA,
- probnik wytrzymatosci izolacji.

— wzmacniacz heterodynowy,

e miemnik opornosci pozornej,

= poziomoskop,

— rownowaznik nastawny,

- transformator symetryczny,

— wzmacniacz mocy,

=t oscyloskopowy miernik sprzgzen.
4. transport

4.1. Wymagania ogéine

Wykonawea jest obowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna nickorzystnie na jakosc¢
wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, OST, SST i wskazaniach Inzyniera. w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2. Transport materiatow i elementéw
Wykonawca przystepujacy do przebudowy kablowych linii telekomunikacyijnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania
z nastepujacych srodkow transportu. w zaleznosci od zakresu robot:
= samochod skrzyniowy,
— samochod samowyladowczy,
— samochdd dostawcezy,
— przyczepa dluzycowa,
— przyczepa do przewozu Kabli,

— przyczepa niskopodwoziowa.
Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, ukladane
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworeg dla poszczegolnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Przy przebudowie i budowie drog wystepujace kablowe linie telekomunikacyjne, ktore nie spelniaja wymagan norm BN-73/8984-
05 [8], BN-76/8984-17 [17], BN-88/8984-17/03 [38] i BN-89/8984-18 [42] podlegaja przebudowie.

Technologia przebudowy uzalezniona jest od warunkéw technicznych wydawanych przez uzytkownika linii, ktory w sposob
ogodlny okresla sposob przebudowy.

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to kolizyjne kablowe linie telekomunikacyjne nalezy przebudowaé
zachowujac nastgpujaca kolejno$¢ robot:
—  wybudowaé nowy niekolidujacy odcinek linii majacy identyczne parametry techniczne jak linia istniejaca,
— wykona¢ polaczenie nowego odcinka linii z istniejacym poza obszarem kolizji z droga, przy zachowaniu ciaglosci pracy poszczegolnych

obwodow linii,

— zdemontowa¢ kolizyjny odcinek linii.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy [53].

Demontaz kolizyjnych odcinkow kablowych linii telekomunikacyjnych nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektows i
SST oraz zaleceniami uzytkownika tych urzadzen.

Wykonawca ma obowiazek wykonania demontazu linii w taki sposéb. aby demontowane elementy nie zostaly zniszczone i
znajdowaly sig¢ w stanie poprzedzajacym demontaz.
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W przypadku niemoznosci zdemontowania elementéw bez ich uszkodzenia, Wykonawca powinien powiadomié¢ o tym Inzyniera i
uzyska¢ od niego zgodg na ich uszkodzenie lub zniszczenie.

W szczegolnych przypadkach Wykonawca moze pozostawié elementy linii bez demontazu, o ile uzyska na to zgode Inzyniera.

Wykopy powstate po demontazu elementow linii powinny by¢ zasypane zagegszczonym gruntem i wyréwnane do poziomu
terenu. Wskaznik zageszczenia powinien by¢ rowny 0,85,

Wykonawca przekaze nieodplatnie uzytkownikowi zdemontowane materiaty.

5.1.1.  Kanalizacja teletechniczna

5.1.1.1. Lokalizacja kanalizacji

Wzdluz drog kanalizacja kablowa powinna byé ulozona rownolegle do osi drogi poza pasem drogowym lub za zgoda zarzadu
drogowego w pasie drogowym, zgodnie z ustawa nr 60 Rady Ministrow [54].

5.1.1.2. Usytuowanie studni kablowych

Studnie kablowe powinny by¢ usytuowane w nastepujacych miejscach kanalizacji:

6.3.5. na prostej trasie kanalizacji oraz w miejscach zmian poziomu kanalizacji - studnie przelotowe,
6.3.0. na zalomach trasy - studnie narozne,

6.3.7. na odgat¢zieniach kanalizacji - studnie odgalezne,

63.8. przed szafkami kablowymi - studnie szafkowe,

6309. na zakonczeniach kanalizacji - studnie koncowe.

5.1.1.3. Diugos¢ przelotow migdzy studniami

Diugoéc przelotow miedzy sasiednimi studniami nie powinna przekraczaé:
i) 120 m migdzy studniami magistralnymi dla kanalizacji z rur stalowych lub blokéw betonowych,
ii) 150 m miedzy studniami magistralnymi dla kanalizacji z rur PCW,
iii) 100 m migdzy studniami rozdzielczymi SK2 dla kanalizacji z rur stalowych lub blokow betonowych,
iv) 120 m migdzy studniami rozdzielczymi SK2 dla kanalizacji z rur PCW,
v) 50 m migdzy studniami rozdzielczymi SK2 i SK1 dla kanalizacji z rur stalowych i blokéw betonowych,
vi) 70 m migdzy studniami rozdzielczymi SK2 i SK1 dla kanalizacji z rur PCW.

54.1. Glgbokos¢ ulozenia kanalizacji

Glgbokos¢ utozenia kanalizacji powinna by¢ taka, aby najmniejsze pokrycie liczone od poziomu terenu lub chodnika do gornej
powierzchni kanalizacji wynosito:
i) 0,7 m dla kanalizacji magistrainej,
it} 0.6 m dla kanalizacji rozdzielczej 2-otworowej,
i} 0,5 m dla kanalizacji rozdzielczej 1-otworowe;.

Przy przejsciach pod jezdnig glgbokosé ulozenia kanalizacji powinna by¢ taka, aby odleglosé od nawierzchni nie byla mniejsza
od 0.8 m. W przypadkach uwarunkowanych trudnosciami technicznymi dopuszcza si¢ zmniejszenic glebokoséci ulozenia kanalizacji do 0.4 m
Jesli jest zbudowana z rur PCW 10,2 m jesli jest zbudowana z blokow betonowych,

5.1.1.5. Prostoliniowos¢ przebiegu

Kanalizacja powinna, na odcinkach migdzy sasiednimi studniami, przebiega¢ po linii prostej.
Dopuszczalne odchylenia osi kanalizacji z blokow betonowych od linii prostej wynosza:
1) 3 em przy przelocie mi¢dzy studniami do 30 m,
i) 5 cm przy przelocie migdzy studniami od 30 do 50 m,
iit) 7 cm przy przelotach migdzy studniami od 50 do 75 m,
iv) 10 cm przy przelotach migdzy studniami od 75 do 100 m,
v} 12 cm przy przelotach miedzy studniami od 100 do 120 m.
Dopuszczalne odchylenia osi kanalizacji od linii prostej dotycza miejsc, w ktorych konieczne jest ominigcie przeszkod
terenowych.
W celu ominigcia przeszkod ciagi kanalizacji z rur PCW moga by¢ wygigte tak, aby promieft wygiccia nie byl mniejszy od 6 m.
® Spadek kanalizaciji

Kanalizacja powinna by¢ ukladana ze spadkiem od I do 3%. Przy wprowadzaniu do komér kablowych spadek mozna zwiekszyé
do 2%, a do budynkdw do 5%.

5.1.1.7. Ciagi kanalizacji
[.4.1. Wymagania ogolne

[los¢ otworbw kanalizacji powinna by¢ ustalona w uzgodnieniu z urzedem telekomunikacyjnym odpowiednim dla danego terenu.
5.1.1.7.2. Zestawy z blokéw betonowych

Do zestawdw kanalizacji z blokéw betonowych nalezy stosowac bloki betonowe wg BN-74/3233-15 [5].

5.1.1.7.3. Zestawy z rur PCW

Do zestawow kanalizacji z rar PCW nalezy stosowa¢ rury z nieplastyfikowanego polichlorku winyiu o $rednicy 120 mm (110
mm) i grubosciach $cianek nie mnigjszych od 2 mm wg BN-80/C-89203 [6].

5.4.2.  Roboty ziemne

5.1.8.1. Trasa kanalizacji

Wytyczona w terenie trasa kanalizacji kablowej powinna by¢ zgodna z podana w dokumentacji projektowej.

5.1.8.2. Giebokos¢ wykopow
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Gigbokosci wykopow podane sa w tablicy 3 normy BN-73/8984-05 [8]. W przypadkach przewidywanej rozbudowy kanalizacji
wykopy powinny by¢ odpowiednio glebsze.
5.1.8.3. Szerokos¢ wykopow

Szerokosci wykopow podane sa w tablicy 4 normy BN-73/8984-05 [8].

® Przygotowanie wykopow

Wykopy powinny by¢ tak przygotowane, aby spelnialy wymagania podane w punkcie 5.9 normy BN-73/8984-05 [8]. Sciany
wykopdw powinny by¢ pochyle.

5.1.8.5. Wyréwnanie i wzmocnienie dna wykopu

Przed utozeniem kanalizacji dno wykopu powinno by¢ wyréwnane i uksztaltowane ze spadkiem zgodnie z wymaganiami pkt 3.6
normy BN-73/8984-05 [8]. W gruntach malo spoistych na dno wykopu nalezy utozy¢ tawg z betonu kl. B20 o grubosci co najmniej 10
cm.

5.1.9.  Ukladanie ciagow kanalizacji
5.1.9.1. Ukladanie blokéw betonowych

Ukladane bloki betonowe powinny by¢ oczyszczone. Na odcinku od studni do studni bloki powinny by¢ ukladane bez zataman i
wyboczen w pionie i poziomie. Migjsce stykow blokow, po potaczeniu ich kolkami stalowymi z preta o srednicy 8 mm, powinny byé polane
woda i pokryte zaprawa z betonu ki, B20 szerokosci okoto 10 ¢m i grubosci co najmniej 2 cm.

Po zestawieniu dwoch kolgjnych blokow powinna by¢ sprawdzona wspolosiowoséé obu blokéw za pomoca sprawdzianu wg BN-

76/3238-13 [9].
5.1.9.2. Ukladanie rur PCW

Z pojedynczych rur PCW nalezy tworzy¢ zestawy kanalizacji wg ustalonych z urzedem telekomunikacyjnym ilosci otworow w
warstwach.

Odleglosci pomigdzy poszczegdinymi rurami w warstwie nie powinny by¢ mniejsze od 2 cm, a miedzy warstwami od 3 cm. Na
przygotowane dno wykopu nalezy ulozy¢ jedna lub kilka rur w jednej warstwie. W przypadku ukiadania nastepnych warstw, ulozona
warstwg rur nalezy zasypaé piaskiem lub przesianym gruntem, wyréwnaé i ubija¢ ubijakiem mechanicznym.

5.1.10. Zasypywanie kanalizacji
6. Zasypywanie kanalizacji z blokéw betonowych

Zasypywanie ciagow kanalizacji z blokow betonowych nalezy rozpoczyna¢ od zasypania przestrzeni miedzy $ciankami wykopu i
bocznymi $ciankami blokéw piaskiem lub rozkruszonym gruntem.

Nastgpne bloki powinny by¢ zasypane rozdrobnionym gruntem w warstwie o grubosci okolo 10 cm bez ubijania, a z kolei
warstwami rodzimego gruntu o gruboéci po okolo 20 cm ubijajac kazda warstwe ubijakami mechanicznymi.

6.3.4.  Zasypywanie kanalizacji z rur PCW

Ostatnia, gorna warstwe kanalizacji z rur PCW nalezy przysypac piaskiem lub przesianym gruntem do grubosci przykrycia nie
mniejszej od 5 cm, a nastgpnie warstwa piasku lub przesianego gruntu grubosci okolo 20 cm. Nastepnie nalezy zasypa¢ wykop gruntem
warstwami co 20 cm i ubija¢ ubijakami mechanicznymi.

5.1.11. Kanalizacja kablowa na mostach i wiaduktach

Ciagi kanalizacji w konstrukcji zelbetowej mostow i wiaduktéw powinny by¢ budowane z blok6éw betonowych, rur PCW lub rur
stalowych.

® Skrzyzowania i zblizenia kanalizacji

6.3.1.  Trasa kanalizacji

Na skrzyzowaniach z jezdniami trasa kanalizacji powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w punkcie 5.1.8.1 niniejszej
OST i zlokalizowana pod katem 90° do osi jezdni z dopuszczalna odchylka 15°. Pod projektowanymi drogami kanalizacje teletechniczng
nalezy ukladaé w wykopach przed robotami drogowymi, a pod jezdniami istniejacymi metoda poziomego wiercenia sprzgtem dostgpnym
Wykonawcy i zaakceptowanym przez Inzyniera.

544, Skrzyzowania i zblizenia z urzadzeniami podziemnymi

Przy skrzyzowaniach z innymi urzadzeniami podziemnymi kanalizacja kablowa powinna znajdowa¢ si¢ w zasadzie nad tymi
urzadzeniami. Inne rozwiazania dopuszcza sig tylko w wyjatkowych przypadkach, gdy pokrycie kanalizacji gora byloby mniejsze od
wymaganego wg pkt 5.1.4 niniejszej OST.

Najwazniejsze dopuszczalne odleglosci w rzucie pionowym lub poziomym migdzy krawedziami ciagow kanalizacji a innymi
urzadzeniami podziemnymi nie powinny by¢ mniejsze od podanych w tablicy 5 normy BN-73/8984-05 [8].

5.2. Studnie kablowe

5.2.1.  Stosowane typy studni kablowych

Na ciagach kanalizacji kablowej nalezy stosowaé studnie kablowe wg klasyfikacji i wymiaréw zgodnych z wymaganiami normy
BN-85/8984-01 [4].
Studnie kablowe nalezy stosowac wg zasad:
a) SKI1 -Kkanalizacja 1-otworowa rozdzielcza,
b) SK2 - kanalizacja 2-otworowa rozdzielcza,
¢) SKé6 - kanalizacja od 2 do 6 otwordw magistralna,
d) SKI2 - kanalizacja od 6 do 12 otworéw magistralna,
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¢) SK24 - kanalizacja od 12 do 24 otworéw magistralna,
f) SKS - przed szafkami kablowymi.

5.2.1.1. Wykonywanie studni bezpo$rednio na budowic

Studnie bezposrednio na budowie powinny by¢ wykonywane zgodnie z norma BN-73/8984-05 [8] i typowa dokumentacja na nic.

5.2.1.2. Wykonywanie studni z prefabrykatow

Wykonywanie studni kablowych z prefabrykatow powinno by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w typowej dokumentacji na te
studnie (katalog).

5.3. Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe

5.3.1.  Stosowane typy kabli
Typy stosowanych kabli podaje si¢ w punkcie 2.4.6 OST,

5.3.2.  Pupinizacja kabli

Jesli przebudowywane telekomunikacyjne linie migjscowe sa pupinizowane, w przebudowie nalezy zachowaé parametry
elektryczne pupinizowanych czworek.

21. Ukladanie kabli w kanalizacji

Ukladanie kabli w kanalizacji powinno by¢ wykonywane z zachowaniem nastgpujacych postanowien:
1) w pierwszej kolejnodci nalezy zajmowat otwory w dolnej warstwie ciagu kanalizacji. a do jednego otworu nie wolno weiagaé wigcej
mz:
- 1 kabel, jezeli srednica zewnetrzna jest wigksza od 50 mm,
- 2 kable, jezeli suma ich $rednic nie przekracza 75% Srednicy otworu,
- 3 iwigcej kabli, jezeli suma ich $rednic nie przekracza wielkosci srednicy otworu kanalizagji,
i) w studniach kablowych kable powinny by¢ wlozone na wspornikach kablowych, kable nie powinny sie krzyzowaé miedzy soba, promien
wygigcia kabla TKM nie powinien by¢ mniejszy od 10-krotnej jego $rednicy, a kabla XTKM od 12-krotnej jego érednicy.

o) Ukladanie kabli w ziemi

Kable ziemne sieci migjscowej powinny by¢ ulozone rownolegle do osi drogi i rownolegle do ciagéw innych urzadzen
podziemnych.

Kabel ziemny powinien by¢ utozony w wykopie linia falista, przy czym zwigkszenie dlugosci na falowanie powinno wynosié co
najmniej 2%o, a na terenach zapadlinowych co najmniej 2% diugosci trasowej.

Glgbokos¢ ulozenia kabla w ziemi liczona od powierzchni do odziezy nie powinna by¢ mnigjsza od 0.8 m. W miejscach
skrzyzowania kabla z innymi urzadzeniami podziemnymi dopuszcza si¢ zmniejszenie tej odleghosci do 0,5 m.

Przy ztaczach kablowych w ziemi, zapasy kabli nie powinny by¢ mnigjsze od 0,25 m, a przy skrzyni pupinizacyjnej od 0.5 m
z kazdej strony zlacza lub skrzyni.

5.3.5.  Zawieszanie kabli

Kable linii nadziemnych nalezy zawiesza¢ na linkach nosnych lub drutach, zakornczonych napreznikami srubowymi wg BN-
70/3233-05 [49].
Odleglos¢ miedzy sasiednimi haczykami zawieszonymi na lince nosnej lub drucie. powinna wynosié:
- 0,25 m - dla kabli o $rednicy do 18 mm,
- 0.3 m - dla kabli o $rednicy powyzej 18 mm.
Wysokos¢ zawieszenia kabla od drog nie powinna by¢ mniejsza od 3.5 m w odniesieniu do najnizej polozonego punktu kabla od
powierzchni terenu.

5.3.6.  Wprowadzenie kabli na slupy kablowe

Odcinek kabla wprowadzony do skrzynki kablowej na stupie linii napowietrznej powinien by¢ zabezpieczony ostong ochronng
lub rura z PCW do wysokosci 3 m w gorg i 0.5 m w dot od powierzchni ziemi. Przy stupie powinien by¢ ulozony zapas kabla.

Wprowadzone na slup kable nalezy zakonczy¢ glowicami mocowanymi w skrzynkach kablowych 10 x 2 wg BN-80/3231-25 [14]
130 x 2 wg BN-85/3231-28 [15].

5.3.7.  Montaz kabli
Zlacza na kablach obolowionych powinny odpowiada¢ wymaganiom normy BN-65/8084-11 [16]. Zlacza na kablach XTKMX
powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcja montazu [50].

5.3.8.  Skrzyzowania i zblizenia

® Skrzyzowania i zblizenia kabli ziemnych z drogami

Przejécie kabla ziemnego pod drogami powinno by¢ wykonane w rurach stalowych, betonowych Iub innych o nie gorszej
wytrzymalosci mechanicznej, ukladanych zgodnie z wymaganiami BN-73/8984-05 [8].
5.3.8.2. Skrzyzowania kabli ziemnych z rurociagami

Przy skrzyzowaniu linii kablowej z rurociagiem podziemnym, kabel powinien by¢ ulozony nad rurociagiem. Jesli odleglosé w
pionie miedzy rurociagiem a kablem mniejsza jest od podanych w tablicy 5 normy BN-76/8984-17 [17], nalezy stosowaé jako rure ochronng
stalowa lub inng o nie gorszych wiasciwosciach na dlugosei po 1,0 m z obu stron migjsca skrzyzowania od gabarytu rurociagu.

5.3.8.3. Skrzyzowania telekomunikacyjnych kabli ziemnych z kablami
elektroenergetycznymi
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Skrzyzowania telekomunikacyjnych kabli miejscowych z elektroenergetycznymi liniami kablowymi powinny byé¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami PN-78/E-05125 [18].

5.4.6.  Zblizenia telekomunikacyjnych kabli ziemnych z podbudowa linii
elektroenergetycznych
Zblizenia telekomunikacyjnej linii kablowej z podbudowa linii elektroenergetycznych powinny by¢ zgodne z PN-75/E-05100
[19].
5.3.8.5. Najmniejsze dopuszczalne odlegtosci kabla ziemnego od innych urzadzen
i obiektow
Najmniejsze dopuszczalne odleglosci kabla ziemnego od innych urzadzen i obiektow podane sa w tablicy 5 normy BN-76/8984-
17 [17].
5.3.8.6. Skrzyzowania telekomunikacyjnych linii kablowych nadziemnych z drogami
Najmniejsza dopuszczalna wysokos¢ zawieszenia telekomunikacyjnych kabli nadziemnych przy skrzyzowaniu z drogami
powinna wynosic¢ 5 m.

®  Ochrona linii kablowych

5.3.9.1. Zabezpieczenie kabli od uszkodzer mechanicznych

Kabel ziemny powinien by¢ zabezpieczony od uszkodzen mechanicznych przykrywami kablowymi w nastgpujacych
przypadkach:
i) nacalym przebiegu w terenie zabudowanym oraz dodatkowo po 10 m z kazdej strony granicy zabudowy,
ii) przy zblizeniach z kablami elektroenergetycznymi i innymi urzadzeniami podziemnymi o odleglosciach mnigjszych od 1,0 m - na calej
diugosci zblizenia.

5.3.9.2. Zabezpieczenie kabli od wyladowan atmosferycznych

W migjscach wprowadzenia toréw napowietrznych do kabli sieci miejscowej nalezy w skrzynkach kablowych na stupach
stosowac zespoly odgromnikowo-bezpiecznikowe.
5.3.9.3. Kontrola ciénieniowa szczelnosci powlok kabli

W sieciach miejscowych nalezy stosowac bezpiecznikowy system kontroli cisnieniowej kabli wg BN-76/8984-26 [20]. Kontrola
cisnieniowa powinny by¢ objete kable miedzycentralowe i magistralne,

5.3.10. Znakowanie telekomunikacyjnych kabli miejscowych

®  Wymagania ogdine

Trwala i wyrazng numeracj¢ nalezy umieszcza¢ na szafkach kablowych, kablach, glowicach oraz puszkach i skrzynkach
kablowych. Numeracj¢ nalezy wykonac za pomoca szablonow wg BN-73/3238-08 [21].

5.3.10:2 Znakowanie kabli

Znakowanie kabli w kanalizacji powinno by¢ wykonane w studniach kablowych za pomoca opasek oznaczeniowych wg BN-

72/3233-13 [22] z wyraznie odcisnigtymi numerami.
Oznaczenie polozenia kabla ziemnego w miejscach, w ktorych brak jest statych i trwalych obiektéw, powinno byé wykonane
stlupkami oznaczeniowymi wg BN-74/3233-17 [23].

5.4. Telekomunikacyjne kable wewnatrzstrefowe i dalekosiezne

® Uwagi ogdlne

Zasady budowy telekomunikacyjnych kabli wewnatrzstrefowych (okregowych) i dalekosieznych (migdzymiastowych) sa
Jjednakowe i dlatego w dalszej czesci ninigjszej OST nie rozréznia sie tego podziahu.

5.4.2. Stosowane typy kabli

Typy kabli podaje si¢ w punkcie 2.4.6.
5.4.3.  Wybdr trasy linii kablowej
5.4.3.1. Usytuowanie linii kablowej wzdiuz drog

Trasa przebiegu linii kablowej wzdluz drog powinna by¢ usytuowana poza pasem drogowym w odleglosci co najmniej I m od
jego granicy.
Na odcinkach drog przechodzacych przez tereny zabudowane, zalesione, zalewowe i bagniste lub zajete przez rozne obiekty nie
pozwalajace na dotrzymanie wymagan zblizen i skrzyzowan, dopuszcza sig usytuowanie kabla odpowiednio w pasie drogowym:
- w koronie drogi na poboczu jezdni. na terenach bezposrednio zabudowanych bez odcinkdw lub terendw zalewowo-bagnistych,
- poza korona drogi - w przypadkach, gdy poza pasem drogowym istnieja tereny zalesione lub zadrzewione,
= w koronie drogi na poboczu za zgoda zarzadu drogi.
Odleglos¢ ulozonego kabla od istnigjacego lub projektowanego zadrzewienia drogowego powinna wynosi¢ co najmniej 2 m
liczac od lica pni drzew.
Odcinki instalacyjne kabli powinny by¢ tak utozone, aby zlacza kablowe i skrzynie pupinizacyjne byly usytuowane w miejscach
zapewniajacych trwale poziome ich polozenie.

5.4.4.  Dobor oslon zlaczowych i muf

Ostony zlaczowe i1 mufy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST oraz dostosowane do typu kabla, $rednic i liczby
zyl oraz Srednicy zewngtrznej kabla, jak rowniez warunkow $rodowiskowych.
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5.4.5.  Odcinki pupinizacyjne

Nominalna dlugo$¢ odeinka pupinizacyjnego powinna wynosi¢ 1700 m + 2%. Diugos¢ ta powinna byé jednakowa dla calej linii,
z dopuszczalna roznica migdzy sasiednimi odcinkami pupinizacyjnymi + 10 m.

® Ukladanie kabli w ziemi

5.4.6.1. Wymagania ogolne

Odcinki kabli mogg by¢ ukladane recznie lub za pomoca maszyn. Zastosowana technologia ukladania kabli w ziemi powinna
zapewni¢ wlasciwe utozenie kabli.
Kable w ziemi powinny by¢ uktadane bez naprezen z falowaniem 0,3% diugosci.
Przy zmianie kierunku trasy linii kablowej promien gigcia kabla nie moze byé mniejszy od:
oo 20-krotnej srednicy zewnetrznej - w przypadku kabli wspolosiowych,
- 16-krotnej srednicy zewnetrznej - w przypadku kabli symetrycznych z zylami z izolacja polistyrenowo-powietrzna,
- 13-krotnej érednicy zewnetrznej - w przypadku kabli symetrycznych z powloka otowiana,

6.3.3. Glebokos¢ uktadania kabli

Glebokos¢ ulozenia kabla w ziemi mierzona od dolnej powierzchni kabla ulozonego na dnie rowu powinna wynosic:
- 1 m - dla kabli z torami wspotosiowymi oraz symetrycznymi dla systeméw 60-krotnych i wyzszych,
- 0,8 m - dla pozostalych kabli symetrycznych.

5.4.6.3. Zapasy kabli

W czasie ukladania kabli nalezy pozostawic nast¢pujace zapasy kabli:
- w migjscach styku dwoch odeinkow fabrykacyjnych; koncowki kabli dla wykonania zlacza powinny zachodzié na siebie na
dtugosé 1.5 m,
- przy zlaczach na kablach symetrycznych nalezy przewidzieé zapasy po 0.3 m z kazdej strony zlacza,
- przy ztaczach na kablach wspolosiowych nalezy przewidzieé zapasy po 0,5 m z kazdej strony zlacza,
- przy skrzyniach pupinizacyjnych nalezy przewidzie¢ uloZenie zapasow po 1.5 m z kazdej strony skrzyni.

5.4.6.4. Ozmaczenie przebicgu kabla

W dokumentacji powykonawczej linii kablowej powinny by¢ zwymiarowane wzdluznie i poprzecznie:
- przebieg kabla,
- poltozenie zlaczy, skrzyn pupinizacyjnych, stacji wzmacniakowych, przepustow dla kabla oraz zapasdw kabla.
Domiarowanie powinno by¢ wykonane do istniejacych w terenie obiektow statych lub do stupkdw oznaczeniowych ustawionych
w czasie budowy linii kablowej. Nalezy stosowaé slupki oznaczeniowe (SO) lub oznaczeniowo-pomiarowe wg BN-74/3233-17 [23].

5.4.7.  Ukladanie kabli w kanalizacji kablowej

5.4.7.1. Odeinki instalacyjne
Odcinki instalacyjne kabli powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

1) Znakowanie kabli

Kable w studniach kablowych powinny by¢ oznaczone opaskami kablowymi wg BN-78/3233-13 [24] zawierajacymi numer
kabla.

28. Skrzyzowania i zblizenia

5.4.9.1. Wymagania ogolne

Przebieg linii kablowej powinien by¢ wykonany tak, aby liczba migjsc kolizyjnych z innymi urzadzeniami byla jak najmniejsza.
Skrzyzowanie kabli z drogami powinno by¢ pod katem 90° z dopuszczalng odchytka do 15°.

6.3.6. SkrzyZowania i zblizenia z drogami

Na skrzyZzowaniach z drogami kable powinny by¢ ulozone w kanalizacji kablowej lub tez w rurach ochronnych stalowych,
betonowych lub grubosciennych z PCW ulozonych zgodnie z wymaganiami wg BN-73/8984-05 [8].
Rury ochronne powinny by¢ ulozone poziomo na calej szerokosci drogi i co najmniej po 0,5 m poza krawedzie drogi. Przy
kazdym koncu rury ochronnej powinien by¢ utozony zapas kabla o dlugosei co najmniej 1 m.
Rury ochronne powinny byv¢ ukladane na glebokosci:
— co najmniej 1.2 m od powierzchni drog autostradowych,
- co najmniej 1,0 m od gomej powierzchni drog pozostatych,
- co najmniej 0,5 m pod dnem rowu odwadniajacego.
W przypadku rownoleglego usytuowania trasy linii kablowej w pasie drogowym odleglo$¢ kabla powinna wynosi¢ co najmniej:
- 1 m od krawedzi rowu odwadniajacego lub linii podstawy nasypu,
- 1 m na zewnatrz od krawgdzi jezdni, jezeli istnieje konieczno$¢ usytuowania kabla w koronie drogi,
- 0,5 m od krawedzi jezdni, w chodniku lub pasie zieleni.

5.4.9.3. Skrzyzowania i zblizenia z rurociagami

Przy skrzyzowaniu z rurociagami podziemnymi kable nalezy ukladac nad rurociagami w rurach ochronnych.

Dilugos¢ rury powinna przekraczaé o | m szerokoé¢ obrysu rurociagu z kazdej jego strony. Dopuszcza si¢ zabezpieczenie kabla
blokami betonowymi wg BN-79/8976-78 [39].

Dopuszcza si¢ rowniez ulozenie kabla pod rurociagami, jezeli géra powierzchnia jego utozenia jest na glebokosci mniejszej niz
0,5 m. W tym przypadku kabel powinien by¢ ulozony w rurze ochronnej lub zabezpieczony pustakami kablowymi wg BN-79/8976-78 [39].

5.4.9.4. Skrzyzowania i zblizenia z kablami elektroenergetycznymi
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Skrzyzowania i zblizenia telekomunikacyjnych linii kablowych z liniami kablowymi elektroenergetycznymi powinny byé
wykonane wg PN-76/E-05125 [18].

5.4.9.5. Skrzyzowania i zblizenia z napowietrznymi liniami elektroenergetycznymi
i stacjami transformatorowymi

Skrzyzowania i zblizenia telekomunikacyjnych linii kablowych z napowietrznymi liniami elektroenergetycznymi i stacjami
transformatorowymi powinny by¢ wykonane wg PN-75/E-5100 [19].

5.4.10. Ochrona linii kablowych

5.4.10.1. Ochrona kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi

Kable ulozone bezposrednio w ziemi powinny by¢ dodatkowo zabezpieczone przed uszkodzemiami mechanicznvmi w
nastepujacych przypadkach:
® naterenach zabudowanych miast, osiedli i wsi - w granicach zabudowy i po 10 m poza granica,
® wmigjscach ufozenia zlaczy kablowych, skrzyni pupinizacyjnych oraz po 1 m poza tymi miejscami,
® w migjscach potozonych w odleglosci mnigjszej niz 2 m do shupow linii telekomunikacyjnyeh lub elektroenergetycznych, a takze od
drzew na terenie lesnym.
Kable ulozone bezposrednio w ziemi zabezpiecza si¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi preez:
. ulozenie nad kablem tasmy ostrzegawczej w kolorze z6ltym z napisem ,,Uwaga kabel” - w polowie glebokosei ulozenia kabla,
- ufozenie nad kablem ksztaltek ceramicznych, przykryw betonowych lub zelbetowych wg BN-72/3233-12 [40] na 10 cm warstwie
piasku lub rozkruszonego gruntu.

5.4.10.2, Ochrona kabli ziemnych przed wyladowaniami atmosferycznymi

Ochrona kabli utozonych w ziemi przed wyladowaniami atmosferycznymi powinna byé wykonana zgodnie z wytycznymi
ochrony edgromowej telekomunikacyjnych kabli dalekosigznych o powlokach metalowych.

5.4.3. Ochrona kabli przed korozja

Kable telekomunikacyjne powinny by¢ zabezpieczone przed dziataniem korozji elektrochemicznej przez zastosowanie ochrony
biernej i ochrony katodowej zgodnie z PN-77/E-05030/00 i 01 [41].

5.4.10.4. Ochrona ci§nieniowa linii kablowych

Wszystkie linie kablowe migdzymiastowe 1 wewnatrzstrefowe powinny byé szczelne, a wige osrodki tych kabli powinny by¢
trwale zabezpieczone przed dostgpem wilgoci za pomoca powlok kablowych. Linie kablowe powinny byé poddane kontroli ci$nieniowej z
automatycznym dopetnieniem gazu wg BN-76/8984-26 [20].

6. kontrola jakos$ci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”,

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robét przy przebudowie linii kablowej.

Wykonawca ma obowiazek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inzynierowi zgodnosci
dostarczonych materiatow i realizowanych robot z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami OST, SST i PZJ.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Inzyniera.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktéra moze kontynuowa¢ dopiero po
pisemnej akceptacji odbioru przez Inzyniera.

Kontrola jakosci robét telekomunikacyjnych powinna odbywac si¢ w obecnodci przedstawicieli urzedu telekomunikacyjnego i
zakladu radiokomunikacji i teletransmisji. Jakos¢ robét musi uzyskac¢ akceptacje tych instytucji.

6.2. Kanalizacja teletechniczna

Kontrola jakosci wykonania kanalizacji teletechnicznej polega na sprawdzeniu:
. trasy kanalizacji przez ogledziny uporzadkowania terenu wzdltuz ciagéw kanalizacji w miejscach studzien kablowych,
- przebiegu kanalizacji na zgodnos¢ z dokumentacjq projektowa,
- prawidlowosci wykonania ciagow kanalizacji polegajacej na sprawdzeniu droznosci rur, wykonania skrzyzowan z obiektami,
- prawidlowosci budowy studni kablowych polegajacej na sprawdzeniu wymagan normy BN-85/8984-01 [4].

6.3. Telekomunikacyjne kable miejscowe

Kontrola jako$ci wykonania przebudowy telekomunikacyjnych kabli miejscowych polega na sprawdzeniu:
- tras kablowych,
- skrzyzowan i zblizen kabli doziemnych,
- ochrony linii kablowych,
- szczelnogei powlok,
- zabezpieczenia kabli przed korozja.
Wymagania dotyczace powyzszych czynnosei podane sa w punkcie 7.2 normy BN-76/8984-17 [17).
Ponadto nalezy przeprowadzi¢ proby i badania elektryczne na zgodno$¢ z punktem 4 normy BN-76/8984-17 [17].

6.4. Telekomunikacyjne kable dalekosiezne

Kentrola jakosci wykonania przebudowy telekomunikacyjnych kabli dalekosigznych polega na sprawdzeniu:
= montazu kabla i jego elementéw poprzez ogledziny.
- wymiarow,
- materialow,
- poprawnosci doboru §rednic zyt i pojemnosci jednostkowych,
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- doboru oslon zlaczy i muf,
- dtugosci odcinkow pupinizacyjnych,
- glebokosci utozenia kabla w ziemi,
- wykonania zblizen i skrzyzowan linii kablowej,
- montazu zlaczy kablowych,
- ochrony przed uszkodzeniami mechanicznymi,
. ochrony od wyladowan atmosferycznych,
- ochrony ciénieniowej,
- wykonania $rodkow ochrony przed korozja.
Ponadto nalezy przeprowadzi¢ proby badania i pomiary elektryczne na zgodnoéé z wymaganiami punktu I 1 normy BN-89/8984-
18 [42].
6.5. Ocena wynikéw badan

Przedstawiona do odbioru kablowy linig telekomunikacyjna nalezy uznaé za wykonana zgodnie z wymaganiami normy, jezeli
sprawdzenia i pomiary podane w  rozdziale 6 OST daty dodatni wynik.

Elementy linii i kanalizacji, ktére w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaly ocen¢ ujemna, powinny byé wymienione lub
poprawione i ponownie zgloszone do odbioru.

7. obmiar robét

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”,

Obmiaru robot dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowa i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie
budowy, akceptowane przez Inzyniera.

Jednostka obmiarowa kablowych linii telekomunikacyjnych jest Kilometr.

8. odbidr robét

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podane w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Po wykonaniu przebudowy kanalizacji teletechnicznej i kabli telekomunikacyjnych do eksploatacji, Wykonawca zobowiazany
jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

— aktualng powykonawcza dokumentacije projektowa,

— geodezyjna dokumentacj¢ powvkonawcza,

— protokoty z dokonanych pomiarow,

— protokoly odbioru robot zanikajacych,

— protokot odbioru robot przez wlasciwy urzad telekomunikacyjny i zakiad radiokomunikacji i teletransmisji.

9. podstawa ptatnoéci

Platnos¢ za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena jakoéci wykonanych robot na podstawie
atestow producenta urzadzen, ogledzin i pomiarow sprawdzajacych.
Cena wykonania robot obejmuje:

— roboty przygotowawcze,

— dostarczenie i zmontowanie urzadzen,

— uruchomienie przebudowywanych urzadzen,

— zdemontowanie kolizyjnych odcinkow linii,

— transport zdemontowanych materiatow,

— przeprowadzenie prob 1 konserwowanie urzadzen w okresie gwarancji.

— wykonanie inwentaryzacji urzadzen telekomunikacyjnych.

10. przepisy zwiazane

10.1. Normy

1. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek.

2. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw.

3. PN-88/B-06250 Beton zwykly.

4. BN-85/8984-01 Telekomunikacyjne sieci kablowe migjscowe. Studnie kablowe. Klasyfikacja i wymiary.

S. BN-74/3233-15 Bloki betonowe plaskie.

6. BN-80/C-89203 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PCW),

7. PN-76/D-79353 Bebny kablowe.

8. BN-73/8984-05 Kanalizacja kablowa. Ogdlne wymagania i badania.

9. BN-76/3238-13 Narzedzia teletechniczne i przybory pomocnicze. Sprawdzian do ukladania blokéw betonowych.

10. PN-85/T-90310 Telekomunikacyjne kable miejscowe z wiazkami czworkowymi o izolacji papierowej i powloce
olowianej. Ogdélne wymagania i badania.

F1. PN-85/T-90311 Telekomunikacyjne kable migjscowe z wigzkami czworkowymi o izolacji papierowej, o powloce
ofowianej, nicopancerzone i opancerzone.

12. PN-85/T-90331 Telekomunikacyjne kable migjscowe z wiazkami czworkowymi, peczkowe, o izolacji polietylenowej z
zaporg przeciwwilgociowd, nieopancerzone i opancerzone z oslona polietylenowa lub polwinitowa.

13. PN-83/T-90330 Telekomunikacyjne kable miejscowe z wiazkami czworkowymi, peczkowe, o izolacji polietylenowe;.
Ogolne wymagania i badania.

14. BN-80/3231-25 Skrzynka kablowa 10/20.
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15. BN-85/3231-28 Skrzynki kablowe 30-parowe.

16. BN-65/8984-11 Z}acza lutowane. Wymagania techniczne.

17. BN-76/8984-17 Telekomunikacyijne sieci migjscowe. Ogolne wymagania.

18. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

19. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.

20. BN-76/8984-26 Kontrola cisnieniowa kabli telekomunikacyjnych. System z automatycznym dopelniaczem gazu. Ogdine

wymagania i badania.

2L BN-73/3238-08 Telekomunikacyjne linie napowietrzne i kablowe sieci miejskiej. Szablony do znakowania.

22. BN-72/3233-13 Telekomunikacyjne linie kablowe. Opaski oznaczeniowe.

23. BN-74/3233-17 Telekomunikacyjne linie kablowe. Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe.

24. PN-84/T-90340 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetryczne z wigzkami parowymi, o izolacji polietylenowej

piankowej. Ogolne wymagania i badania,

25. PN-84/T-90341 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetryczne z wigzkami parowymi. o izolacji polictylenowej

piankowej, o powloce aluminiowej z osfona ochronng polietylenowa.

26. PN-84/T-90342 Telekomunikacyjne kable dalekosi¢zne symetryczne z wiazkami parowymi, o izolacji polietylenowej

piankowej, o powloce aluminiowej. opancerzone, w ostonach z materialow termoplastycznych.

27 PN-84/T-90345 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetryczne z wigzkami czworkowymi o  izolacji

polietylenowej piankowej. Ogolne wymagania i badania.

28. PN-84/T-90347 Telekomunikacyjne kable dalekosiezne symetryczne z wiazkami czwérkowymi o izolacji
polietylenowej piankowej i o powloce olowianej, opancerzone, z oslonami ochronnymi z
tworzyw termoplastycznych.

29. PN-87/T-90351 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetryczne o izolacji papierowo-powietrznej i powloce
olowianej. Rodzaje kabli.

30. PN-87/T-90352 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetryczne o izolacji polietylenowo-powietrznej i
powloce olowianeg). Rodzaje kabli.

31. PN-83/T-90332 Telekomunikacyjne kable miejscowe z wiazkami czworkowymi, peczkowe, o izolagji
polietylenowej, o powloce stalowej. spawangj, falowanej, z ostona polietylenowa lub
polwinitowa.

32. WT-84/K-187 Telekomunikacyjne kable miejscowe pgczkowe, o izolacji polietylenowej, ekranowane o
powtoce stalowej spawanej, falowanej i oslong polietylenowa.

33. WT-86/K-094.02 Telekomunikacyjne kable dalekosigine z parami wspolosiowymi matowymiarowymi, o powloce
aluminiowej, nieopancerzone i opancerzone, z ostonami ochronnymi z tworzyw
termoplastycznych.

34, WT-86/K-245.02 Telekomunikacyjne kable dalekosiezne z parami wspolosiowymi normalnowymiarowymi, o
powloce metalowej. opancerzone, z oslonami polietylenowymi,

35, WT-80/K-132 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne rozdzielcze z wiazkami czworkowymi o izolacji
polietylenowej piankowej i o powloce ofowianej.

36. WT-80/K-133 Telekomunikacyjny kabel rozdzielczy z wiazkami parowymi o izolacji polietylenowej piankowej
i powloce olowiane).

31 WT-84/K-186 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne rozdzielcze z wiazkami czworkowymi o izolacji
polietylenowej piankowej, ekranowane w powloce stalowej, z oslona polietylenowa.

38. BN-88/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci migjscowe. Linie kablowe. Ogolne wymagania i badania.

39, BN-79/8976-78-78 Pustak kablowy.

40. BN-72/3233-72 Prefabrykowana przykrywa zelbetowa.

41. PN-77/E-05030/00 101 Ochrona przed korozja. Ochrona katodowa. Wspolne wymagania i badania. Ochrona
metalowych czgéci podziemnych.

42. BN-89/8984-18 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosigzne. Ogolne wymagania i badania.

43, PN-88/B-30000 Projekty budowlane. Obliczenia statyczne.

44. BN-73/3233-02 Telekomunikacyjne sieci kablowe migjscowe. Wietrznik do pokryw.

45. BN-73/3233-03 Ramy i oprawy pokryw.

46. BN-69/9378-30 Telekomunikacyjne sieci kablowe migjscowe. Wsporniki kablowe.

47. BN-86/3223-16 Telekomunikacyjne sieci migjscowe. Szafki kablowe.

48. BN-79/3223-02 Telekomunikacyjne linie kablowe. Zespoly pupinizacyjne i skrzynie zespoléw pupinizacyjnych.

49. BN-70/3233-05 Haczyk i opaski do zawicszania telefonicznych kabli miejscowych.

50. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

51. PN-84/T-90346 Telekomunikacyjne linie dalekosi¢zne symetryczne z wiazkami czworkowymi o izolacji
polietylenowej piankowej i o powloce aluminiowej z ostong ochronna polietylenowa.

52, PN-87/T-90350 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetryczne o powloce olowianej. Ogolne wymagania i

badania.

10.2. Inne dokumenty

53. Instrukcja montazu telefonicznych kabli miejscowych o izolacji papierowo-powietrzngj i powloce polietylenowej z zapora
przeciwwilgociowa (XTKM) - ZBL - 1970 1.

54. Ustawa Rady Ministréw nr 60 z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych.

55. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemyslu Maszyn Budowlanych w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robot budowlano-montazowych i rozbiorkowych. Dziennik Ustaw Nr 13 z dnia 10 kwietnia 1972 .
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D.04.02.01a Geowtdknina

1.1. Przedmiot sST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z ulozeniem warstwy z geowlokniny zwiazanych z przebudowa drogi gminnej potozonej na dzialkach 865/3 , 865/4.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotwa specyfikacja techniczna (SST) jest dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wyminionych w pkt.1.1,
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem i odbiorem warstwy
geowlokniny, stanowiacej cze$¢ podbudowy zasadniczej.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa - dolna czgsé nawierzchni sluzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skladaé sie z

podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

1.4.2. Podbudowa pomocnicza - dolna czgé¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzehni przed
dzialaniem wody. mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odeinajaca.

1.4.3.Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezacej powyzej.

1.4.4. Geowldknina — material nietkany wykonany z wlokien syntetycznych, ktorych spojnos¢ jest zapewniona przez iglowanie lub inne
procesy laczenia (np. dodatki chemiczne, polaczenie termiczne) i ktory zostaje maszynowo uformowany w postaci maty.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi. odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ [1] pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,. Wymagania ogolne”
[1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania rob6t
2.2.1. D000 Zgodnosé materialow z dokumentacja projektowa

Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST oraz ew. z aprobata
techniczna.

22.2. Geowldknina
Rodzaj geowtokniny i jej whasciwosci powinny odpowiadaé wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej lub ST.
W przypadku braku wystarczajacych danych, przy wyborze geowlokniny mozna korzystaé z ustalen podanych w zalaczniku 2.

Geowloknina moze by¢ sktadowana na placu budowy w nieuszkodzonym opakowaniu, nawinieta na tulej¢ lub rure metalowa,
ktore zaleca si¢ zdejmowac przed momentem wbudowania.

Rolki geowlokniny nalezy skladowa¢ w suchym migjscu, na czystej i gladkiej powierzchni oraz nie wigcej niz trzy rolki jedna na
drugiej. Nie wolno skladowac rolek skrzyzowanych oraz wyjatkowo mozna zezwoli¢ na skladowanie rolek nie opakowanych przez okres
diuzszy niz tydzien. W przypadku wadliwego skladowania, nalezy usuna¢ wierzchnia warstwe geowlokniny, jako nieprzydatng do dalszych
robét. Po zdjgciu opakowania, geowldknina nie powinna by¢ narazona na zawilgocenie.

Przy sktadowaniu geowlokniny nalezy przestrzega¢ zalecen producenta.

2.2.3. Elementy mocujace geowtokning do podtoza

Do przytwierdzania geowlokniny do podloza stosuje sig szpilki lub klamry z pretéw stalowych érednicy okolo 12+16 mm. Pret
powinien by¢ zaostrzony i mie¢ dtugos¢ min. 30 cm. Pret powinien miec czes¢ pozioma, dociskajaca geowtokning do podioza, np. odgigeie
w ksztalcie litery U, przyspawany kawalek blachy itp.

Elementy mocujace stosuje si¢ na zakladach i krawgdziach paséw geowldkniny.

2.2.4. Piasek do wyrownania podloza
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Przy wyréwnywaniu podloza nalezy stosowa¢ piasek, nie zawierajacy kamieni lub elementéw obeych, mogacych uszkodzié
geowlokning,

3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robot Wykonawea w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia korzystania ze sprztu
dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

a) ukladarki do ukfadania geowlokniny o prostej konstrukcji, umozliwiajace rozwijanie geowlokniny ze szpuli, np. przez podwieszenie
rolki do wysiggnika koparki, ciagnika, tadowarki itp.,

b) drobny sprzet pomocniczy, jak pila, noz, nozyce, mlotek itp.
Sprzgt powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach producentéw lub
propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania og6lne™ [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Materialy sypkie (np. piasek) mozna przewozié¢ dowolnymi §rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym zawilgoceniem.

Geowldknina moze by¢ transportowana dowolnymi $rodkami transportu, pod warunkiem:
- opakowania bel (rolek) folia. chroniaca przed uszkodzeniem i negatywnym dzialaniem promieniowania slonecznego,

zabezpieczenia opakowanych bel przed przemieszczaniem si¢ w czasie przewozu, przed zawilgoceniem, zabrudzeniem i nadmiernym
ogrzaniem,

- ulozenia rolek poziomo, nie wigcej niz w trzech warstwach,

- niedopuszczenia do kontaktu bel z chemikaliami, thuszczami oraz przedmiotami mogacymi przebic lub rozcia¢ geowlokning,
— przestrzegania zalecen producenta, dotyczacych warunkow przewozu geowldkniny,

= niedopuszczenia do porozrywania i podziurawienia opakowania z folii w czasie wyladowywania geowlokniny ze srodka transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukeja i sposéb wykonania rob6t powinny byc zgodne z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w zalacznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykenywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. ulozenie warstwy odcinajacej z geowlokniny,

3. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacii projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:

=000 wstali€ lokalizacje robot,

—LDHCT przeprowadzi€ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegolowego wytyczenia robét oraz ustalenia danych
wysokosciowych,

—C0CE usunag przeszkody, np. drzewa, krzaki, korzenie, wigksze kamienie, ktore moghyby uszkodzi¢ geowlokning,

~[C00 wyrdwnanie powierzchni gruntu podloza, np. przez cigeie tyzka lub prze ulozenie warstwy piasku grubosei okolo 5 cm
rozlozonego recznie bez zaggszczania,
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5.4. Utozenie warstwy odcinajgcej z geowltékniny

Geowlokning nalezy ukiadac recznie lub za pomoca uktadarki wzglednie ciagnika itp. przez rozwijanie szpuli, lekko jg naciagajac.
Zaleca si¢ sporzadzi¢ plan ukladania, okreslajacy wymiary pasm, kierunek postepu robot, kolejno$é ukladania pasm, szerokos¢ zakltadow,
sposob taczenia itp.

Folig, w ktorg sg zapakowane rolki geowldkniny, zaleca si¢ zdejmowaé bezposrednio przed ukladaniem, W celu uzyskania
mniejszej szerokosci rolki mozna ja przecia¢ pila.

Geowlokning nalezy tak ukfada¢, by pasma lezaly poprzecznie do kierunku zasypywania. Zaklady sasiednich pasm powinny
wynosi¢ 30-30 cm. W niektorych przypadkach pasma mozna uklada¢ wzdluz osi. Nalezy wowczas szczegolnie przestrzegac zachowania
zakladu pasm. Aby zapobiec przemieszczaniu np. przez wiatr, pasma nalezy przymocowac (np. wbitymi w grunt pretami w ksztalcie U) lub
chwilowo obcigzy¢ (np. pryzmami gruntu, workami z gruntem itp.). W uzasadnionych przypadkach wymagane jest laczenie pasm,
najezesciej na budowie za pomoca zszycia, polaczen specjalnych itp. Nalezy zwraca¢ uwage, aby nie uszkodzié geowlokniny.

Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszych (okolo 5 m), gdyz mniej jest zakladow i potaczen. W przypadku dysponowania
waskimi pasmami (1,5 + 3 m) korzystny jest uktad krzyzowy z przeplecionych prostopadtych pasm, rozwijanych poprzecznie i podluznie.
Uklad taki zapewnia skuteczng dwukierunkowa wspotprace materiatu.

Niedopuszczalny jest ruch pojazdow i maszyn budowlanych bezposrednio po utozonej geowldkninie.

5.5. Roboty wykoriczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacija projektowa i ST. Do robot wykoficzeniowych naleza prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istniejacych warunkow terenowych, takie jak:

—00CL odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,
— L0 niezbgdne uzupelnienia zniszczonych w czasie robot elementow robot,

— 007 roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jako$ci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

—UCCED uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszezajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o
oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobate techniczna, ew.
badania materialow wykonane przez dostawcow itp.),

—LU ew. wykona¢ wiasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez Inzyniera,
=0T sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badaf Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie rob6t
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wvkonaé w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot

Czestotliwosc badan
Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow . Wartosci dopuszczalne
1 |Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu robdt z We pktu 5 i dokumentacji
dokumentacja projektowa I raz projektowej
2 |Oczyszczenie i wyréwnanie podioza Cate podioze We pktu 5.3
3 |Prawidlowo$¢ ulozenia geowtokniny Jw. We pktu 5.4
4 |Zabezpieczenie geowldkniny przed
przemieszczeniem,  prawidlowoéé  polaczen, Iw. We pkiu 5.4
zakotwien, ew. balastu itp.
5 |Przestrzeganie ograniczen ruchu roboczego o
poja.zdc’)w i maszyn Jw, Wg p}\IU 54
6  |Wykonanie robot wykonczeniowych Ocena ciggla Wg pktu 5.5
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinajace;.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru robét
Ogélne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega przygotowanie podioza.
ST Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ [1] oraz niniejszej
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m? warstwy odcinajacej z geowldkniny obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  oznakowanie robot,

—~  przygotowanie podioza,

—  dostarczenie materialow i sprzetu,

—  wykonanie robot przygotowawczych,

—  ulozenie geowtokniny wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST i specyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposéb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robot okreslonych niniejsza OST obejmuje:

~[ICT0T roboty tymezasowe, ktore sa potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sq przekazywane Zamawiajacemu i sa usuwane
po wykonaniu robét podstawowych,

= [LIJCL prace towarzyszace, ktore sa niezbgdne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot tymezasowych, jak geodezyjne
wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogdine specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne
10.2. Normy
2. PN-ENISO 10319 Geotekstylia — Badanie wytrzymalosci na rozciaganie metoda szerokich probek
3. PN-ENISO 12236 Geotekstylia i wyroby pokrewne — Badanie na przebicie statyczne (metoda
CBR)
4. PN-ENISO 12956 Geotekstylia i wyroby pokrewne — Wyznaczenie charakterystycznych

wymiarow porow
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11. ZALACZNIKI
ZALACZNIK 1

ZASADY STOSOWANIA WARSTWY ODCINAJACEJ

1.1. Cel stosowania

Celem warstwy odcinajacej jest uniemozliwienie przenikania czastek drobnych gruntu do warstw lezacych powyzej, Warstwe
odcinajaca uklada sig pod konstrukcja nawierzchni i moze stanowié:

a) czgs¢ podbudowy pomocniczej, zlokalizowana pod warstwa odsaczajaca,

b)  samodzielng warstwe zlokalizowana na podlozu, gdy istnicje obawa nasigkania (nawilgacania) gruntu woda, a podbudowa jest z
materiatu ziamistego (sypkiego).

Warstwa odcinajaca chroni przed przenikaniem gruntu podloza w dolng czes¢ podbudowy i tym samym przeciwdziata
zmniejszeniu sig¢ uzytecznej grubosci podbudowy.
1.2. Kryterium stosowania warstwy odcinajacej przy odwodnieniu podioza nawierzchni

(wg rozporzadzenia MTiGM z 2 marca 1999 r. w spr. warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie; Dz.U. nr 43, poz. 430, zal. 4, 1p. 7)

W wypadku wystgpowania pod warstwa odsaczajaca gruntow nieulepszonych spoiwem powinien by¢ spelniony warunek
szezelnosei warstw okreslony zgodnie z wzorem  Ds/dgs < 3, gdzie:

D5 ~ wymiar sita, przez ktore przechodzi | 5% ziaren warstwy odsaczajacej,
Dgs — wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren gruntu podioza.

Jezeli powyzszy warunek szczelnosei warstw nie moze by¢ spelniony, to miedzy tymi warstwami powinna by¢ ulozona warstwa
odcinajaca o grubosci co najmniej 10 cm z odpowiednio uziarnionego gruntu lub wykonana warstwa posrednia z geowlokniny.

ZALACZNIK 2
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ZALECANE WLASCIWOSCI GEOWLOKNINY

Lp. Wiasciwosé Jednostka Wymagania Metoda badan wg
1 |Masa powierzchniowa g/m2 > 400 -
PN-EN ISO 10319 [2
2 |Wytrzymalo$¢ na rozciaganie kN/m =210 2]
3 |Wydluzenie przy maksymalnym obciazeniu G PN-EN ISO 10319 [2]
Yo <100
PN-EN ISO 12236 [3
4 |Przebicie statyczne (metoda CBR) kN =25 3
5 |Charakterystyczna wielko§¢ pordw Ogs P PN-EN ISO 12956 [4]
= mm <0,15




