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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru rob6t drogowych w ramach budowy alei spaeej-chodnika w Pieckach

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna stanowi ohmyjicy dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét okienych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogélne, wspdine dla robot eppgh ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi dla poszczegélnych soentow robot:
1.D-00.00.00 Wymagania ogolne
2.D-01.01.00 Odtworzenie trasy i punktéw wyséatiowych.
3.D-01.02.01 Usugrtie drzew i nasadzenia
4.D-01.02.02 Zdjcie warstwy humusu
5.D-04.01.01 Profilowanie i zagzczenie podia
6.D.02.03.01. Wykonanie nasypow z gruntu kat. 1l
7.D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiinego mechanicznie.
8.D-08.03.01 Obrza
9.D-08.02.04 Chodnik z kostki betonowej
10.D-04.02.01.Warstwa nawierzchni piaskowej-asdapca
11.SST - Urtzenia sitowni zewgtrznych
12.D-06.01.01 Humusowanie
13.D-07.07.01 @wietlenie alei
14.D-09.01.01 Zieke

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okrélenia naley rozumi&€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty cataé¢ techniczno-aytkowa (drog) albo
jego czs¢ stanowica odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus ziemny,qzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i @dednio
utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wragszelkimi
urzadzeniami technicznymi Zwzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimnauchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeanidzilo usuktia po jego zakaczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgEmijacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekoliczndici zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.6.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7. Inzynier (Inspektor Nadzoru, Kierownik Projektu) — bsowyznaczona przez Inwestora, upomiana do
kontrolowania robét i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.8.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wygbwania
W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi
jezdnie.

1.4.10.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.11. Korpus drogowy - nasyp Ilub ta &% wykopu, ktdéra jest ograniczona koron drogi

i skarpami rowéw.

1.4.12 Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.12.Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimiera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania przez

Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wylidgzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzsy zaakceptowane przez Zamawdepo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwihzanych z ocemnjakosci materiatdéw oraz robét.

1.4.15.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacpjektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezymiera.

1.4.16.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgtych do przejmowania i rozktadania olen od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.
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a) Warstwa s$cieralna - gbérna warstwa nawierzchni poddana hegegdoio oddziatywaniu  ruchu
i czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstvy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozteenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

C) Warstwa wyréwnawcza - warstwa g4ga do wyréwnania nieréwidci podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stiimca do przenoszenia obzén od ruchu na podi@. Podbudowa mie sktada
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktadd sie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnymazréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driat mrozu.

h) Warstwa odcinagca - warstwa stosowana w celu unigfivienia przenikania cmstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej.

i) Warstwa odsczajca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedosgtaj sk do nawierzchni.

1.4.17.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszczinie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjesé przedziat
tolerancji nie zostal okény - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.20.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicaajmi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi oraz
drzew i krzewOw. Pas drogowy u® rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adz
chronicych ludzi isrodowisko przed uatliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21.Pobocze - ¢g¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaassk pojazdéw, umieszczenia udzen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zagta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.22.Podiae - grunt rodzimy lub nasypowy, gy pod nawierzchnido gkbokaici przemarzania.

1.4.23.Podiae ulepszone - gorna warstwa pogitplezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w celu umtiwienia
przegcia ruchu budowlanego i wvdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy zepr Irzyniera,
w formie pisemnej, dotyere sposobu realizacji robét lub innych spraw  agzanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.25.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagtaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.26.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja howegmaqenia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w plapieékroju podhanym) istniejcego paiczenia.

1.4.27. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanawey utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przykiad dplivagno, rzeka itp.

1.4.28.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanoavutrudnienie w realizacji zadania budowlanegoprzgktad droga,
kolej, rurochg itp.

1.4.29.Przetargowa dokumentacja projektowaesé¢ziokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaljzacharakterystyk
i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.30.Rekultywacja - roboty mage na celu uporzrlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji tereno@ruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.31.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejrimi technologicznej ich wykonania.
1.4.32. Zadanie budowlane - & przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkefihniczno-uaytkowych. Zadanie mee

poleg& na wykonywaniu robdt zwranych z budow modernizag, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej Iub jej
elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca  robdét jest odpowiedzialny za  j&ko ich  wykonania oraz za ich  zgodwo
z dokumentagj projektovs, SST i poleceniami ltyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajicy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przedea Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymy lokalizacg i wspohrzdne punktow gtoéwnych trasy oraz
reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dekiaciji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia#toza ochron przekazanych mu punktdw pomiarowych do chwili odbi
koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gage Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa
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Dokumentacja projektowa ¢hzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgmndanym w
szczegOtowych warunkach umowy, uwadpiajpcym podziat na dokumentagprojektova:
Zamawiajicego, sporazorg przez Wykonawe

1.5.3.Zgodna¢ robét z dokumentagjprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe doktyr@izekazane przezypniera Wykonawcy stanowiczes¢ umowy,

a wymagania wyszczegolnione w ¢bg jednym z nich @ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentac;ji.

W przypadku rozbienoici w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw ohpuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w
,0goInych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywd bigdéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu eimi
natychmiast powiadorilnzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatialzgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSkda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopuszczalng s
odchylenia w ramach oldienego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow ingd@téw budowli musg by¢ jednorodne i
wykazywa zgodndé z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqyzekracza dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektows lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjizgely i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmyd w sposéb okgony w D-00.00.00, w
okresie trwania realizacji kontraktw; do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawtynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiedzimnzdem
drogi i organem zanrlzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@anbd6t w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacii ruchu powinienétaktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyn<taiuje i lrdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewstay ten spos6b bezpiedmstwo pojazddw i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocciow dziei i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktorych jestrieodzowne ze
wzgledéw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kda akceptowane przezayniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony zzymierem
oraz przez umieszczenie, w miejscach sdlach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych ti& bedzie
zatwierdzona przez hyniera. Tablice informacyjnecda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen umowrs.

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamkiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniemaalizacji kontraktuzado zakaczenia i
odbioru ostatecznego robaét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe urmizenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia,
porecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcémszelkie innesrodki niezledne do ochrony robot, wygody
spotecznéci i innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony zzymierem
oraz przez umieszczenie, w miejscach sdlach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych ti& bedzie
zatwierdzona przez kyniera. Tablice informacyjneghla utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen umowrs.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochronysrodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsdlo przepisOw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrigi
spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w ¢asivie jego sposobu
dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopérogdiojazdowych,

2) srodki ostr@naosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwoscia powstania pzaru.



1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca khdzie przestrzedaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanterbaz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miefakeh i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne &da skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegiiszabezpieczone przed dgsém oséb
trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamigrem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oeséniu wikszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyie do robot bda mialy aprobat technicza wydara przez uprawniomp jednostl,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azakaiczeniu robét ich szkodlivéd zanika (np.
materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.zédi wymagaj
tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatbw od wiaiwych organéw
administracji pastwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie seecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawoyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkpimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wiadzdhcych wigcicielami tych urzdzexr potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapiewtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktére maj
by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadéimzyniera i wladze
lokalne o zamiarze rozpogzda robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyddtalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Irkyniera i zainteresowane wtadze orazifie z nimi wspotpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uizzkta
instalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonguh przez
Zamawiajicego.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebciazenia na é przy transporcie materiatéw i wypasmia na i
z terenu robot. Uzyska on wszelkie nigdbe zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyelgowo tadunkéw i w
sposoéb cigly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatayniera. Pojazdy i tadunki powodigie nadmierne obgienie

osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oflsie terenu budowy i Wykonawcagdizie

odpowiadat za napraywszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami lzyniera.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepisow dotycych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eegliecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehi@jch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez
dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie is
uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremrobét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty zakificzenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakaenia przez lkyniera).

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowveinno by prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zad@jaglym stanie przez caty czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Hgniera powinien rozpo@Z roboty
utrzymaniowe nie pfniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralng@ejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére sw jakikolwiek spos6b zwizane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikiwymaga
prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizer lub metod i w sposéb agty bedzie informowa Inzyniera o
swoich dziataniach, przedstawiajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.



2. MATERIALY
2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wgystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonyith robot
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje daiyez proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiednisviadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegrodta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danegoidta uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowdzany jest do prowadzenia bade celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposoéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgsti robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwadd wiacicieli i odnaginych wtadz na pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek
zrédet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez Zamawizggo i jest zobowkzany dostarczy Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpeciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z bad@ terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez
siebie metog wydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagailosciowych i jakGciowych materiatlow z jakiegokolwiek
zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfalvynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéne z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskaniaskiai zwiru beda formowane w hatdy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenwgonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyeda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdzie prowadz zadnych wykopoéw w ohbie
terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlaiw dokumentach umowy.

Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodobstosowanych metod

produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw mdxy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §giavosci. Wynik tych

kontroli bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekojvytwérni, beda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier kgdzie miatl zapewnion wspOtprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw w siza
przeprowadzania inspekgciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa si produkcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarmprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadiv ztozone w miejscu
wskazanym przez kyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy naaycie tych materiatdbw do innych robét,znte dla
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiakbstanie przewarfoiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykcaawykonuje na wtasne
ryzyko, liczc sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerido czasu gdy dola one potrzebne do robot, bylty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly $akos¢ i whasciwosé do robét i byty dosione do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatégdabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatéw

Je&ili dokumentacja projektowa lub SST przewigumnozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie g@reeyciem
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez hyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezmdy¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaka¢ wykonywanych robo6t. Spekz uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgkdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.
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Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamistkngmi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniachzyniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowm
do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sgtm do uwytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisamizdé dokumentacja projektowa lub SST przewidajozliwo$¢ wariantowego #ycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadondyirera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaejptiprzed
uzyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera, nie mae by pé&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urazenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostaprzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jako
wykonywanych robot i wiciwosci przewa:onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dwmizie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniachzymiera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdspetnid wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych ohgien na osie i innych parametréw technicznyShodki transportu nie odpowiadae warunkom
dopuszczalnych obgien na osie mog by¢ dopuszczone przezdyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneg
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ramgdnie z umow oraz za jaké& zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodstoz dokumentagj projektovs, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rotmétz
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgso wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i ¢dnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma pimie przez
Inzyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostarjesli
wymaga tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaicio
za ich doktadnéx.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i element@bot kyda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacjijektowej i w SST, a tale w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji krynier uwzgkdni wyniki bada& materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i
przy badaniach materiatow, @deiadczenia z przeszioi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wplyvaae na
rozwazam kwestk.

Polecenia Iayniera keda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymamizez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowhzkéw Wykonawcy naliey opracowanie i przedstawienie do aprobatyinera programu zapewnienia jdkg w
ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywaniddt, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantugce wykonanie robét zgodnie z dokumendgmjojektovs, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyaen
Inzyniera.
Program zapewnienia jaka bedzie zawier&:
a) cz$¢ 0golm opisupca:
organizag; wykonania robo6t, w tym terminy i spos6b prowadaeibot,
organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
bhp.,
wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,
wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementow robot,
system (sposob i procediproponowanej kontroli i sterowania jakom wykonywanych robaét,
wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie badd,
sposéb oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procestehnologicznym,
proponowany sposob i fomprzekazywania tych informacji zgnierowi;
b) cz$¢ szczegbltow opisujca dla kazdego asortymentu robot:
wykaz maszyn i uegdzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ilé¢ srodkoéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskczy,
kruszyw itp.,
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sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przediattta wiasciwosci w czasie transportu,

sposéb i procedar pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzey, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayzania mieszanek i wykonywania
poszczegllnych elementéw robdt, sposob gmustania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakdgci materiatdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezidne do pobierania probek i
bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier mae zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest zadowalyj.

Wykonawca hkdzie przeprowadZapomiary i badania materiatow oraz robét zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymiokuinentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam okiene, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznipyazapewni wykonanie rob6t zgodnie
Z Umowa.

Wykonawca dostarczy hynierowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane ybzenia

i sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglavymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier bedzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotyczcych uradzea
laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunigbod badawczych. deli niedociagniecia te keda
tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robo6t badanych
materiatow i dopsci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lhahateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na zasadziee
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do bafla

Inzynier bedzie mi€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dgizie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktére budatpliwosci co

do jakaci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamnzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenitenek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiaicy.

Pojemniki do pobierania prébeleda dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez kyniera. Prébki dostarczone
przez Wykonawe do bada wykonywanych przez lkyniera keda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie  badania i pomiary elln  przeprowadzone zgodnie z  wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomezna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przegrirera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla  Wykonawca powiadomi tyniera
o0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaRia.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przsudsta pémie ich
wyniki do akceptacji layniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie piiej jednak
niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jal.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane tynierowi na formularzach wedtug dostarczonego préego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lgyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, lynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pelainia probek i
badania materiatéw urodta ich wytwarzania oraz zapewniona mgddie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrotibt prowadzonego przez Wykonawdiedzie ocenia
zgodnd¢ materiatow i rob6dt z wymaganiami SST na podstamyjaikow bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swdj koszt.zéé
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to laynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatiah bada, albo oprze si wylacznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodn&zi materiatdw i rob6t z dokumentagprojektowy i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtéehyub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe
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6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktre posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieargtwa wykazuicy, ze zapewniono zgods&é z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

Polsk Normg lub

aproba4 techniczma, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie s objete

certyfikacp okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengyveymagane przez SST, ida partia dostarczona do rob@dbie
posiadé te dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszosiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raotezpby poparte wynikami
bada& wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badrda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi. Jakiekolwiek
materiaty, ktére nie spetniafych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymvdazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od

przekazania Wykonawcy terenu budowy daida@ okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie dziennika

budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietgva ludzi i

mienia oraz technicznej i gospodarczej strony bydow

Kazdy zapis w dzienniku budowyeblzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasmapz

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbuwego. Zapisy &g czytelne, dokonane trwatechniky, w poradku

chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungd®ida oznaczone kolejnym numerem gzgnika i opatrzone dat

i podpisem Wykonawcy i kryniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnéci:

dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowe;j,

uzgodnienie przez yniera programu zapewnienia jgkoi harmonogramow robot,

terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegoélnych elementéw robot,

przebieg robdt, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

uwagi i polecenia l#yniera, daty zarglzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu, zgioiszi daty odbioréw robét
zanikapcych i ulegaicych zakryciu, cziciowych i ostatecznych odbioréw robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, stan pogodyemperatuy powietrza w okresie wykonywania robét
podlegagcych ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym waziki z warunkami klimatycznymi,

zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t, datezice jakdci materiatdw, pobierania probek oraz
wyniki przeprowadzonych bada podaniem, kto je przeprowadzat, wyniki préb masgoéinych elementéw budowli z
podaniem, kto je przeprowadzat, inne istotne infaj@a o przebiegu robot. Propozycje, uwagi i “jania
Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdip przedi@one Irzynierowi do ustosunkowaniaesiDecyzje Irzyniera
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przgja lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujéyiniera do ustosunkowaniacsProjektant nie jest jednak stgpomowy i

nie ma uprawni@ do wydawania poledeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiar6w stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementéw robét. Obmiary
wykonanych robot przeprowadza esi w sposob cigty
w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodublub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o jal@ materiatdw, recepty
robocze i kontrolne wyniki badawWykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakdgci.
Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny liyudosgpnione na kadezyczenie Iriyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rpsijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.
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Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodufgoj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjane
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy  eba zawsze dogpne dla lyniera i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robét hdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powsaiéniu Inzyniera o zakresie obmierzanych rob6t i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vilepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaczenia wszystkich robét. Blne dane zostarpoprawione wg instrukcji kryniera

na pkmie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okéonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegtasci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;.
Jeli SST wigciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diugdéé pomnaona
przezsredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gbla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@sir.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgititzaakceptowane przezzmiera.
Urzadzenia i sprat pomiarowy zostapn  dostarczone przez Wykonagve  Jeeli urzadzenia
te lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaanbot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gaizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom SST dizie utrzymywa to
wyposaenie zapewniag w sposob agty zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary fkeda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, akzé w przypadku
wystepowania dtiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliezbgda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymikaecie
rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice anbg¢ dolczone w formie oddzielnego aaknika do rejestru
obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikaych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie  §db

i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego gmstobét.

Odbioru robét dokonuje fynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera.

Jaka¢ i iloé¢ robo6t ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawiecgich komplet wynikow bade
laboratoryjnych i w oparciu o] przeprowadzone powniar
w konfrontacji z dokumentagprojektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbiér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru ogciowego robdt dokonuje gsiwg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odhiolbét dokonuje laynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeéztpgo wykonania robét w odniesieniu do ichdlio jakasci | wartasci.
Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegaidzie stwierdzona przez Wykonagevpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem ideje o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przezzimiera
zakaiczenia robo6t i przygicia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznazzprzez Zamawiagego w obecnai Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw badla
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagjrojektova i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozieazsrealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t
zanikajcych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania raizdipetniajcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robét uzupetniagych w warstwiescieralnej lub
robotach wykaéczeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj 7e jakaé wykonywanych robot
w poszczegoélnych asortymentach nieznacznie odhielgavymaganej dokumentacprojektowa i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajic pomniejszof wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaégo robot jest protokot odbioru ostatecznego traporadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawi@go.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowakamentéw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,
deklaracje  zgodniwi lub  certyfikaty  zgodnéi  wbudowanych materiatbw  zgodnie z  SST
i ew. PZJ,
opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zaiczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét whécicielom urzdzen,
geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigld gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykorawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rdisitystkie
zaradzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupetrigp keda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajicego.Termin wykonania robét poprawkowych i rob&ipetniajcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyditra@wiazanych z usugctiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanara jednostk obmiarova ustalon dla danej

pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaw ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagves

danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosaowe] lkydzie uwzgtdnia wszystkie czynni, wymagania i

badania sktadage st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtlp obejmowa:

robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynmoayeewentualnych ubytkéwi transportu na teren bgdo
wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, podatki oblicEwzgodnie z obowkujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne

Koszt dostosowaniagido wymagéa warunkdw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje wszystkie
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizaghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu zylmierowi
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnweynikajacych z posfpu robdt,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidvwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowa
i drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizagjihu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barieswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:

(a) usuniccie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane(D¢r 89, poz. 414) z pozniejszymi zmianami.

2. Zarmdzenie Ministra Gospodarki  Przestrzennej i Budowwact z dnia 15 grudnia 1994 .
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informaeyj(M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifipz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).

4. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjiria 2 marca 1999r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43zpd30).
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D-01.01.01 Roboty pomiarowe

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaagjhtécznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z odtworzeniem alei spacerowej-chodnika w. fgcki

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowiichent przetargowy i kontraktowy przy realizacpot jak w pkt.1.1
.3. Zakres robot objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajacymi i maacymi na celu odtworzenie w terenie .

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych oraz geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

j) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych

K) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

[) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych ,

m) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

n) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrocia przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

0) dokonanie wpisu w dzienniku budowy stwierdzgch wykonanie prac geodezyjnych

p) po zakaczeniu prac budowlanych wykoh@omiar stanu wygiowego obiektéw do iytkowania przez uprawnionego
geodet.

g) wykonawca prac geodezyjnych przekazuje kierownikdwidowy kop¢ mapy powstatej w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektdw mostowych obejmuje sprawdzewiznaczenia osi obiektu i punktéw wysékimwych,
zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochgdoh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposoéb idaey odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowaiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fhlt.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygeze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjrkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugoi okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granmdot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énieednic
od 0,15do 0,20 m i dlugéod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugs okoto 0,30 m, a
dla punktéw utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

L Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ®kt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
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dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt. 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergie lokalizac} i wspotrzdne
punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i pomiary
geodezyjne niezlnine do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiaat® odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénzyniera o wszelkich lHach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczycheBY te powinny by usunite na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektoweja szgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ia si¢ od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadéna tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vpno
by¢ zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegetinych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam
wykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku
obciaza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungty¥rednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w oznaczenia ctegace w
sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzgowinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robot. Jeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostaq zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dgzdgo prowadzenia robét, to zostaone odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne idaigtowej realizacji rob6t natg do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w spos6b trwaly, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #zakdowihzane do punktéw pomocniczych, podoych poza granic robot
ziemnych. Maksymalna odlegibpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza 500 m.
Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej, a tak& przy
kazdym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wy@dsd0 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna lmglpowiednio zmniejszona, zafée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robdt zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayamcych.
Jako repery robocze moa wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile
brak takich punktéw, repery robocze ngleatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidkdw stalowych,
osadzonych w gruncie w spos6b wykluazgjosiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperdw roboczych naijeokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujc niwelacg podwojrm w nawihzaniu do reperéw mgtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne olglenie nazwy
reperu i jego radne;.
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajicego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngtwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentac;ji projektowe;.

Os trasy powinna b wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjaa 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @@yt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wieksze
niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cenpiizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ materialdw wymienionych w pkt. 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovgczdy Wykonawca robot zapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumensagrojektowa oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachaggtkwanych przez iyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegté¢ miedzy
palikami lub wiechami nafy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwe. Odlegtdé ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypdéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

b) wytyczenie osi obiektu,

C) wytyczenie punktow okiéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegébigrzyczotkéw i filarow mostow i
wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajekd powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do

wytyczenia tych obiektéw.

Potazenie obiektu w planie natg okreili¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley prowadzé wedtug
gg4élnych zasad okénych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,46%7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jestsia obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt. 8.

8.2. Sposadb odbioru robot

Odbiér robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie g@sfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjna@re Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.j&kt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trg@nktow wysokéciowych,

uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw, zastabilizowgmiektow w
sposoéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem akawanie utatwiajce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatndg¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauiv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

b) Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

¢) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegisGtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

d) Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

e) Instrukcja techniczna G-2. Wysalmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

f) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

0) Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

h) Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUG83.

i) Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwecz dnia 21.02.1995r
w sprawie rodzaju i zakresu opracawgeodezyjno-kartograficznej oraz czysoiogeodezyjnych obowrujacych w
budownictwie.
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D.01.02.01. USUNECIE DRZEW
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikachteécznej (SST)aswymagania dotyeze wykonania i odbioru
robot zwhzanych z budow alei spacerowej-chodnika w msc. Piecki..
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanbwivihzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét:
- mechanicznécinanie drzew 38szt.
mechaniczne karczowanie pni drzew wiej usungtych;
wyw0z karpin, pni i gafzi z wycinki drzew
-nasadzenia drzew w §oi 32 szt.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D.00.00.00 ,Wymaganiaiog".
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne"

2. MATERIALY
2.1. Usungcie drzew
Nie wystpuja

3. SPRZET
3.1. Sprat do usuwania drzew
Do wykonywania rob6t zwrzanych z usugtiem drzew stosowéa
e pity mechaniczne,
» spycharki gsienicowe.

4.1. Transport pni, karpiny i gatezi :
Pnie, karpir oraz gatzie naley przewozt ciagnikiem kotowym z przyczep

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M}@@O0 ,Wymagania og6lne".
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew
Roboty zwazane z usugtiem drzew obejmujwyciccie i wykarczowanie drzew oraz krzewéw, wywieziepi®, karpiny i
gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasyplahdev oraz ewentualne przerobienie na miejscezgat

Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach wskazanych w
dokumentaciji projektowej, powinien by oczyszczony z drzew
i krzakow.

Zgoda na prace zwdane z usurciem drzew powinna ldyuzyskana przez Wiadagego terenem.

W obrbie rob6t nie wysipuja drzewa o whéciwosciach materiatu zytkowego.

5.3. Usunicie drzew
Pnie drzew znajduge sé w pasie robét ziemnych, powinnybwykarczowane.

Doty po wykarczowanych pniach najewypetnic gruntem przydatnym do budowy nasypéw i&aif, zgodnie z
wymaganiami zawartymi w OST D-02.00.00 ,Roboty zierthn

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nalg tymczasowo zabezpieazyrzed gromadzeniemesiv nich
wody.
5.4. Zniszczenie pozostagoi po usunigtej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozostmio  po usungtej raslinnosci powinien by zgodny
z ustaleniami SST lub wskazaniamiyniera.

Wskazane jest przerobienie gatna koe drzewrny za pomog specjalistycznego spitzi, w sposéb odpowiadgy
zaleceniom producenta spia.

Nieryteczne pozostaiai po przerébce powinny By usunéte przez Wykonawg

Z terenu budowy. Pozost&éd po karczowaniu naky wywiez¢é na wysypisko. Nie przewidujeesspalania na placu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
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6.1. Kontrola robét przy usuwaniu drzew

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie kompldgiasungcia raslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotow. Zagzczenie gruntu wypetnigjego doty powinno spetnieodpowiednie wymagania oktene w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne".
6.2. Kontrola robét przy przesadzaniu drzew

Kontrola rob6t w zakresie sadadrmiekgnacii drzew polega na sprawdzeniu :

« wielkosci i zabezpieczenia bryly korzeniowej
e wielkosci i zaprawieniu dotow
e regularndci pielenia i podlewania

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

¢ Jednostk obmiarova robét zwiazanych z usurtiem drzew jest sztuka.

¢ Jednostk obmiarova wywozu karpiny, pni i gaki jest metr przestrzenny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D.00.00@magania ogdlne" pkt. 8.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajicych zakryciu podlega :
«  sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, pigedasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.
Cena wykonania robét usuwania drzew obejmuije:
e wycigcie i wykarczowanie drzew,
e wywiezienie pni, karpiny poza teren budowy ongaviezienie lub przerobienie gal na koe drzewry
e zasypanie dotéw
uporadkowanie terenu

10PRZEPISY ZWI AZANE
Nie wystpuja
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D.01.02.02. ZDECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaagjhtécznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze zdriem warstwy humusu w ramach budowy alei spaceraivefinika w msc. Piecki

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenttprgewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjio@ wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét asanych ze zdgiem warstwy humusu
grubdici do 20cm, wykonywanych w ramach rob6t przygotowzayeh .

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe agszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” k.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie” 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogd6lne” pkt 3
3.2. Sprat do zdje¢cia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwzanych ze zdciem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj st do powtornego iycia naley

stosowa:

réwniarki,

spycharki,

topaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclgiggrawidtowe wykonanie robot
sprztem zmechanizowanym nie jest #iwe,

koparki i samochody samowytadowcze - w przypadangportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego spta.

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdiem warstwy darniny nadgjej sk do powtdrnego iycia, naley stosowa:

noze do cicia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,

topaty i szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D.00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo poz@&wtransportem samochodowym.
Wybdr srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darninyzoraezonej do powtdrnego zastosowania,
powinna ona by transportowana w sposéb nie powagyjuszkodza
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D.00MMWymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych w dokumentaciji
projektowej powinien by oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna &yzdjeta z przeznaczeniem do jmejszego @ycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikow, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innyczynndci okrelonych w dokumentacji projektowej.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnovaykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniamghiera.
Humus naléy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgthawy wyjtkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidlowego wykonania robét, wadhie mae stanowd zagraenie dla
bezpieczastwa rob6t (zmienna grubd warstwy humusu, asiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowéareczne
wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywdnyoechanicznie.
Warstwe humusu nalegy zdja¢ z powierzchni catego pasa robo6t ziemnych oraz mydh miejscach okéonych w
dokumentac;ji projektowej lub wskazanych przezyhiera.
Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zatle od gtbokdsci jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnacbggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, &I wskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystwania. Stan faktycznyebzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynnigi
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.
Zdjety humus naley sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpmwinny by przez Wykonawg tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zarseczgniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie naje
zdejmowd humusu w czasie intensywnych opadoéw i béminio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghnub innym
gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D.00.00.00,Wymagania ogolmpét 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunicia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robé6t podano w OST D.00.0M@fnagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w OST D.00.00@magania ogélne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 iwykonania robét obejmuje:
zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad na odlegtdo 2 km.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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D.04.01.01. PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLO ZA

1. Wskp
1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechnigZ88T)

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacjchirécznej (SST) s wymagania dotyeze wykonania i odbioru
robot zwhzanych z budowa aleii spacerowej-chodnika w msecki
1.2. Zakres stosowania (SST)

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosojakwadokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obych (SST)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmumykonanie koryta wraz z profilowaniem i zegczeniem podi@a
pod warstw konstrukcyja chodnika .

2. Okreilenia podstawowe podane
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej S§Egodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagaogalne”, pkt. 1.4.

1. Wskaznik zag:szczenia gruntu — wielké charakteryzujca stan zagszczenia grunt okéona wg wzoru:
Pq
s= ———
Rs.
gdzie:

Py — gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mgfh

P4s - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrédana w normalnej prébie
Proctora zgodnie z nogriPN-88-B-0448 stnca do oceny zagzczenia gruntu podczas wykonywania nasypu
,zgodnie z normBN-77/8931-12 (Mg/r).

3. 0Ogodlne wymagania dotygee robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania @jddkt.1.5.

i) Materiaty
Materiaty doziarniajce (np.: frez bitumiczny, kruszywa naturalne),cemmaapno, majce doprowadzi do n@nosci
podiaza E, > 60 MPa.

k) Sprzt
3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne 3k
3.2. Profilowanie koryta

Do wykonania roboty naky stosowd rowniarki samojezdne, spycharki uniwersalne
z ukasnie nastawionym lemieszem, zgarniarki, drobny eprxzny do profilowaniagcznego w miejscach gdzie inny sgrz
nie mae by zastosowany i inny spgizzaakceptowany przez Kierownika Projektu. Stosgwsprzt powinien by w
dobrym stanie — nie nie spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

3.3. Zagszczenie podia

Sprzt do zagszczenia podia powinien by dostosowany do rodzaju gruntu zalegapo
w podiazu. W zalenosci od powy:szego naley stosowd walce okotkowane, gtadkie, wibracyjne, ogumionie $prz:t
zagszczagcy pozwalaicy na uzyskanie wymaganego wahika zagszczeniad.

[) Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST DM.00.00.00. ,,Wymagagddne” pkt.4
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1. Transport gruntu
Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasigy by¢ stosowane nagtujace srodki transportu:

) samochody skrzyniowe,

S) samochody samowytadowcze,

t) ciagniki kotowe i gisienicowe,

u) lub innesrodki transportu zaakceptowane przez KierownikgeRta.
Wydajnai¢ srodkow transportu powinna bylostosowana do wydajém sprztu stosowanego do wykonywania
wykopow.

Nadmiar gruntu z wykopu nate wywies¢ na odktad na odlegéé do 10 km.
5. Wykonanie robét

1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D.00000.

5.2. Wykonanie koryta oraz profilowanie i¢ggczenie podiza.

Wykonanie koryta oraz profilowanie i ggzczenie podita mazna rozpoca¢ dopiero po odebraniu wszystkich robot
zwiagzanych z wykonaniem elementéw odwodnienia adze obcych kolidugcych z tymi robotami. Za zgaKierownika
Projektu maliwe jest wczéniejsze rozpocgie robét. Do wykonania i profilowania koryta naterzystpi¢ bezpdrednio
przed wykonaniem warstw podbudowy i nawierzchniokrych warunkach atmosferycznych.

Rodzaj spretu nalezy dostosowé do rodzaju gruntu zalegaego w podtau — wystpuja grunty o grupie nénosci od
G; do G.

Wykonanie koryta oraz profilowanie pod#polega nécigciu nieréwndci, zebraniu nadmiaru gruntu i nadaniu
ptaszczyza pochylenia podinego i spadku poprzecznego zgodnie
z dokumentagj projektowy i zaleceniami Kierownika Projektu. Nadmiar grunalezy zatadowa nasrodki transportu i
wywies¢ na odkiad, na odlegié do 5 km. Bezpgrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczenia.
Zagszczenie podia naley wykonywa odpowiednimi walcami, a w miejscach trudno gpsich ubijakami
mechanicznymi.

Wilgotnosé¢ gruntu podiéa przy zagszczaniu nie powinna zai¢ sic od wilgotngci optymalnej o wgcej niz 20% jej
wartaci.

Zagzszczenie podim naley kontrolowa wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzogepnie z PN-88/B-
04481 (metoda | lub 1) i naty prowadzt az do osiagnigcia wskanika zagszczenia podiaa s> 1,00.

Uktadanie przewidzianych w dokumentacji projektoweajrstw konstrukcji nawierzchni
w korycie powinno nagpi¢ bezpdrednio po zakaczeniu prac zwizanych z zagszczeniem podi@a. Obowizkiem
Wykonawcy jest zabezpieczenie kryta przed nadmmaragwilgoceniem w sposéb zaakceptowany przez Kieilcav
Projektu.

d) Kontrola jakdci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jada robét

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogblne
pkt. 6

1. Sprawdzenie profilowania i zesgczenia podia w krycie
1. Rownagsé
Nierowndici profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy 4 metrovy tata

co 20 m w kierunku podimym. Nieréwndci poprzeczne naly mierzy tata dostosowamdo szerokéci kryta co najmniej
10 razy na 1 km.

Nieréwndici nie mog przekracz&2 cm.
6.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne podia powinny by zgodne z projektem (tolerancja £ 0,5 %).
6.2.3. Gkbokas¢ kryta i rzdne dna

Glgbokas¢ kryta i rzdne dna naley sprawdza co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach. Rénice medzy rzdnymi
mierzonymi i projektowanymi nie powinny przekra¢zgl cm i —2cm.

6.2.4. Uksztalttowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta natg sprawdza w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowyemktach,
rozmieszczonych nie rzadziepri00 m.

Tolerancja osi w planie w stosunku do osi projektogj - + 3 cm.
6.2.5. Szerok@& kryta
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Szerokd¢ koryta naley sprawdza co najmniej 10 razy na 1 km (tolerancja + 10 cm
i—5cm).

6.2.6. Zagszczenie podia w korycie

Zageszczenie podia w korycie nalgy sprawdzéa zgodnie z pkt 5.2. przynajmniej w dwéch punktaehdaiatce
roboczej lecz nie rzadziejniv jednym punkcie na 600 mz.

3. Obmiar robot
1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.00\M¥magania ogdlne” pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m? wykonania koryta i wraz z profilowanierrsaig;szczeniem podia.
8.0dbidr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00,0/magania ogolne” pkt. 8

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentgBjojektovs, ST i wymaganiami Kierownika Projektu zgi
wszystkie pomiary i badania , z zachowaniem tolgravg

pkt. 6, daty wyniki pozytywne.
9.Podstawa ptatrioi

1. Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdine’9kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej:
Cena 1 rikoryta i wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@ obejmuije:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

wykonanie koryta z zatadunkiem i transportem nadmiguntu na odktad,
profilowanie i zagszczenie dna koryta,

przeprowadzenie bafldaboratoryjnych,

wykonanie niezbdnego odwodnienia na czas budowy,

wywdz nadmiaru gruntu na odlegéodo 3 km.

€) Przepisy zwizane
10.1. Normy
1. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robognane.
2. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekr.

3. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vika zagszczenia gruntu.
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D.02.03.01. WYKONANIE NASYPOW Z GRUNTU KAT. Il

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowe] Specyfikagicihicznej (SST) as wymagania dotyere wykonania i
odbioru robot zwizanych, z budow alei spacerowej w Pieckach

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stanbwiviazujacy dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét okienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych
w czasie budowy lub modernizacji drég i obejamwjykonanie nasypéw — formowanie
i zagszczenie, z gruntu kat. 1l pochagdego zezwirowni z transportem do 10km.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robét podano w SST D-00.00.00 pkt. 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-00.00.00 pkt. 2.
2.2. Grunty i materiaty do nasypéw
Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasyp@wipny spetnia wymagania okrdone w PN-S-02205.
Przewiduje s, ze grunt pochodgy z wykopow ldzie wykorzystany w niezlolnej ilosci do wykonania nasypow.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania i ustalenia dotypezsprztu okreslono w SST D-00.00.00. pkt 3.
3.2. Dobor sprztu
Do formowania i zagszczenia nasypOw nalstosowa sprzt gwarantujcy prawidtowe wykonanie nasypow.
Sprzt do zagszczania powinien ltyzatwierdzony przez hyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
OgobIne wymagania dotysee transportu podano w OST D.00.00.00 ,Wymagandédnaj pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wyb0r srodkéw transportowych oraz metod transportu powirbg dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego obgtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtcansportu. Wydajrig srodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajciosprz:tu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntuerizdu).
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000pkt 5.
5.2. Wykonanie nasypow
5.3.1.Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu

Przed przyspieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakiozy¢ roboty przygotowawcze
okreslone w przedmiarze robét.

5.3.2.Zag:szczenie gruntéw w podia nasypow

Wykonawca powinien skontrolowawskanik zag:szczenia gruntdw rodzimych, zaleggjch w gdrnej strefie
podtaza nasypu, do gbokaici 0,5 metra od powierzchni terenuzdé wartas¢ wskaznika zagszczenia jest mniejszazni
okreslona w tablicy 1, Wykonawca powinien dggi¢ poditaze tak, aby powysze wymaganie zostato spetnione.

Jeeli wartaici wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ osiagnicte przez bezpwmednie
zag:szczanie podia, to naley podjé srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdaliwiajace uzyskanie wymaganych
wartasci wskaznika zagszczenia.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu

Nasypy 0 wysokeci Minimalna wartg¢ Is dla

kategoria ruchu KR2 kategoria ruchu KR3

Do 2 metrow 0,95 0,97

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.Zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podiwnego, ktére okrdono w
dokumentac;ji projektowej, z uwzginieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpazer Irryniera.
W celu zapewnienia statecZgbnasypu i jego rownomiernego osiadania nalerzestrzeganastpujacych zasad:

Nasypy nalgy wykonywa metod, warstwowva, z gruntéw przydatnych do budowy nasypéw. Nasypyipny by
wznoszone rbwnomiernie na catej szerako

Grubas¢ warstwy w stanie lkknym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i spetu uzywanego
do zagszczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuwennasipi¢ dopiero po stwierdzeniu przez
Inzyniera prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

Warstwy gruntu przepuszczalnego rglevbudowywad poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnegspaekiem
gornej powierzchni okoto 4% 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskiadgk powinien by obustronny, gdy
nasyp jest budowany na zboczu spadek powiniénemnostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztedtoie
powierzchni warstwy powinno unierdwia¢ lokalne gromadzeniecsivody.

Gorne warstwy nasypu, o grudedco najmniej 0,50 metra nalewykona z gruntéw niewysadzinowych, o wgkaku
wodoprzepuszczalioi ,k” nie mniejszym od 8 m/dap Jeeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich
wiasciwosciach, Ireynier maze wyrazé zgod; na ulepszenie gornej warstwy nasypu poprzez gtabgl cementem,
wapnem lub popiotami lotnymi. W takim przypadkutjesnieczne sprawdzenie warunkusnasci i mrozoodpornéci
konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekty, @gajcej na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

Grunt przewieziony w miejsce wbhudowania powinied bgzzwtocznie wbudowany w nasypzynier maze dopycic¢
czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jegozabezenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypéw nalg przerwa, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza wadédopuszczalp to znaczy jest
wigksza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienmalktadé nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mama przeprowadziw spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzaigie z wapnem palonym
albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymgaseniem, poszczegolne jego warstwy oraz korosgma
po zakdiczeniu robét ziemnych powinny &yéwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia, uggt.
5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie najgpozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia ngghego. Jeeli warstwa
gruntu niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rgeviestanie osuszyej i zag:sci¢ w czasie
zaakceptowanym przezayniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.3.4.Zag:szczenie gruntu
5.3.4.1.0g6Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem sz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz ggygicych warunkow.
Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.
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5.3.4.2.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liozprzefé maszyny zagszczajcej zaleca giokreli¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w punkcie 5.3.4.5.
5.3.4.3.Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczania powinna Byrdwna wilgotndci optymalnej,

z toleranci od -20% do +10% jej warfoi.

Jezeli wilgotnosé naturalna gruntu jestigza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 20% jej wartéci, to
wilgotnos¢ gruntu naley zwigkszye przez dodanie wody.

Jereli wilgotnasé gruntu jest wysza od wilgotnéci optymalnej o ponad 10% jej waétd, grunt naley osuszy w
sposéb mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie wakdrena z warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposob osuszeni
przewilgoconego gruntu powinien dyaakceptowany przezdyniera.

Sprawdzenie wilgotrigi gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z agtotliwoscia okreslona w punkcie 6.3.2
i6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycce zagszczania

W zalenosci od uziarnienia stosowanych materiatow, ¢agzenie warstwy nalg okreslac za pomog
oznaczenia wskaika za@szczenia lub poréwnania pierwotnego }
i wtérnego modutu odksztalcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inego modutu odksztalcenia, ok@nych
zgodnie z normp BN-64/8931-02 [6], naley stosowa tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktérycherjest maliwe
okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [7].

Wskanik zagsszczenia gruntdw w nasypach, akomy wedtug normy BN-77/8931-12 [7], powinien naejat
szerokdci korpusu spetniawymagania podane w tablicy 2.

Tablica 2. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia gruntu w nasypach

¢ Minimalna wartdé¢ I dla:

Strefa nasypu kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3 KR1-KR2

Gorna warstwa o grul§ci 20 cm 1,00 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu doggdokasci od powierzchni 1.00 0.97

robét ziemnych:- 0,2 do 1,2 m ' '

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarczag, to Wykonawca powinien
spulchné warstwg, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej
i powtérnie zagscic¢. Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego imia zagszczenia,
Wykonawca powinien usuad warstve i woudowa& nowy materiat,
o ile Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowegageszczenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow

6.2.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jakei wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu:
badania przydatrei gruntéw do budowy nasypow, badania prawidtéevevykonania poszczegoélnych warstw nasypu,
badania zagszczenia nasypu, pomiary ksztattu nasypu.

6.3.2.Badania przydatrici gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypu powinnydpyrzeprowadzone na probkach pobranychzi&n
partii przeznaczonej do wbudowania w korpus zienpmghodacej z nowegarodia, jednak nie rzadziejunjeden raz na
3000 mi. W kazdym badaniu naley okresli ¢ nastpujace wigciwosci:

m) sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 [1],

n) zawartdé czesci organicznych, wg PN-B-04481 [1],

0) wilgotnos¢ naturalna, wg PN-B-04481 [1],

p) wilgotnos¢ optymalry i maksymaln gestcsé objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481 [1],
g) wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [5].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegolnych warstw nasypu polegajsprawdzeniu:
V) prawidtowdici rozmieszczenia gruntéw ozmdych wigciwosciach w nasypie,

w) odwodnienia kadej warstwy,

X) grubdici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania naleprzeprowadd nie rzadziej ni jeden raz na
500 nf warstwy,
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y) nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych weghfg3.3.1 poz. d),

Z) przestrzegania ograniazekreslonych w p. 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotygz/ch wbudowania gruntéw w okresie deszczy i
mrozéw.

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu zgagnwartasci wskaznika
zag:szczeniadlub stosunku modutéw odksztatcenia z wéetami okrélonymi w PN- S-02205. Do bigcej kontroli
zag:szczenia dopuszcza siparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [7],
oznaczenie modutéw odksztatcenia wedtug normy BN8®31-02 [6].

Zagzszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

I) jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okékenia wartdci I,
s) jeden raz w trzech punktach na 200bwarstwy w przypadku okéenia pierwotnego i wtérnego modutu

odksztalcenia.

Wyniki kontroli zag:szczenia robét Wykonawca powinien wpisyvel dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidtowd¢ zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinnadpotwierdzona przez hyniera
wpisem w dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00000kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest n? (metr szécienny).

Objetos¢ nasypow hdzie ustalona w metrach $zennych na podstawie obliaze przekrojow poprzecznych, w
oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom grymiwsungciu warstw gruntéw nieprzydatnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru podano w SST D-00.00.0@ pkt

Roboty ziemne uznajesska wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toeji wg

pkt. 6 daty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:
t) prace pomiarowe,
u) oznakowanie robot,
V) pozyskanie gruntu z wykopdw, jego odspojenie idateek narodki transportowe,
w) transport i wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp
x) formowanie nasypu,
y) zag:szczenie gruntu,
z) profilowanie powierzchni nasypu, rowdw i skarp,
aa)odwodnienie terenu robot,
bb)przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. O&ienia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gminto
3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikairtwernej
4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Vgamia i badania
5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie fvska piaskowego
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu
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10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiIM, Warszawa 1978.

D. 04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOW ANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonaniem podbudéw z kruszywa famanegbilstowanego mechaniczne w ramach budowy aleii
spacerowej-chodnia w Pieckach.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t oki@nych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ag@nych z wykonywaniem
podbudoéw z kruszywa tamanego stabilizowanego mechae.

Podbudow z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczrimlaji 0-31.5mm nalgy wykona z jednej
warstwy o gr.12 cm dla chodnika .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méchde - jedna lub wcej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstenasna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostale okéenia @  zgodne z obowgujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogb6lne  wymagania  dotygge rob6ét podano w ST  D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamédngtabilizowanych mechanicznie powinna: lkyuszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcadnega lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo mziawiru
wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztizsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna&& miedzy krzywymi granicznymi
pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy wykonywane metatabilizaciji
mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3
ﬁg’lszywo Frakcje
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sasiednich

sitach. Wymiar najwakszego ziarna kruszywa nie pmprzekracza2/3 grubdci warstwy ukladanej jednorazowo.
2.3.2.Wihasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegolnienie Kruszywa famane Badania
wihasciwosci Podbudowa Wedtug
zasad-nicza | pomoc-nicz
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych @i0,075 mm, % od 2 do 10 od2 dd PN-B-06714-15 [3]
(m/m) 12
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie ggiej niz 5 10 PN-B-06714-15 [3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie yaej 35 40 PN-B-06714-16 [4]
niz
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m),
nie wiecej ni 1 1 PN-B-04481 [1]
5 | Wskanik piaskowy po pgicio-krotnym BN-64/8931-01 [26]
zagzszczeniu metag! lub I wg PN-B-04481, % 0d30do70 | od30do7p
6 | Scieralngé w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita po petnej liczbie obrotow 35 50
nie wigcej niz PN-B-06714-42 [12]
b) scieralng¢ czgsciowa po 1/5 petnej liczby 30 35
obrotéw, nie wécej niz
7 | Nasikliwosé, %(m/m), nie wecej niz 3 5 PN-B-06714-18 [6]
8 | Mrozoodpornéc, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714-19 [7]
zamraa- 5 10
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 | Zawartg¢ zwiazkdw siarki w przeliczeniu na SO
P PN-B-06714
0
%(m/m), nie wecej niz 1 1 28 [9]
10 | Wskanik nasnosci Wy mie-szanki kruszywa, %,
nie mniejszy ni:
a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60
b) przy zagszczeniud = 1,03 120 - PN-S-06102
[21]
2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania podbudowy ne by studzienna lub z wodagju, bez specjalnych
wymaga.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego ipiem wykazé sie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
aa)rowniarek lub uktadarek do rozktadania kruszywa,
bb)walcéw statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,
cc)walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubetjadem,
dd)szczotek mechanicznych do usiaid nadmiaru kruszywa,
ee)walcow ogumionych lub stalowych gtadkich dokowego dogszczenia,
ff) przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych watzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrejdkt. 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaedmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano vibSID.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podize pod podbudow ttuczniows powinno by¢ wyprofilowane, zagszczone (zgodne z SST D.04.01.01.) i
oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtaa. Zaleca i aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5
cm wyzsze nk projektowane rgdne podtda.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulciinpodtaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy
grunt spetnigicy wymagania obowzujace dla gornej strefy korpusu, w $lo koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwg do uzyskania wartci wska&nika zagszczenia d > 0.97. Wskanik
zag:szczenia nalgy wykona po jednym na kale 100 rikoryta i nie mniej ni 2 na kadej dziatce roboczej.

Do profilowania podiga naley stosowé réwniarki lub roboty wykon@ recznie. Sciety grunt powinien by
wykorzystany na uzupetnienie poboczy w inny spasgigikceptowany przezdyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania .

Wilgotnos¢ gruntu podtéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

Podbudowa z kruszywa tamanego powinné biozona na podizu zapewniagicym nie przenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy podbudowy. Podbudowa powlbnytavytyczona w sposéb umldwiajacy jej wykonanie zgodnie
z dokumentagj projektowy lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna gruiso
po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy nie seoprzekracz&l5 cm po
zag:szczeniu. Warstwa podbudowy powinnat bpziazona w sposéb zapewnialy osihgniecie wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] ¢detll). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinieosta osuszony
przez mieszanie
i napowietrzanie. Jeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okrélona iloscia wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnosé mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej
0 10% jej wartéci, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagsszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinienpawliad& przyjetemu poziomowi
wskaznika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

Zageszczanie  podbudowy o przekroju  daszkowym  powinno zpeozé sig  od  krawdzi
i stopniowo przesuwa sig pasami podinymi, czsciowo nakfadajcymi sii w kierunku osi jezdni. Zagzczenie
podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym pawirozpocz¢ sie od dolnej krawdzi i przesuwé sig pasami
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podtuznymi, CZ$ciowo naktadajcymi Sk,
w kierunku jej gornej kragdzi.
Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halasuraé z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaty nad powierzehmil 3 do 6 mm.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed a¢piem nasfonej warstwy, powinna lByutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadInzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowiazany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteez ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewtgciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogl6lne  zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne
pkt. 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénlbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji. Badania te powinny obajye¢ wszystkie wtaciwosci
kruszywa okrélone tablicach 1 i 2 niniejszych SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.
Tablica 3.Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalne ilosci wl\i/learléf:)r/\rr?izlr;)acl)gt?{l-
bada& na dziennej . :
dzialce robocze] dowy na jedno badanie fin

Uziarnienie kruszyw
ZawartGg¢ zanieczyszczeobcych w kruszywie 2 600
Zawarta¢ ziaren nieforemnych w kruszywie

Scieralngé kruszywa

Nasikliwo ¢ kruszywa

Odpornd¢ kruszywa na dziatanie mrozu
ZawartGg¢ zanieczyszczeorganicznych

6000
i przy kazdej zmianiezrédta pobierania materiatow

~No oah | WN B

6.3.2.Badania wtéciwosci kruszywa

Prébki naleéy pobierd w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny
by¢ na biegaco przekazywane ktynierowi.

Badania petne kruszywa, obejneg ocern wszystkich widciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hy
wykonywane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakai robét i zawsze w przypadku zmiany
zrédta pobierania materiatdbw oraz na polecenigeyriera. Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez
Wykonawe w sposéb losowy, w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace ngnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6éw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thekaimiennego

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna ogstotliwos¢ pomiarow
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
, , . w sposoéb cigly planografem albo co 20 m daha kadym
2 Rowna¢ podiuzna pasie ruchu
3 RoOwna¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 Spadki poprzecznk* 10 razy na 1 km

5 Radne wysokéciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach

6 Uksztaltowanie osi w plani&* co 100 m
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7 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadzief p
raz na 400 fh
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegnaz na 2000 f

8 Nasnos¢ podbudowy nie rzadziej hraz na 3000 m

*)  Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnie osi w planie nalg wykona
w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o0 wdcej niz
+10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraydmikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokiai warstwy wyej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o waé wskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.R6wnaG¢ podbudowy

Nierowndci podiuzne podbudowy nadsy mierzy¢ 4-metrovy fata lub planografem, zgodnie z noarBN-68/8931-
04 [11].

Nierowndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nierowngci podbudowy nie magprzekraczé&
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach owiqny by zgodne
z dokumentagj projektow z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Ré&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢za
1cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej
0 wiecej nz+ 5 cm .

6.4.7.Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mige r&nic sie od grubdci projektowanej o vécej niz:
- dla podbudowy zasadnicze2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétnia  wymagania dotyeze na&nosci, podane
w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania 8oosci podbudowy zasadniczej w zafici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony prziyaiu ptyty osrednicy 30 cm
Kategoria ruchu (MPa)

D15 5
PierwotnyM dss

) U= % 35
KR2 i KR3Wt6rnyM le

100170
[
Zagzszczenie podbudowy naleuzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu oditsehiaM E  do pierwotnego
I

modutu odksztatceni®l E jest nie wekszy od 2,2.

!
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6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w
punkcie 6.4, powinny kiy naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badanpomiary zostam wykonane na koszt
Wykonawcy.

Jeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wdcej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wiej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemydbudow przez spulchnienie
warstwy na pelp grubac, do potowy szeroki pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzopedpocza), doteenie
materiatu i powtérne zagzczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubgé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weztgm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gtebokas¢, zgodnie z
decyzp Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednidghsciwosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkdun tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena grufim
warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jereli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty nieztdne do
zapewnienia wymaganej §rwsci, zalecone przez iyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodludowy tylko wtedy, gdy zarenie nénosci podbudowy
wynikto z niewtdciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00M@nagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywménego stabilizowanego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.0Q/¢magania ogoélne” pkt. 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagjrojektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty ikiymozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robét,
przygotowanie podi,
dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
roztozenie kruszywa,
zag:szczenie warstw z zaklinowaniem,
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozamgie zawartxi
zanieczyszczeobcych

2.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie skltadu ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaie ksztaltu ziarn

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozagie nasikliwosci

5.  PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaie mrozoodporrici
metod, bezpdredni

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozamgie zawartxi
zanieczyszczeorganicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie scieralngci w bebnie
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Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamando nawierzchni
drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa wiechnia z tlucznia
kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooduodksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie ptyty
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenaawierzchni planografem i
tata.
D.08.03.01. OBRZHA BETONOWE

Wstep
1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji TechnicznejTES
Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacjchirécznej § wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z ustawieniem obezebetonowychw ramach budowy alei spacerowej-chodnika w msckpie
2.  Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobét
wymienionych w punkcie 1.1.

3.  Zakres robot olgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych
Z ustawieniem obrzg betonowych 8x30 na tawie betonowej z oporem.

4.  Okreslenia podstawowe

2. Obrzeze betonowe — prefabrykowane elementy betonowe aorgrajce jednostronnie lub dwustronniexi
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych dlalkokac;ji.
3. Pozostate okidenia podane w niniejszej SST agodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i
D
15

z definicjami podanymi w OST D.00.00.00. ,,Wymagangolne” pkt. 1 d85

5. Ogélne wymagania dotysee robét
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania agjgiit.1.5.

Materiaty
6. Ogodlne wymagania dotygze materiatow
Ogoblne wymagania dotysze materiatéw podano w OST D.00.00.00.,,Wymagagéne” pkt.2

7. Materiaty stosowane przy ustawieniu olinze
Materiatami stosowanymi przy ustawieniu olitg&/g zasad niniejszej SSE:s
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2.2.1. Obrzea betonowe

Obrzeza betonowe powinny kygatunku I-G1 i wymiarach 8x20
Beton do obrzey musi spetnié nastpujace wymagania PN-88/B-06250:

g9) nasikliwosé < 5%,

hh) beton klasy B-25,

il) przepuszczalnig wody — stopi@ wodoszczelngci co najmniej W8,

i) mrozoodporngt, zgodnie z— stopfemrozoodpornéci F-150.

Powierzchnie obrzs powinny by gtadkie, bez rowkow, gikniec i rys. Dopuszcza sidrobne pory jako
pozostatéci po rcherzykach powietrza i po wodzie., ktorycklmdkas¢ nie maze przekracza5 mm. Zacieranie elementow
po wyjeciu ich z formy jest niedopuszczalne. Keglzie stykow montzowych powinny by bez szczerb.

Dopuszczalne wady i uszkodzenia powierzchni i kdzivelementdw nie powinny przekraéaaartasci podanych
w tablicy Nr 1.

Do partii obrzey sprowadzonej przez Wykonagdofaczone powinno hyswiadectwo dopuszczenia lub inny
dokument potwierdzagy jej jakai¢ na podstawie przeprowadzonych hada

Do bada nalezy wybrat 8 sztuk obrzey. Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowad na podstawie
ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkadagstpujacych na powierzchni i kragdziach elementu. Pomiar
dtugdsci i gtebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadeia do 1 mm,
zgodnie z PN-80/B-1002. Sprawdzenie ksztattu i vandiv elementéw naky przeprowadz&z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtgy. Sprawdzeniedtdéw prostych w narzach elementéw wykonujegsi
przez przytaenie ktownika do badanego nai zmierzenia odchytek z doktadiviy do 1 mm. W razie wyspienia
watpliwosci Kierownik Projektu mee zmient sposéb pobierania probek lub poszérzgkres kontroli obrzg o inny rodzaj
bada, ktére Wykonawca wykona na swoj koszt.

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia alyrze
Dopuszczalna wielkd wad i
Rodzaje wad i uszkodae uszkodzé
Gatunek 1
1 2 4
Elementy Wklgstasé lub wypukitas¢ powierzchni, obrzey w mm 2
betonowe - - —— - —
Szczerby i uszkodzenia | Ograniczajcych powierzchnie gérne Niedopuszczalne
krawedzi i naray (Scieralne) mm
Ograniczajcych pozostate powierzchnie:
Liczba max 2
Dlugos¢, mm, max 20
Glebokas¢, mm, max 6

2.2.2. Cement

Cement do betonu i podsypki cementowo-piaskowej pianispetnia wymagania normy PN-88/B-30000. Cement
stosowany do betonu oraz do zapraw cementowychrpenvby cementem marki nie mniejszejzni35”. Cement na
podsypk na podsypk cementowo-piaskoaypowinien by marki nie mniejszej ai,,25".

Przechowywanie cementu powinno speiniggmagania BN-88/6731-08.
2.2.3. Piasek

Piasek na podsyglcementowo-piaskogpowinien odpowiadawymaganiom normy
PN-86/B-06712.

Piasek do zaprawy powinien spethimymagania normy PN-79/B-06711.
2.2.4. Woda
Woda powinna odpowiadavymaganiom normy PN-88/B-32250.
Sprzt
8. Ogdblne wymagania dotygze sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne 3kt

Transport
9. Ogélne wymagania dotysee transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagagddne” pkt.4
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10. Transport materiatéw
4.2.1. Transport obrzg

Obrzera betonowe magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu. Obrza naley uktada& nasrodkach
transportowych w pozycji pionowej z nachyleniemiarinku jazdy. Obrze powinny by zabezpieczone w czasie
transportu, a goérna warstwa nie powinna wystapazascianysrodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.2.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbytvaie w sposéb przeciwdziakgjy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Podczas
transportu, kruszywo powinno byabezpieczone przed wysypywaniem.

4.2.3. Transport cementu
Transport cementu powinien odpowiadaymaganiom BN-88/B-6731-08.

Wykonanie robot
5.1. Ogélne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w OST D@OM ,,Wymagania ogolne” pkt.5.
5.2. Zakres wykonania robot
5.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do ustawienia obrzaenalezy wytyczy¢ linig obrzeza ustawionego w pozycji pionowej zgodnie z
zakresem okigonym w Dokumentacji Projektowe;j.

5.2.2. Wykop koryta pod taw

Wykop pod taw nalezy wykona zgodnie z DokumentacpProjektowt i norma
PN-68/B-06050.

5.2.3. Ustawienie obrzg

Obrzeza ustawia nalezy na podsypce piaskowej o grébo3 cm po zagszczeniu Wysokét obrzezy nad nawierzchgiod
strony ciagu komunikacyjnego powinny wyn@ss+6 cm. Niweleta obrzgy powinna by zgodna z projektowamiwelety
ciagu komunikacyjnego. Tylné&iana obrzega powinna by po ustawieniu obsypana piaskiemjrem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym. Materiat, ktérym zostafigypana tylnaciana obrzea naley ubi¢. Spoiny nie powinny
przekraczéa szerokdci 1 cm. Spoiny przed zalaniem naleczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie
na petr gighokasé.

Kontrola jakaci robot
11. Ogodlne zasady kontroli jakoi robét
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogjbpkt.6

12. Kontrola przed przygpieniem do robét
Przed przysipieniem do wykonania rob6t Wykonawca powinien sptaivsprawnd¢ sprztu, srodkdw transportu, zasoby
sprowadzonych materiatéw oraz inne czynniki zapawoé maliwos¢ prowadzenia robot zgodnie z PZJ.

13. Ocena jakéci obrzery
Ocer, prefabrykatéw do wbudowania zgodnie z pkt. 2.8dlezry wykon& zgodnie
z ustaleniami PN-80/B-10021.

14. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robét Wykonawca powinien proziadorazne kontrole wszystkich asortymentéw robot,
sktadajicych st na ogoélny element. Kontrola obejmaiy@owinna zgodn& wykonywanych rob6t z Dokumentacj
Projektova, ustaleniami zawartymi

w punkcie 5 niniejszej SST ,,Wykonanie robhét” onazakresie rodzaju badatolerancji wykonania robaét.

15. Dopuszczalne odchylenia
Dopuszczalne odchylenia profilu podhego obrzey nie mog przekraczé&+ 1 cm. Dopuszczalne odchylenia linii ohiye
od projektowanego kierunku nie g@wynost wiecej niz+ 1 cm.

Obmiar robot
16. Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D.00.00, @' magania ogoélne” pkt.7

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentgPyojektovs, SST i wymaganiami kryniera Kontraktu, jeeli
wszystkie pomiary i badania , z zachowaniem tolgravg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

17. Jednostka obmiarowa
18. Jednostk obmiarows jest 1m (metr) ustawionego obrze
Odbior robot
19. Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D.00®MQ,Wymagania ogdine” pkt. 8
20. Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

cc) wykonanie koryta,
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dd) wykonanie tawy,
ee) wykonanie podsypki.
Podstawa ptatrici
1. Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platrigi
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrci podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne Pkt

2. Cena jednostki obmiarowej:
Cena 1 m ustawionego ob¢zebetonowego obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robat,

wykonanie koryta wraz z wywiezieniem nadmiaru gaJnt
dostarczenie materiatow,

rozcielenie i ubicie podsypki,

ustawienie obrzay,

wypetnienie spain,

zasypanie zewgtrznejsciany gruntem i ubicie,
uporzidkowanie terenu,

przeprowadzenie wymaganych bad@omiaréw,
przeprowadzenie pomiarow geodezyjnych powykonawetzyc

Przepisy zwizane
3. Normy.
1. PN-88/B-06250 Beton zwykly.

2. PN-86/B-06712 Kruszywo mineralne do betonu.

3. PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

4. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétonzapraw.

5. PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betdmetody pomiaru cech geometr.

6. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@&@iementy nawierzchni drog
i ulic parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolng/magania
i badania

7. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&tementy nawierzchni drég

i ulic parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraaniki i obrzeza.

4.  Inne dokumenty
8. Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych (KPEDjransprojekt — Warszawa,
1979 1982r.
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D.08.02.02. CHODNIKI Z BETONOWYCH KOSTEK BRUKOWYCH

Wstep
5. Przedmiot Szczegdtowe Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej a s wymagania dotyece wykonania

i odbioru robot, zwizanych z budowaleii spacerowej-chodnika w Pieckach.
6. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w punkcie 1.1.

7.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych
z wykonaniem:

nawierzchni chodnikéw z betonowej kostki brukowggjubdici 6 cm na podsypce cementowo — piaskowe] 1:4@mi 3
cm

8.  Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana oinemetod wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka

jednowarstwowa lub w dwéch warstwach gualonych ze saptrwale w fazie produkciji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaiinz
definicjami podanymi w OST D.00.00.00 ,Wymaganiang”
pkt. 1.4.

Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ajdiit.1

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puzla
w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.
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2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikostkowej w budownictwie drogowym jest posiadaapgobaty
technicznej, wydanej przez uprawnigednostk.

2.2.2. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinnabgwna i szorstka, a krasizie kostek réwne
i proste, wkésniecia nie powinny przekracz® mm dla kostek o grukoi < 60 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnikdw stosuje betonowy kostk; brukows o grubdci 60 mm. Tolerancje wymiarowe
Wynosz:

kk) na dtuggci +3 mm,
I) naszerokéci +3 mm,
mm)  na grubdci +5 mm.

2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kobtelkowych

Lp. Cechy Wartas¢
1 | Wytrzymatdé¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasikliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wEej niz 5

3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zan#ania, wg PN-B-06250 [2]:
a) ekniecia prébki

b) strata masy, %, nie gdej niz brak
) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymap 5
probek nie zamganych, %, nie wdcej niz
20
4 | Scieralnd¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nieoej niz 4

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkgiji kostki brukowej naly stosowdé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nisnej ni ,32,5". Zaleca si
stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powtigowiada wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadeg wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betasj, przy zataonych parametrach
wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3.Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, ztyoe z recept laboratoryjn.
Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymatad¢, mniejsa nasikliwosé i wieksz odporngé na niskie
temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewikiostce trwate wybarwienie. Powinny toddyarwniki nieorganiczne.

2.5. Piasek

Piasek na podsygpk do wypetnienia spoin powinien odpowigdaymaganiom normy
PN-86/B-06712.

2.6. Cement

Cement stosowany do podsypki powinien spéhaigmagania normy PN-88/B-30000. Cement stosowanyygmetnienia
spoin powinien b§ cementem marki nie mniejszegni35”. Przechowywanie cementu powinno spétmigmagania BN-
88/6731-08.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt.
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@nsie recznie.
Jesli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztalt i kolor, mzna stosowamechaniczne usgizenia
uktadajce. Uradzenie sktada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezastago do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich uemia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotysee transportu podano w OST D.00.00.00 ,Wymagandénaj pkt. 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dilae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzynieito
betonu min. 0,7 wytrzymaioi projektowanej, kostki przewzone g na stanowisko, gdzie specjalneaglzenie pakuje je w
folig i spina tama stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysa@tanie.

Kostki betonowe mina rownie przewozt samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D.000MVymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podta powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamilipenymi i poprzecznymi
oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D.04DJR0ofilowanie i zagszczenie podim”. Wskanik zag:szczenia
koryta nie powinien by mniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka

Na podsypk cementowo - piaskoywnalery stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubai¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasb cm. Podsypka powinna dywilzona wod, zag:szczona i
wyprofilowana.

5.4. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattéw i kolorow produkowanych kostek, #iave jest utazenie dowolnego wzoru - wcagiej
ustalonego i zaakceptowanego przeziera.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczelingdmy kostkami wynosity od 2 do 3
mm. Kostk nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zagzczeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przyayciu
szczotek ¢gcznych lub mechanicznych i przygi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosugengbratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzenieibrdWanie naley prowadzé od kravedzi powierzchni ubijanej w
kierunkusrodka i jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukovwniehwolno wywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny materialem do wypetnienia i zagtieawierzchnj. Chodnik z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji - mae by zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogolpiet: 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca powinien spravigizizy producent kostek brukowych posiada aprobat
techniczn.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Sprawdzenie podi@

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodoio z dokumentagj projektova
i odpowiednimi SST.
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Dopuszczalne tolerancje wynasfia:
giebokdsci koryta:
nn)o szerokéci do 3 m: +1cm,
00)o szerokéci powyzej 3 m: 2 cm,
pp) szerokdci koryta:+ 5 cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédio i wymaganych spadkow poprzecznych
i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodoiaz dokumentagj projektova oraz pkt 5.3 niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowygiolega na stwierdzeniu zgodiod
wykonania z dokumentagcprojektova oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej SST:

pomierzenie szerokoi spoin, sprawdzenie prawidtowa ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia spoin,

gq)sprawdzenie, czy przty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie roéwrtgi chodnika

Sprawdzenie réwrizi nawierzchni przeprowadéaaalezy tata co najmniej raz na kae 150 do 300 frutozonego chodnika i
w miejscach wtpliwych, jednak nie rzadziej araz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gwiepod tat 4 m nie powinien
przekraczé 1,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu poditnego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalery za pomog niwelacji, bioac pod uwag punkty charakterystyczne,
jednak nie rzadziej nico 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety nie mpgrzekracza+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokoriymalezy szablonem z poziomicco najmniej raz na kde 150 do
300 nf chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej aico 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego
profilu wynosza + 0,3%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D.0000QMymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukovesjtki betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D.00MPMymagania ogolne” pkt. 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1.Cena wykonania 1 fmawierzchni chodnika z brukowej kostki betonowegjonuje:
rr) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze oraz ozwakae robot,

ss) dostarczenie materiatow na miejsce wbhudowania,

tt) wykonanie podsypki cementowo - piaskowe;j,

uu)utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

VV) przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

ww) przeprowadzenie powykonawczych pomiarow geodezyinyc

xX) uporzdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczagieralngci na tarczy Boehmego
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2. PN-B-06250 Beton zwykly

3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

4.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

5.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@agraw

6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #veka piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.

D-04.02.01. WARSTWA NAWIERZCHNI PIASKOWEJ- ODSACZAJACA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikagihnicznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z wykonaniem warstwy nawierzchni piaskoweamach budowy alei spacerowej w Pieckach.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) standwawizujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét okénych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét asanych z wykonaniem warstw
piaskowej gr. 20cm

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oldeniami podanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogopia™.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvcimgjacych s:

YY) piaski,
ZZ)zwir i mieszanka,

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Kruszywa do wykonania warstw odcineych (podsypki) powinny spetriaastpujace warunki:
a) szczelngci, okreslony zaleznoscia:

D
—15g

d

85

Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu wargtwdsypki warunek szczelfw musi by spetniony, gdy
warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odeo®y
b) zagszczalnéci, okrelony zalenoscia:

U=%35
dyg

Piasek stosowany do wykonywania warstw podsypkiipien spetnid wymagania normy PN-B-11113 [5] dla
gatunku 1i 2.

2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jeeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy ppkiswej nie jest wbudowane bezpednio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowawidlVykonawca rob6t powinien zabezpieczy
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemngnin materiatami kamiennymi. Podi® w miejscu skiadowania
powinno by réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcingiej lub odgczajcej powinien wykazasig mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
aaa) roéwniarek,
bbb)  walcéw statycznych,
cce) piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogoblne wymagania dotysee transportu podano w OST D.00.00.00 ,Wymagandénaj pkt. 4.
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4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogb6lne  zasady  wykonania rob6t podano w OST D.0000 ,Wymagania  ogdlne”
pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze gruntowe powinno spetdia  wymagania okrdone w SST D.02.01.01.
i D.02.03.01. .Roboty ziemne” oraz D.04.01.01 Karyt wraz z profilowaniem
i zagzszczaniem podt@”.

Warstwy podsypki powinny ldywytyczone w sposéb uniwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno ufivaé nachgnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§rozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu rowniarki lub innego spetu, z
zachowaniem wymaganych spadkéw ¢daych wysokéciowych. Grubéé¢ roztozonej warstwy ldnego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zagzczeniu osignieto grubd¢ projektowan.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy naly przystpi¢ do jej zagszczania.

Zagszczanie warstw o] przekroju daszkowym male  rozpoczyné od kravedzi
i stopniowo przesuwapasami podinymi czsciowo naktadajcymi si, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku naie rozpoczyna od dolnej krawdzi

i przesuwd pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej gérnej krawgzi.

Zag:szczanie nalgy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
préby Proctora, dla miejsc postojowych i od 0,98 pbzostatych, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481\Wskanik
zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zegsgczania powinna ldyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartdci. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osuszy
przez mieszanie i hapowietrzanie. W przypadku, wigotnos¢ kruszywa jest riisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rbwnomiernie wymiesza

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogéipiet’ 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi wyniki tych bada oraz atesty liynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie whaciwosci
kruszywa okrélone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw dotycacych cech geometrycznych
i zagszczenia warstwy odszapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiar6éw warstwy odgzapcej

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
pomiarow

1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 | Rowng¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Rbwna¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

. co 25 m w osi jezdni i na jej krayziach dla autostrad i dr6g ekspresowych,

5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m dla pozostatych drég
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6 | Uksztattowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drég ekspresowy
co 100 m dla pozostatych drég

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej réz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegnmaz na 2000 f

8 | Zag:szczenie, wilgotn@ kruszywa w 2 punktach na dziennej dziatce robgdeeg nie rzadziej niraz na 60(
2
m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy nie mée sk roznic od  szerokéci projektowanej o0 wicej niz
+10 cm -5 cm.

6.3.3.ROWNGE warstwy

Nierowndci podtuzne warstwy odcinagej i odaczapcej naley mierzye 4 metrovy fata, zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [7].

Nierébwndaci poprzeczne warstwy odcinapj i odaczapcej naley mierzy¢ 4 metrovy tata. Nieréwndci nie mog
przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcidj i odaczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentagj
projektows z toleranci + 0,5%.

6.3.5.Rz¢edne wysokéciowe

Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokgciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraczal
cmi-2cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ogeéj niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wiej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by  zgodna z okrdona  w dokumentaciji projektowej
z tolerangg +1 cm, -2 cm.

6.3.8.Zag:szczenie warstwy

Wskanik zagiszczenia warstwy odcingiej i odaczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1,0 dla parkingéw i od 0,98 dla chodmik

Wilgotnoé¢ kruszywa w czasie zagzczenia naly bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé kruszywa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posfpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie dcglgikcsci co najmniej 10 cm, wyr6éwnane i powtdrnie gsarzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonaaegtwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D.0000QMymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:
m? (metr kwadratowy) wykonania warstwy podsypki,

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST {DEM0.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 8.
Roboty uznaje Si za wykonane zgodnie z dokumengacj projektows, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1.Cena wykonania 1frwarstwy podsypki kruszywa obejmuije:

ddd) prace pomiarowe,

eee) dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym pagio  warstwy materiatu
0 grubdci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji kedcznej,

fff) wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,

009)  zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

hhh)  przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji technieg

iii) utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozn@ezailgotncci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineraine. Kruszywo naturalm® nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane dwawierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalm® nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mbdubdksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enmawierzchni planografem i
tata

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

SZCZEGOtOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA
URZADZENIA SItOWNI ZEWNETRZNYCH
1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikagjhteécznej § wymagania dotyexe wykonania i odbioru
rob6t przy wyposzeniu w uradzenia alei spacerowej w msc. Piecki

2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu i
realizacji robot jak w pkt.1.1.

3. Przedmiot i zakres rob6t.
Specyfikacja obejmuje czynit majace na celu i umdiwiajace wyposaenie parku turystycznego w
zaprojektowane uazlzenia przewidziane do moatai wbudowania.
Zakres robét obejmuje fundamentowanie, dogtamonta elementéw wyposania i uradzei dla:

4. | Sciezki zdrowia dla dorostych”(sitownia zewtrzna);
1. Sciezka zdrowia dla dorostych - sitownia na§wiezym powietrzu.
Nalezy przewidzi€ urzadzenia treningowe przeznaczone do instalacfiytkowania na dworze, przeznaczone do
¢wiczen dla wytkownikéw w réznym wieku (gtéwnie os6b dorostych).
a.Drabinka .
Wymiary uradzenia:
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Drabinka uniwersalna (z odgiiem tukowym): szer. 0,70m x gt. 0,4m; h=1,9m;

Maksymalne obaizenie: 120 kg

Przeznaczenie: aktywizacja partii esmiowych kaczyn goérnych, ud, brzucha i grzbiety;
przeciwdziatanie niepadanym skrzywieniom kigostupa.

Zestaw konstrukcji rurowej unabwiajacy wykonywanieé¢wiczen po obu stronach konstrukcji éreej,
ktdra stanowi systemowy pylon stalowy, do ktérego moawsva.: profilowana drabinka i wspornikowy
element do podggania ndg. Drabinka stalowa z rurek wypas# w poziome rurowe szczeble wsido
6-8szt. i rurowe uchwyty. Podgj n6g o konstrukcji rurowej wyposanej w profilowane uchwyty
rurowe dlaéwiczacych.

b/ Wyciskanie siedz.
Wymiary uradzenia:
Wyciag : szer. 2.29m x gt. 0,66m; h=2.01m;
llo$¢ osBhéwiczacych: 2
Maksymalne obaienie: 120 kg
Przeznaczenie: wzmocnienie gornych partiggmiowych; aktywizacja i rozwoj mini klatki piersiowej,
obreczy barkowej i kdiczyn gérnych.
Zestaw konstrukcji rurowej unatiwiajacy wykonywanieéwiczen po obu stronach konstrukcji éreej,
ktora stanowi systemowy pylon stalowy, do ktérego moawsvas: profilowane dazki rurowe i
wspornikowe elementy na ktérych osadzomesidziska z oparciem, pozwale¢ na korzystanie z
urzadzenia siedgc twarz lub plecami do przyemu. Konstrukcja z rur stalowych o zrécowanych
przekrojach wypos@na w rurowe uchwyty. Siedziska i oparcia z blacktplowej. Uradzenia
wyposay¢ w gumowe elementy amortyage (odbojniki, stopery, amortyzatory) i uktad haaayj
niezaleny od prdkosci.

c.Motyl.
Wymiary uradzenia: szer.1,38m x gt. 0,86m; h=1,85m;
lloé¢ osébéwiczacych: 1
Maksymalne obaizenie: 120 kg
Przeznaczenie: aktywizacja gémi konczyn gornych,ramion i raénie czworogtowe ud oraz zekisza
gietkos¢ i sprawnd¢ stawdw ramion i kolan. z
Zestaw konstrukcji rurowej umbwiajacy wykonywanietwiczen o konstrukcji nénej, ktén stanowi
rama rurowa wsparta centralnie na stupie stalowgatdponym w podta fundamentowym. Do ramy
mocowane g stalowy uchwyt rurowy, elementy przegubowe, eaiurowe wyposzone w stopki
(pedaly) treningowe wykonane z blachy stalowej.

d) Orbitek
Wymiary uradzenia: szer. 1,46m x gt. 0,58m; h=1.670m;
llo$¢ osBhéwiczacych: 1
Maksymalne obaizenie: 120 kg
Przeznaczenie: aktywizacjagémi catych nog i bioderéwiczenia zmystu rownowagi.
Urzadzenie konstrukcji rurowej umabwiajace wykonywanigwiczen sprzzonych, polegajcych na
jednoczesnej pracyk i ndg. Przewidziano patzone wahaczowo (przegubowojdd-uchwyty
pionowe przemieszczane do przodu i do tytu sikaoraz rury poziome wyposane w pedaty nime
(stopki treningowe wykonane z blachy stalowe;j.

e) Wiaslarz.
Wymiary uradzenia: szer.1,3m x gt.1,0m; h=1,3m;
lloé¢ osébéwiczacych: 1
Maksymalne obaizenie: 120 kg
Przeznaczenie: aktywizacjagémi nég i bioder; trening néni pasa barkowego i ramion.
Zestaw konstrukcji rurowej umbwiajacy wykonywaniecwiczen po obu stronach konstrukcji §reej,
ktdra stanowi rama rurowa wsparta centralnie na stupiewym osadzonym w podta
fundamentowym. Do ramy mocowang stalowy uchwyt rurowy, elementy przegubowe, peafurowe
wyposaone w stopki (pedaly) treningowe wykonane z blastayowe.

Wszystkie ugglzenie nalgy montowa do konstrukcji stalowej podziemnej zatopionej
w lanym fundamencie betonowym /betasikB20/ o wymiarach 60x60x60cm.

Wszystkie w/w urgdzenia musza spetdiamastpujace wymagania:

ff) urzadzenia treningowe modutowe dwiczen, przeznaczone do instalacjiizytkowania na dworze.

gg) urzadzenia modutowe pozwal@ie na dowoln konfiguracg dwdch uradzen po obu stronach jednego stupa
nasnego (pylonu).

hh) podstawowe surowce i materiatyyte do wykonania uegze:
stup na@ny (pylon) - nogi i gtéwna konstrukcja frea wykonana z dwéch stalowych rur o przekroju .ré@in
90 mm, grubé& min.3,0 mm. M¢dzy nogami zabudowa z elementéw blachy géabmin.6 mm do
mocowania urgdzen po obu stronach. Milzy nogami znajdujsi¢ blachy (ptyty) na ktérych znajdujegsi
czytelna instrukcja obstugi uydzenia i dane producenta;
urzadzenia — konstrukcja §oa wykonana ze stalowych rur o przekroju min. @8 i grubdci min.3,0
mm;
uchwyty i pozostate elementy rurowe wykonane astych rur min. @ 40 mm, grubdmin.2 mm. Rury
zakaiczone plastikowymi zatyczkami i gdapkami;
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siedziska, pedaly, stopki wykonane ze stalowejtplagrubdci min.2 mm z otworami (perforowanej,
profilowanej, o obtych krawdziach);
gumowe czsci amortyzujce (odbojniki, amortyzatory, stopery) przykane za pomagruby z gwintem
metrycznym do ramy usdzenia.Sruby ocynkowane. naktki kotpakowe ocynkowane zabezpieczonymi
przed odk¢ceniem. W przegubach#gska kulkowe, bezobstugowe;
w urzadzeniach, w ktérych nagiuje uderzenie elementu w odbojnik na skutek wagtzacego, zastosowa
sprzyny gazowe zwalniage (amortyzatory).
malowanie elementow stalowych proszkowe z podktadgmkowym zapewniafe ochror antykorozyjm;
instalacja do fundamentéw betonowych (ptytowychwzgigdnieniem staborimego podtaa i warunkow
posadowienia).
i) urzadzenia winny by wykonane w oparciu 0 normy PN-EN 1176-1:2009 petdzone aktualnym
$wiadectwem lub certyfikatem (dokumentem rownomsan)
i) urzadzenia przeznaczone i bezpieczne dla: dzieci, dmtos uzytkownikdw w podesztym wieku.
kk) Dopuszczalna wagaviczacego: 120 kg.
Wszystkie urzdzenia nalgy wyposayé w czytely i wykonam w trwatej technice instrukej uzytkowania
urzadzenia, ktérej szatgraficzry i monta nalezy uzgodné z zamawiajcym.
Zastosowane materiatyruby, fczniki, elementy ttumiace, powtoki malarskie zakiezpapce i nawierzchniowe,
zastosowane psgzenia i elementy zabezpiecx® wyte przy produkcji i montau urzdzen musz posiadé
wymagane atesty i dokumenty potwierdzaj dopuszczenie daytkowania.

Zamawiajcy wymaga by urmzenia byly nowe, posiadaly odpowiednie certyfikatyesty (lub dokumenty
rownowane) oraz gwarancje i miaty zapewniony krajowy serpogwarancyjny.

Urzadzenia doéwiczen powinny by dostarczoneatznie z czécia fundamentow dostosowasm do posadowienia
na gruntach stabosdoych lub posiadaoryginalm dokumentag wykonawca dla fundamentowania na budowie,
ktéra winna by zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.

Fundamentowanie wdze1 do ¢wiczen winno by wykonywane réwnolegle z pracami przy wzmachiarodigza

geotkanim i geomatami, pod statym nadzorenzyiniera konsultanta firmy dostarczegj w/w materiaty i w

uzgodnieniu z dostawairzadzen i wyposaenia.

Uwagi:

C) przyjety przez wykonawg spos6b fundamentowania winien uzyskakceptag firmy dostarczajcej
urzadzenie zabawowe i wypaganie. Wykonawca obowizany jest przediy¢ sporadzony projekt
wykonawczy posadowienia uidzenia (po szczego6towej, indywidualnej analiziegolmsvienia dla kadego z
urzadzen i z uwzgkdnieniem warunkéw gruntowo-wodnych), wykonany przegolke uprawnion,
legitymujaca sie waznym zgwiadczeniem o przynataosci do wiaciwej izby samorgdu zawodowego.

d) nie naley obniza¢é poziomu posadowienia fundamentéw pefi gornej ptaszczyzny dolnej geomaty
komérkowej, stabilizujcej podiae.

e) naley w kazdym przypadku zachowawymagam przez producenta wdzenia stref ochronm z piasku
ponad gora ptaszczyza fundamentu.

Zamawiajicy dopuszcza midiwos$¢ wbudowania urgdzer o innych wymiarach, t.j. w granicachzriocy (+,-) 10%
pod warunkiem zachowania parametréw, w tymz¢akezpieczestwa wytkowania i estetycznych, nie gorszych
(réwnowanych) od parametréw wdzen opisywanych.

Zmiany takie nie mogstanowé podstawy do zwkszenia wysok&i wynagrodzenia.

Urobek powstaty przy fundamentowaniu zagospodatowsamach profilowania terenu.

2. Wymagania i warunki.

Wymiary stref bezpiecfstwa montowanych zabawek i adzer winny odpowiada strefom bezpieczstwa na
odpowiednim rysunku w Projekcie i bggodne z zalecanymi przez producentadaza.

Wszystkie zastosowane przez wykonawgzadzenia musg by¢ zgodne, lub réwnowae, z opisanymi pod
wzgledem:

- gabarytéw i charakteru konstrukcji (wielkorodzaj i liczba elementéw sktadowych);

- charakteru zytkowego (zachowanie teama¢ funkcji);

- charakterystyki materiatowej (rodzaj i j@kaastosowanych materiatow);

- parametrow technicznych (np. wytrzymatotrwatas¢, konstrukcja, fundamentowanie, itp.);

- parametrow bezpiecistwa wytkowania (bezurazowgd, nietoksycznéc, zasgg strefy bezpieczestwa, itp.);

- wygladu (struktura, faktura, barwa, proporcje elemens&tadowych).

Wykazanie i udowodnienie ,réwnowensci” parametrOw urzdzei i przygcie rozwiizai réwnowanych
opisywanym, o0 nie gorszych parametrach technicznydhrozwiizai projektowych pozostaje po stronie
Wykonawcy. (art. 30 ustawy Prawo zamawpeblicznych.

Wszystkie wyroby zastosowane przez wykonawmowinny posiada niezlydne, wymagane przez prawo
budowlane aprobaty techniczn@niadectwa zgodrii z Polsle Normg oraz certyfikaty bezpiecastwa, PZH.
Urzadzenia parkowe, zabawowe maspetnid wymogi normy PN-EN-1176 w zakresie:

ogoélnych wymaga bezpieczastwa;

ochrony przed nieodpowiednim wykezeniem lub wadami w konstrukcji;

ochrony przed kolizjami;

ochrony przed upadkami;
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ochrony przed zakleszczeniem i uderzeniami.
Urzadzenia (oprocz koszy, tawek, tawek+stolik) winnysjgal@ dokument podmiotu uprawnionego do kontroli
jakosci potwierdzajcego,ze dostarczane produkty odpowiadakreslonym normom EN-PN dotyeze placow
zabaw i urzdzer sportowo-zabawowych lub specyfikacjom technicznyin,aktualny certyfikat (lub dokument
réwnowany) zgodndci z PN-EN 1176:2009 dla oferowanych adzen.
Wszystkie urgdzenia winny by montowane z zachowaniem wymaganych i ustalonyekzpproducenta stref:
bezpieczastwa i tzw. ,bezpiecznego” podta uwzgtdniajpcego maksymatnwysoka¢ upadku.
Wykonawca winien uwzgtni¢ specyficzne warunki gruntowo-wodne (grunty statime) wystpujace na terenie
inwestycji.
Wymagania dotyczce ochronysrodowiska.
Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzegani¢osavanie obowdzujacych przepiséw i norm z zakresu
ochronysrodowiska, w tym unikania nadmiernego hatasu, zayigzczania powietrza, gleby i innych szkodliwych
dziatan.
Warunki bezpieczeistwa pracy, ochrony p.pd..
Wykonawca dostarczy na budewbedzie utrzymywat wyposanie konieczne dla zapewnieni bezpigéstea w
w/w zakresie. Kierownik budowy obowiazny jest spoiz¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

Warunki dotycz ace organizacji ruchu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za dave sktadowanie materiatdw i utrzymywanie w czystodrog w
bezpdrednim gsiedztwie placu budowy.

Nazwy i kody.
Kod CPV 37535200-9 Wyposanie placéw zabaw.

Materiaty.
Gotowe elementy i ugzlzenia wyposgenia terenu parku turystycznego rekreacyjno-spatmmwg zatczonych
w dokumentacji opiséw i rysunkow.

Sprzet.
Stosowé nalezy tylko niedwy gabarytowo i lekki spkz zmechanizowany dostosowany do powierzchni placu
budowy i warunkéw gruntowo-wodnych (grunty stabéme).

Transport.
Dow6z materiatow, urdzen i gotowych elementéow na plac budowy w sfrefbudowania samochodami do
10ton.

Wykonanie robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z umow i wymogami specyfikacji technicznej,
planem (harmonogramem) organizacji robdt, polecenilnsp. Nadzoru oraz wymaganiami ustawy Prawo
budowlane.

Kontrola, badania oraz odbiér wyrobéw i rob6t budowlanych.
Wykonawca jest zobowzany do stosowania materiatéw i wyrobdéw spelmiggh warunki EN-PN dotyeaze
placéw zabaw i urgzeh sportowo-zabawowych, zgodnych ze specyfikaechnicza, posiadajcych aktualny
certyfikat (lub dokument rownoway) zgodnéci z PN-EN 1176:2009. W przypadku zastefeco do zgodngi
materiatldw z zé&wiadczeniem o jakii wystawionym przez producenta (dostajycmateriat winien zosta
zbadany na koszty Wykonawcy.
Materiaty, ktore nie spetnigjnorm nie dopuszczaesilo wbudowania.

Obmiar robot.
Przedmiar rob6t zawiera zestawienie przewidziam@hvykonania robot.
Obmiar robot hdzie dotyczyt faktycznie wykonanych robét oraz destv jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiar robét bhdzie polegat na wyliczeniu w prayych jednostkach zamontowanych adzeh wraz z ich
fundamentowaniem — zgodnie z zestawieniem w kogi@ofertowym.

Odbiér robét.

Odbioér kaicowy - polegaicy na sprawdzeniu komisyjnym zakresu wykonanychorobgodnie z ofest i

specyfikacy techniczm oraz ocem wykonanych rob6t. Podstawdo odbioru winny by m.in. dokumenty:

Swiadectwa jakéci materiatéw, certyfikaty, lub inne dokumenty réowezne wydane dla wbudowanych

urzadzen.
Podstawa ptatngci.

Podstaw ptatngci bedzie catd¢ wykonanych robét okésonych w umowie.

Cena jednostkowa obejmuje:

3) zakup i transport na budewrrzadzenia zabawowego (wypasmia) parku;

4) organizag placu sktadowania (roztadunek, przemieszczanie);

5) roboty pomiarowe;

6) monta, demonta oraz przemieszczenie niezimego spreu;

7) opracowanie projektu wykonawczego fundamentowanistaiczonych urglzer i wyposaenia ( z
uwzgkdnieniem posadowienia na gruntach staiogoh);

8) wykonanie fundamentéw zgodnie z projektem wykonamweta z uwzgkdnieniem wymaga producenta
(dostawcy);

9) monta urzadzenia;

10) wyposaenie w czytela i wykonam w trwatej technice instrukejuzytkowania uradzenia, ktorej szat
graficzry i spos6b montas naley uzgodné z zamawiajcym (dot. uradzer wymienionych w pkt. 1.3.1. i
1.3.2 niniejszej SST);
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11) roboty pomiarowe sprawdzaie;
12) przygotowanie materiatéw niegthnych do odbioru robot.
17. Przepisy zwhzane.
Wykaz aktualnych norm i przepisow.
PN-EN 1176:2009 Wypoganie placow zabaw i nawierzchni.
PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzgh upadki.
PN-EN 335-2:2007, 350-2:2000, 351-1:2007 dot. todctdrewna i materiatéw drewnopochodnych.
PN-EN 1991-1-2:2006, 1991-1-3:2005, 1991-1-4:2008ko0d 1 dot. oddziatywania na konstrukcje.
PN-EN 13411-3+A1:2008, 13411-5+A1:2008 dot. bezmestwa zakécze lin stalowych.
PN-EN ISO 2370:2007, ISO 9554:2007 dot. lin widkigch.
PN-E ISO/IEC 17025:2005 ogdlne wymagania dot. ketencji laboratoriow badawczych i wzorgeych.
PN-EN 818-1+A1:2008 dot. bezpiedstwa taicuchéw o ogniwach krotkich.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamyich i montaowych — wydanie MBiIPMP 1997 w
zakresie wykonania ,matej architektury ogrodowej”

D.06.01.01. HUMUSOWANIE

I. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikagihhicznej (SST)aswymagania dotyexe wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z budowy alei spacerowej- chodnika w rRgecki

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi  okumhent przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét okienych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t awanych z  wykonaniem
humusowania warstwgr. 5 cm i obsianie zestawem nasion traw.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy humusowaniu skalgetgmi niniejsz SST a:
jii) humus - ziemia inna (urodzajna),
kkk)  nasiona traw.

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiéreo najmniej 2% agci organicznych. Ziemia urodzajna powinn& byilgotna
i pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczys#aziecych.

2.4. Nasiona traw
Wybor gatunkéw traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalesk stosowa
mieszanki traw o drobnymegtym ukorzenieniu, spetnigie wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6lne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét
_ Wykonawca przygpujacy do wykonania umocnienia powinien wykézaic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego sprztu:
lll) walcéw gtadkich zebrowanych,
mmm) ubijakéw o ecznym prowadzeniu,
nnn)  wibratoréw samobiaych.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénej pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Transport humusu
Humus mana przewozi dowolnymisrodkami transportu.
4.2.2.Transport nasion traw
Nasiona traw mmna przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno ywykonywane od gornej krauzi skarpy do jej dolnej kragdzi. Warstwa humusu
powinna stigat poza gora krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Gruba¢ pokrycia ziemy roslinna powinna wynosi od 5 do 20 cm w zateosci od gruntu wysfpujacego na
powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchnipgkanazna wykona rowki poziome
lub pod katem 30 do 45 o gkbokasci od 15 do 20 cm, w odgtach co 0,510 1,0 m. Utazona warstwe humusu natey lekko
zag:scic¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie nasionami traw

Obsianie powierzchni skarp i rowow trawalezy wykonywa w odpowiednich warunkach atmosferycznych w
okresie wiosny lub jesieni.

Przed przysjpieniem do obsiewania nalewykona humusowanie.

W okresie suszy natg systematycznie zraszavoda obsiane powierzchnie.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiokt” 6.
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania
Kontrola polega na ocenie wizualnej jagowykonanych roboét i ich zgodda z SST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00008ymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest:
1n? (metr kwadratowy) powierzchni wykonania humusowarobsiania skarp nasypéw i trawnikéw.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-000Mymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje 8i za wykonane zgodnie z dokumentacj projektowva, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania 'z zachowaniem toleji wg
pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fiwykonania humusowania i obsiania skarp nasypdaminikow obejmuije:
000)  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
ppp) dostarczenie i rozt@nie humusu,
gqq) dostarczenie i wysianie mieszanki nasion traw,
rrr) pielegnacja poprzez polewanie wpd
sss)  uporadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

[ 1. PN-R-65023 | Materiat siewny. Nasiondlirorolniczych

10.2. Inne materialy

Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe tplaeemne.

D-07.07.01 Gwietlenie

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikachteécznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i odbioru
oswietlenia drogowego alei spacerowej -chodnika w.rRsecki

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanbewwizujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét jak w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z budowoswietlenia
oraz wymia® istniepcych stupdw éwietlenia ulicznego.

1.4. Okreslenia podstawowe

c) Stup dwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bémmnio w gruncie, staca do zamocowania oprawy
oswietleniowej na wysok&i nie wickszej n 14 m.
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d) Maszt dwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona w gieirzas pomog fundamentu, stiyca do zamocowania
opraw éwietleniowych na wysolkii powyzej 16 m.

e) Wysiggnik - element rurowyatczacy stup dwietleniowy z opraw.

f) Oprawa dwietleniowa - uradzenie stiace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania stremia swietlnego wysytanego
przezzrédio swiatta, zawierajce wszystkie niezine detale do przymocowania i pc#enia z instalagjelektryczn.

g) Kabel - przewod wielbytowy izolowany, przystosowany do przewodzeniadprelektrycznego, magy pracowa pod i
nad ziemi.

h) Ustdj - rodzaj fundamentu dla stupoémoetieniowych.

i) Fundament - konstrukcjzelbetowa zagbiona w ziemi, stca do utrzymania masztu lub szafywietleniowej w
pozycji pracy.
j) Szafa éwietleniowa - uradzenie rozdzielczo-sterownicze begmalnio zasilajce instalacje @wietleniowe.

k) Dodatkowa ochrona przeciwpaemiowa - ochrona eci przewodzacych dostpnych w wypadku pojawieniaesha nich
napkcia w warunkach zaktéceniowych.

) Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami ganymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pki5.1.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lwkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotyseze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania ustoju betonowego ,na rokro”
Szalowanie

Szalowanie powinno zapewniztywnd¢ i niezmienné¢ uktadu. Szalowanie powinno ®yskonstruowane w
sposéb umiiwiajacy fatwy jego monta i demonta. Przed wypetnieniem masbetonowy szalowanie powinno Iy
sprawdzone, aby wykluczato wyciek zaprawy z mastortm@vej, maliwos¢ znieksztatcé lub odchylé w betonowej
konstrukcji.

4. Beton

Klasa betonu powinna byggodna z dokumentacprojektows lub wskazaniami layniera, lecz nie isza nk klasa
B 30. Beton powinien odpowiadlavymaganiom podanym w tablicy 1, wedtug PN-88/B-B®B£3].

Tablica 1. Wymagania dla betonu klasy B 30 wg [3]

Lp. Wiasciwosé Wartasé¢
1 | Wytrzymata@é gwarantowana betonu geiskanie, MPa 30
2 | Nasikliwos¢ betonu, % 5
3 | Odporné¢ betonu na dziatanie mrozu, stapimrozoodpornéci F 50

Sktadnikami betonuas cement, kruszywo, woda i domieszki.

Cement stosowany do betonu powinierd lsgmentem portlandzkim marki 35, odpowiagdsgj wymaganiom PN-
88/B-30000 [6]. Cement powinien bydostarczany w opakowaniach spehlmgch wymagania BN-88/6731-08 [22] i
sktadowany w dobrze wentylowanych, suchych i zaolagzh pomieszczeniach.

Kruszywo do betonu (piasek, grys) powinno odpowataglymaganiom PN-86/B-06712 [4].

Woda powinna by odmiany ,1”, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32280 [

Domieszki chemiczne do betonu powinnysfosowane, ji przewiduje to dokumentacja projektowa, SST lub
wskazania layniera, przy czym w przypadku braku danych doiggzh rodzaju domieszek, ich dobor powiniené by
dokonany zgodnie z zaleceniami PN-88/B-06250 []miszki powinny odpowiadaPN-85/B-23010 [5].

2.3. Materialy stosowane przy uktadaniu kabli
g) Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powiniet ty najmniej gatunku ,3”, odpowiad@ego wymaganiom BN-
87/6774-04 [24)].

11. Folia

Folia sh#aca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicgmpowinna by folia kalandrowan z
uplastycznionego PCW o grumb od 0,4 do 0,6 mm, gatunku |, odpowiagtajwymaganiom BN-68/6353-03 [21].
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2.4. Elementy gotowe
f) Fundamenty prefabrykowane

Pod maszty i szafyswietleniowe zaleca sistosowanie fundamentow prefabrykowanych wedtuglefst
dokumentacji projektowej. Ogdlne wymagania dosgezfundamentoéw konstrukcji oktene s w PN-80/B-03322 [1].

W zaleznosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i rodzayéd gruntowych, naky wykona
zabezpieczenie antykorozyjne wedtug SST, zgodpliestrukcja zabezpiecaeprzed korozj konstrukcji betonowych” [35].

Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbywae na wyrdwnanym, utwardzonym i odwodnionym padiona
przektadkach z drewna sosnowego.

[) Rury betonowe

Rury betonowe powinny odpowiatlewymaganiom okrdonym przez BN-75/8971-06 [28]. Dla wykonania
ustojow pod stupy @wietleniowe zaleca sistosowanie rur typu RA 600 z betonu klasy B 10.

Skfadowanie rur betonowych powinno odbyvek na terenie utwardzonym z miiwvoscia odprowadzenia wod
opadowych w pozycji wbudowania.

mm)  Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny dyykonane z materiatdw niepalnych, z tworzyw sztyeh lub stali,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornyatdaiatanie tuku elektrycznego.

Rury wywane do wykonania przepustow powinny lojpstatecznie wytrzymale na dzialz na nie obaienia.
Whnetrzascianek powinny b§ gtadkie lub powleczone warsiwvygtadzajca ich powierzchnie dla utatwienia przesuwania
sie kabli.

Zaleca sj stosowanie na przepusty kablowe rur z polichlovkaylu (PCW) osrednicy wewstrznej nie mniejszej
niz 90 mm. Rury powinny odpowiadavymaganiom normy PN-80/C-89205 [9].

Rury na przepusty kablowe najeprzechowywé na utwardzonym placu, w nienastonecznionych magjsc
zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.4.4 Kable

Kable uzywane do éwietlenia drog powinny spetniavymagania PN-93/E-90401 [17]. Zaleca siosowanie kabli
0 napeciu znamionowym 0,6/1 kV, cztero- lubepiozytowych ozytach aluminiowych w izolacji polwinitowe]. Przekréyt
powinien by dobrany w zalenosci od dopuszczalnego spadku r@, dopuszczalnej temperatury nagrzania kablazprze
prady robocze i zwarciowe oraz skuteccioochrony przeciwpotaniowej w przypadku zerowania ochronnego.

Nie zaleca sistosowania kabli o przekroju gkiszym niz 50 mnf.

Bebny z kablami natey przechowywa w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonychdpopadami
atmosferycznymi i bezgoednim dziataniem promieni stonecznych.

e) Zrodiaswiatta i oprawy

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inacejaleyy dla dwietlenia drogowego stosowarodia
Swiatta i oprawy spetniage wymagania PN-83/E-06305 [15].

Ze wzgkdu na wysok skutecznéc swietlna, trwalas¢ i statai¢ strumieniagwietinego w czasie oraz oddawanie
barw, zaleca gistosowanie wysokoginych lamp sodowych, gtiowych lub rgciowych z halogenkami.

Oprawy powinny charakteryzowaig szerokim ograniczonym rozsyteiwiatta. Ze wzgtddw eksploatacyjnych
stosowa nalezy oprawy o konstrukcji zamketiej, stopniu zabezpieczenia przed wptywami zgvamymi komory lampowej
IP 54 i klag ochronngi I.

Elementy oprawy, takie jak uktad optyczny i korppswinny by wykonane z materiatéw nierdzewnych.

Oprawy powinny b§ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturzeitseej niz -5°C i wilgotndci
wzglednej powietrza nie przekraczagj 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-86/0-791®). [

5. Stupy i maszty éwietleniowe

Stupy i maszty éwietleniowe powinny b§ wykonane zgodnie z dokumentapjojektows dla konkretnego

obiektu.

Dla cswietlenia drog, poza szczeg6lnymi przypadkami, hyattosowa typowe stupy éwietleniowe betonowe i
stalowe uméliwiajace zawieszenie opraw na wység&iol0 i 12 m oraz maszty o wysékiozawieszenia opraw 16 i 18
m.

Stupy i maszty powinny przeri€obcihzenia wynikajce z zawieszenia opraw i wgghikow oraz parcia wiatru
dla Il i lll strefy wiatrowej, zgodnie z PN-75/E-060 [12].

Kazdy stup powinien posiadav swej gérnej ogci odpowiedniegrednicy rug stalows dla zamocowania
wysiegnika rurowego i ostony stkowe;.

W dolnej czsci stupy i maszty powinny posiaélgedm lub dwie wreki zamykane drzwiczkami.

Whneka lub wreki powinny byt przystosowane do zainstalowania typowej tablitepiecznikowo-zaciskowej,
posiadajcej podstawy bezpiecznikowe 25 A (wétd zaleznej od ilgci zainstalowanych opraw) i cztery lulgpzaciskdw
do podhczenia dwdctiyt kabla o przekroju do 50 nfm

Stalowe stupy i maszty winny byvykonane ze stali profilowej St 3 SX i stali rurgR 35. Ich powierzchnie
wewretrzne powinny by oczyszczone i powleczone wargtachronn z bitizolu o grubéci min. 120 um. Strona
zewretrzna po oczyszczeniu |l stopnia powinng byalowana trzema warstwami farb; antykorozyjpodktadovy i
nawierzchniow. Farba nawierzchniowa powinnaddyoloru szarego (mieszanina koloréw 51 i 81 w sbdsul:1).
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Elementy powinny by proste w granicach dopuszczalnych odchytek podamydokumentacji projektowej i
PN-90/B-03200 [7]. Spoiny nie magvykazywa peknigé, a otwory na elementydzace nie powinny mi@podniesionych
krawedzi.

Sktadowanie stupow i masztowwaetleniowych na placu budowy, powinnodaya wyréwnanym podta w
pozycji poziomej, z zastosowaniem przektadek z deemikkiego.

(g) Wysiegniki

Wysiegniki powinny by wykonane zgodnie z dokumentagpjrojektovs lub SST. Jeeli dokumentacja projektowa
nie przewiduje inaczej, to nalewysiggniki wykonywa z rur stalowych bez szwu o znaku R 3¥eidnicy zewntrznej od
60,3 do 76,1 mm. Grulséscianki rury nie powinna przekracz& mm.

Ramiona lub ramiwysiggnika powinno by nachylone poddtem 5 stopni od poziomu, a ich wggipowinien by
zawarty od 1,0 m do 4,0 m. Wyghiki powinny by dostosowane do opraw i stupoémnaetieniowych uywanych do
oswietlenia drég.

Wysiegniki powinny by zabezpieczone antykorozyjnie powtokami malarskiméwratrz i asfaltowymi wewatrz
rur, tak jak stupy i masztyswietleniowe.

Sktadowanie wysignikdw na placu budowy powinno &y miejscu suchym i zabezpieczonym przed ich
uszkodzeniem.

f) Kapturek ostonowy

Kapturek ostonowy naky wykona: zgodnie z dokumentacprojektowa dla konkretnego wysgnika i stupa
oswietleniowego.

(c) Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczk; bezpiecznikowo-zaciskawnalezy wykona zgodnie z dokumentacprojektova lub SST.
Tabliczka powinna posiadadpowiedn ilos¢ podstaw bezpiecznikowych 25 A oraz cztery lufg gaciskow
przystosowanych do pagizenia dwdcliyt kabla o przekroju do 50 nfm

f) Szafa ¢wietleniowa

Szfa gwietleniowa powinna hyzgodna z dokumentagcprojektows i odpowiadé wymaganiom PN-91/E-
05160/01 [14], jako konstrukcja wolnostoa na fundamencie betonowym prefabrykowanym o stopchrony IP 33. Szafa
powinna by przystosowana do sieci kablowej tak od stronylaai jak i odbioru i wykonana na napie znamionowe
380/220 V, 50 Hz.

Szafa éwietleniowa powinna skladssig z cztonow:

- zasilajcego dostosowanego do pmeienia kabla o przekrojuyt do 120 mm, skladajcego st z podstaw
bezpiecznikowych 200 A lula¢znika ecznego 200 A,

— odbiorczego sktadagego st z min. 6 pdl odptywowych, wypoganego w gniazda bezpiecznikowe BiGs 63 A i
styczniki 200 A, ktére bezgoednio whczap i wytaczap oswietlenie. Do podiczenia kabli odbiorczych, czton powinien
posiada uniwersalne zaciskirubowe umaliwiajace przyketceniezyt o przekroju do 70 mfbez tywania kaicowek
kablowych,

— pomiarowego, stncego do pomiaru energii elektrycznej,

— sterowniczego realizagego lokalne wymagania zawarte w dokumentac;ji gtojeej lub SST.

Ponadto szafaswietleniowa powinna umidiwia¢ wytaczanie czgsci oswietlenia oraz pragcw pierscieniu
sterowniczym ze sterowaniem zdalnym i miejscowym.

Sktadowanie szafyswietleniowej powinno odbywasie w zamknégtym, suchym pomieszczeniu, zabezpieczonym
przed dostawaniemeskurzu i przed uszkodzeniami mechanicznymi.

ttt) Zwir na podsypk

Zwir na podsypk pod prefabrykowane elementy betonowe powinienkbgsy co najmniej 11l i odpowiada
wymaganiom BN-66/6774-01 [23].

(c) Kit uszczelniajcy
Do uszczelniania patzenia stupa z wysgnikiem i kapturkiem ostonowym niapna stosowawszelkie rodzaje
kitdbw spetniajce wymagania BN-80/6112-28 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania Gwietlenia drogowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania éwietlenia drogowego winien wykagai¢ mozliwoscia korzystania z
nastpujacych maszyn i spezu gwarantujcych wiaciwa jakos¢ robot:
— zurawia samochodowego,
— samochodu specjalnego linowego z platfpirbalkonem,
— wiertnicy na podwoziu samochodowym&edremd 70 cm,
— spawarki transformatorowej do 500 A,
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- zag:szczarki wibracyjnej spalinowej 70°h,
— recznego zestawgwidrow do wiercenia poziomego otworow dol5 cm,
— urzadzenia przeciskowego do przeciskania rur ochronipgechistniegcymi drogami.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogo6Ine wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjaline” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw i elementéw éwietleniowych

Wykonawca przygpujacy do wykonania éwietlenia winien wykazasie mazliwoscia korzystania z nagbujacych
srodkéw transportu:
— samochodu skrzyniowego,
— przyczepy dhaycowej,
— samochodu specjalnego linowego z platfpirbalkonem,
— samochodu dostawczego,
— przyczepy do przewenia kabli.
Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny byabezpieczone przed ich przemieszczaniem,
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymepmwytwoére dla poszczegdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma okmek sprawdzenia zgodém rzednych
terenu z danymi w dokumentac;ji projektowej oraznyoearunkéw gruntowych.

Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna ldpbrana w zaleosci od gkbokasci wykopu, uksztattowania
terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefawgne zaleca siwykonywanie wykopow wskoprzestrzennych
recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypyavamiowinno odpowiadawymaganiom BN-83/8836-02 [25].

Wykopy pod stupy éwietleniowe zaleca siwykonywa mechanicznie przy zastosowaniu wiertnicy na podwoz
samochodowym.

W obu wypadkach wykopy wykonane powinnybdyez naruszenia naturalnej struktury dna wykopmgodnie z
PN-68/B-06050 [2].

Wykop rowka pod kabel powinien &yzgodny z dokumentagjprojektova, SST lub wskazaniami kyniera.
Wydobyty grunt powinien by skladowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowkawvipmy by¢ wykonane w sposob
zapewniajcy ich stateczni.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem avpdpadoéw atmosferycznych, nafepowierzchng terenu
wyprofilowa¢ ze spadkiem unitiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegey do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla nglelokong& gruntem z wykopu, bez zanieczysatdep. darniny, korzeni,
odpadkéw). Zasypanie nale wykona& warstwami grubéci od 15 do 20 cm i zagzcz& ubijakami gcznymi lub
zag:szczarlg wibracyjra. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien wynéd),95 wedtug BN-77/8931-12 [26]. Zgggczenie
nalezy wykonywa w taki sposob aby nie spowodatuaszkodzé fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozosfey po zasypaniu fundamentu lub kabla, male@zplantowa w poblizu lub
odwiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przeziviera.

5.3. Wykonanie ustojow pod stupy éwietleniowe

Jereli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaciejjaley stosowa proste do wykonania ustoje zygiem
rur betonowychl 60 cm dtugéci 1,0 m, z betonu B 10 i piasku.

Konstrukcja ustoju powinna uwzglnia¢ rodzaj gruntu, typ wysgnika i oprawy oraz powinna wytrzyaarcie
wiatru dla Il i Ill strefy wiatrowej. Gorna e%¢ konstrukcji ustoju powinna znajdowaie 10 cm pod powierzchaigruntu.

5.4. Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentéw naley wykona® zgodnie z wytycznymi monta dla konkretnego fundamentu,
zamieszczonymi w dokumentacji projektowej.

Fundament powinien lbyustawiany przy pomocyzavigu, na 10 cm warstwie betonu B 10, spetgiago
wymagania PN-88/B-06250 [3] lub zgszczonegawiru spetniajcego wymagania BN-66/6774-01 [23].

Przed jego zasypaniem nafesprawdzé rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykoragyfuanek i
poziom gérnej powierzchni, do ktérej przytwierdzgest ptyta mocujca.

Maksymalne odchylenie gérnej powierzchni fundamentt poziomu nie powinno przekro¢z¥:1500, z
dopuszczalatolerancy rzednej posadowienia + 2 cm. Ustawienie fundamenplamie powinno b§ wykonane z
doktadndcia + 10 cm.
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5.5. Montaz masztéw

Przed przysipieniem do montar masztu naley sprawdzt stan powierzchni stykowych element&eZeniowych,
oczyszczajc je z brudu, lodu itp. oraz stan powtoki antykgfjoej, ktérm w przypadku uszkodzenia podczas transportu,
nalezy uzupetné.

Maszt ustawi@nalezy przy pomocy dwigu. Podczas podnoszenia masztu haisvrocic uwag:, aby nie
spowodowa odksztatcenia elementéw lub ich zniszczenia.

Przed zdjciem z haka, ustawiany maszt powiniert kgbezpieczony przed upadkiem.

Nakretki srub mocugcych maszt powinny téydokrgcane dwustadiowo i trwale zabezpieczone przedeodhkiem.

Odchytka osi masztu od pionu nie fraby¢ wigksza od 0,001 wysokoi masztu.

Po wykonaniu rob6t montawych naley sprawdzt stan powierzchni malowanych i w przypadku miejsgclwv
ubytkéw, uzupetrd powloke malujpc zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentagjghitowej. Nie nalgy malowa
przy temperaturze otoczeniasiej niz 5°C i wilgotnasci wzglednej powietrza przekraczaiej 80%.

5.6. Montaz stupow

Stupy naley ustawi& dzwigiem w uprzednio przygotowane igsziowo wykonane ustoje. Spdd stupa powinien
opiera sie na warstwie betonu marki B 10 wg PN-88/B-06250gi@jbasci min. 10 cm lub na ptycie chodnikowej o
wymiarach 50 x 50 x 7 cm.

Gigbokas¢ posadowienia stupa oraz typ fundamentu zyaeykona wedtug dokumentacji projektowe;.

Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawienie,maze by wigksza n 0,001 wysoksci stupa.

Stup naley ustawia tak, aby jego wgka znajdowata siod strony chodnika, a przy jego braku, od strony
przeciwnej nt nadjedzajace pojazdy oraz nie powinnadpgotozona niej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

5.7. Montaz wysiegnikdw

Wysiegniki nalezy montowa na stupach stegych przy pomocy #vigu i samochodu z balkonem.

Cz$¢ pionowg wysiegnika naley wsura¢ do oporu w rug znajdujica sie w gornej cesci stupa dwietleniowego i
po ustawieniu go w pionie naleunieruchomt go srubami, znajdujcymi sii w nagwintowanych otworach.

Zaleca sj ustawianie pionu wysgnika przy obcizeniu go opraw lub ciezarem réwnym Gizarowi oprawy.

Pohczenia wysignika ze stupem natg chront kapturkiem ostonowym. Szczeliny pagdizy kapturkiem
ostonowym, wysignikiem i rug, wierzchotkow stupa, nalgy wypetnic kitem miniowym.

Wysiggniki powinny by ustawione poddtem 90 stopni z doktaddcia * 2 stopnie do osi jezdni lub
stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest wituk

Nalezy dazy¢, aby czsci ukosne wysegnikow znajdowaty siw jednej ptaszczinie réwnolegtej do powierzchni
oswietlanej jezdni.

5.8. Montaz opraw

Montaz opraw na wysignikach naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem.

Kazda opraw; przed zamontowaniem najepodhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie (sprawdzenie ggiecenia
sie lampy).

Oprawy naley montowa po uprzednim weaignigciu przewodéw zasilagych do stupdw i wysgnikow.

Nalezy stosowa przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionejytami miedzianymi o przekrojiyty nie
mniejszym nt 1 mnt.

llos¢ przewodow zalena jest od iléci opraw.

Od tabliczki bezpiecznikowej do kdej oprawy nalgy prowadzé po dwa przewody. Oprawy halemocowd na
wysiegnikach i glowicach masztow w sposob wskazany ppzeducenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodd
zasilajcych i ustawieniu ich w pof@nie pracy.

Oprawy powinny b§ mocowane w sposo6b trwaly, aby nie zmienialy swagjozenia pod wptywem warunkow
atmosferycznych i parcia wiatru dla 11 i 11l strefyiatrowe;.

5.9. Uktadanie kabili

Kable naley ukltad& w trasach wytyczonych przez fachowezblyigeodezyjne. Uktadanie kabli powinnocby
zgodne z normPN-76/E-05125 [13].

Kable powinny by uktadane w sposéb wyklucaay ich uszkodzenie przez zginanie,cglanie, rozeiganie itp.

Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie ipoa by mniejsza ni 0°C.

Kabel mana zgina jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym pegingjiigcia powinien by mazliwie duzy,
jednak nie mniejszy nil10-krotna zewetrzna jegosrednica.

Bezpdrednio w gruncie kable nale uktad& na gkbokasci 0,7 m z dokladnizia + 5 cm na warstwie piasku o
grubgici 10 cm z przykryciem rowniel0 cm warstw piasku, a nagpnie warstw gruntu rodzimego o grukoi co najmniej
15 cm.

Jako ochro@przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtatej trasy, co najmniej 25 cm nad kablem, hale
uktad& folie koloru niebieskiego szeroka 20 cm.

Przy skrzgowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z daag, kabel nalgy uktada w przepustach
kablowych. Przepusty powinny &yabezpieczone przed przedostawanienasiich wretrza wody i przed ich zamuleniem.

W miejscach skrzxowan kabli z istniejcymi drogami o nawierzchni twardej, zalecawikonywanie przepustéw
kablowych metog wiercenia poziomego, przewidigjpo jednym przepicie rezerwowym na kalym skrzyowaniu.

Kabel utazony w ziemi na catej swej diuga powinien posiadaoznaczniki identyfikacyjne.

Na mostach i wiaduktach kable ngleiktada& w sposob zapewnigy:

— nienaruszaln@ konstrukcji i nieostabienie wytrzymaici mechanicznej mostu lub wiaduktu,
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— fatwos¢ uktadania, montai, kontroli, napraw i ochrankabli przed uszkodzeniami mechanicznymi w czas#e p
zwigzanych z napragvi konserwagj konstrukciji.
Zaleca sj przy latarniach, szafieswietleniowej, przepustach kablowych; pozostawieBienetrowych zapasow
eksploatacyjnych kabla.
Po wykonaniu linii kablowej naly pomierzy rezystangj izolacji poszczegélnych odcinkéw kabla induktorem
napkciu nie mniejszym i 2,5 kV, przy czym rezystancja nie peoby mniejsza ni 20 Momow/m.
Zblizenia i odlegtéci kabla od innych instalacji podano w tablicy 2.

Tablica 2. Odlegléci kabla sygnalizacyjnego od innych guizeh podziemnych

Najmniejsza dopuszczalna odlegtg
Lp. Rodzaj urzdzenia podziemnego wem

pionowa przy

pozioma przy

skrzyzowaniu zblizeniu
1 [ Kable elektroenergetyczne na r@pg znamionowe o5 10
sieci do 1 kV
2 | Kable elektroenergetyczne na ngge znamionowe 50 10
sieci wyzsze nk 1 kV
3 | Kable telekomunikacyjne 50 50
4 | Rurocigi wodocihgowe,sciekowe, cieplne, gazowe z 50" 50
gazami niepalnymi
5 | Rurochgi z cieczami palnymi 50 100

6 | Rurochgi z gazami palnymi wg PN-91/M-34501 [18]

7 | Czsci podziemne linii napowietrznych (ustdj, podporp, 80
odciazka) )
8 | Sciany budynkéw i inne budowle, np. tunele, kanaty i 50

*) Nalezy zastosowaprzepust kablowy.
5.10. Montaz szafy dwietleniowej

Montaz szafy dwietleniowej naley wykona wedtug instrukcji montau dostarczonej przez producenta szafy i
fundamentu.
Instrukcja powinna zawie¢avskazowki dotycace montau i kolejndsici wykonywanych robét, a mianowicie:

— wykopo6w pod fundament,

— monta fundamentu,

— ustawienie i zamontowanie szafy na fundamencie,

— wykonanie instalacji ochrony przeciwpaemiowej,

— podkczenie do szafy kablisaietleniowych i sterowniczych,
— zasypanie wykopu i roboty wykozeniowe.

5.11. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwparaiowej dla instalacji «wietleniowej, do czasu ukazanig siowych
przepiséw, mge by stosowany jako zerowanie lub uziemienie ochronne.

Jest to uzalmione od istniejcego systemu zastosowanego w konkretnej sieceias] sza oswietleniows, oraz
od warunkéw technicznych pragizenia wydanych przez zaktad energetyczny.

5.11.1.Zerowanie

Zerowanie polega na pakzeniu czsci przewodzacych dosgpnych z uziemionym przewodem ochronnym PE lub
ochronno-neutrainym PEN i powodaym w warunkach zaktdceniowych adienie zasilania.

Dodatkowo przy szafieswietleniowej, na kacu linii oswietleniowej i na kdcu kazdego odgaizienia o diugéci
wigkszej nz 200 m, nalgy wykon& uziomy, ktorych rezystancja nie a@przekracz&5 omow.

Zaleca sj wykonywanie uziomu gtowego z ayciem petow stalowych O 20 mm, nie krétszych ni
2,5 m, padczonych bednatkocynkowaa 25 x 4 mm.

Uziom z zaciskami zerowymi znajdaymi sk w szafie éwietleniowej i latarniach, naty taczy¢ przewodami
uziomowymi o przekrojach nie mniejszych od przeknoziomu poziomego.

5.11.2.Uziemienie

Uziemienie polega na pmizeniu czsci przewodzacych dosipnych z uziomami w sposéb powogcy
samoczynne odézenie zasilania, w warunkach zaktéceniowych
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. Zaleca si wykonywanie uziomu tanowego, uktadag w jednym rowie z kablemswietleniowym, bednark
ocynkowan 25 x 4 mm, ktéra nagtnie powinna by wprowadzona do wgk latam, masztow i szafy @vietleniowej i
polaczona z zaciskami ochronnymi. Zaciski te megetni@ rowniez role zaciskdw probierczych.

Ewentualnedczenie odcinkéw bednarki nalewykonywa przez spawanie.

Bednarka w ziemi nie powinna bykladana ptycej 2i0,6 m i powinna b§ zasypana gruntem bez kamiemnijru
i gruzu.

Od zaciskéw ochronnych do elementéw przewogeh dost¢pnych, naley uktada& przewody miedziane o
przekroju nie mniejszym #i2,5 mnf.

Przewody te powinny kiychronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogoblne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczeriigian wykopu powinno hyzgodne z dokumentacprojektows i SST.
Po zasypaniu fundamentéw, ustojow lub kabli aakprawdzt wskanik zag:szczenia gruntu wg p. 5.2 oraz
sprawdzt sposéb usugrcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.3. Fundamenty i ustoje

Program badapowinien obejmowé&sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wydlu zewrtrznego oraz
wytrzymataici.

Parametry te powinny Byzgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gitgjwej oraz wymaganiami PN-
80/B-03322 [1] i PN-88/B-30000 [6]. Ponadto ngisprawdzé doktadnd¢ ustawienia w planie i ezine posadowienia.

6.4. Latarnie i maszty dwietleniowe

Elementy latat i masztow powinny byzgodne z dokumentagcprojektows i BN-79/9068-01 [30].
Latarnie i maszty gwietleniowe, po ich monta, podlegaj sprawdzeniu pod wzgllem:

doktadndci ustawienia pionowego stupow,

prawidtowdci ustawienia wysignika i opraw wzgjdem osi éwietlanej jezdni,

— jakosci polaczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowo-gkoivej oraz na zaciskach oprawy,
— jakosci polaczen srubowych stupdw, masztow, wyginikow i opraw,

— stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkiddneentow.

6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakezeniu robdt kablowych natg przeprowad#i nastpujace pomiary:
— gicbokdsci zakopania kabla,
— grubadici podsypki piaskowej nad i pod kablem,
— odlegtaci folii ochronnej od kabla,
— rezystancji izolacji i cigtosci zyt kabla.
Pomiary nalgy wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej, za wigiem pomiaréw rezystanciji i gftosci zyt
kabla, ktore naley wykonywa dla kazdego odcinka kabla.
Ponadto naley sprawdzt wskanik zag:szczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru
ziemi.
6.6. Szafa éwietleniowa

Przed zamontowaniem najesprawdzt, czy szafa éwietleniowa lub jej czsci odpowiadaj tym wymaganiom
dokumentacji projektowej, ktérych spetieniezady¢ stwierdzone bezaycia narzdzi i bez demontas podzespotow.
Sprawdzeniem natg obja¢ jakos¢ wykonania i wykaéczenia, a zwtaszcza:
— stan pokry antykorozyjnych,
— ciagtos¢ przewodéw ochronnych i ich pagizenie do wszystkich metalowych elementéw awygh znalé¢ sie pod
napkciem,
— jakos¢ wykonania patczen w obwodach gtéwnych i pomocniczych,
— jakaos¢ konstrukcji.
Po zamontowaniu szafy na fundamencie nasprawdzt:
— jakos¢ polaczen srubowych pomgdzy fundamentem a konstrukgjzafy,
— stan powtok antykorozyjnych,
— jakos¢ polaczen kabli zasilagcych odptywowych i sterowniczych,
— zgodnd¢ schematu szafy ze stanem faktycznym. Schemaptakinien by zamieszczony na widocznym miejscu
wewmtrz szafy.

6.7. Instalacja przeciwporaeniowa

Podczas wykonywania uzioméwstaowych naley wykona pomiar gébokasci utozenia bednarki oraz sprawdzi
stan podczer spawanych, a po jej zasypaniu, sprawaekaznik zag;szczenia i rozplantowanie gruntu.
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Pomiary g¢bokasci utozenia bednarki nafy wykonywa co 10 m, przy czym bednarka nie powinna by
zakopana ptycej ni60 cm.

Wskanik zag;szczenia gruntu powinien bggodny z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych natevykona pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie mdgy¢
gorsze od wartei podanych w dokumentac;ji projektowej lub SST.

Po wykonaniu instalacjissvietleniowej naley pomierzy (przy zerowaniu) impedancjetti zwarciowych dla
stwierdzenia skuteczga zerowania.

Wszystkie wyniki pomiaréw naky zamigci¢ w protokéle pomiarowym ochrony przeciwpaeaiowe;.

6.8. Pomiar nakzenia Gwietlenia

Pomiary naley wykonywa: po uptywie co najmniej 0,5 godz. odaskenia lamp. Lampy przed pomiarem
powinny by wyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary npleykonywa przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej
od pojazdéw, pieszych i jakichkolwiek obiektéw obly mogcych znieksztat€i przebieg pomiaru. Pomiaréw nie naje
przeprowadzapodczas nocy kstycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych éngtiezyca, unosacy sk kurz
itp.). Do pomiaréw naley uzywat przyrzddéw pomiarowych o zakresach zapewsgggh przy kadym pomiarze odchylenia
nie mniejsze od 30% catlej skali na danym zakresie.

Pomiary nagzenia dwietlania naley wykonywa za pomog luksomierza wypos@nego w urgdzenie do korekcji
katowej, a elemeniwiattoczuty powinien posiadaurzadzenie umaliwiajace doktadne poziomowanie podczas pomiaru.

Pomiary nalgy przeprowadzadla punktow jezdni, zgodnie z PN-76/E-02032 [10].

6.9. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga ustalonych w odpowiednich punktach OST zostanzez Irzyniera
odrzucone.
Wszystkie elementy robot, ktére wykagodstpstwa od postanowieOST zostamrozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows dla linii kablowej jest metr, a dla latarni, masati szaf dwietleniowych jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykopy pod fundamenty i kable,
— wykonanie fundamentéw i ustojow,

— ulozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
— wykonanie uzioméw tanowych.

8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robét

Do odbioru kécowego Wykonawca jest zobawany przygotowd oprocz dokumentéw wymienionych w
punkcie 8.5 OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne™:
— geodezyjn dokumentag powykonawcz,
— protokdty z dokonanych pomiaréw skutecgcizerowania zastosowanej ochrony przeciwpeniowej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m linii kablowej lub 1 szt. latarni, masztély szaf éwietleniowych obejmuje odpowiednio:
— wyznaczenie robd6t w terenie,
— dostarczenie materiatow,
— wykopy pod fundamenty lub kable,
— wykonanie fundamentéw lub ustojow,
— zasypanie fundamentéw, ustojow i kabli, ggrzenie gruntu oraz rozplantowanie lub odwieziea@miaru gruntu,
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— monta masztéw, stupow, wyginikéw, opraw, szafyavietleniowej i instalacji przeciwpozaniowej,
— uktadanie kabli z podsypk zasypk piaskow oraz z foli ochronn,
— podhczenie zasilania,
— sprawdzenie dziatanigwietlenia z pomiarem natenia dwietlenia,
— sporadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej,
— konserwacja ueglzer do chwili przekazaniaswietlenia Zamawiajcemu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie naiptnene. Fundamenty konstrukcji
wsporczych
2. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymggarzakresie wykonywania
bada przy odbiorze
3. PN-88/B-06250 Beton zwykly
4. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-85/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfjeaookreslenia
6. PN-88/B-30000 Cement portlandzki
7. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczestatyczne i projektowanie
8. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda dmbéw i zapraw
9. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego gobcku winylu
10. PN-76/E-02032 vietlenie drég publicznych
11. PN-55/E-05021 Usrlzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie ggatmaici
przewodoéw i kabli
12. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie naptehe. Projektowanie i budowa
13. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kaleloRrojektowanie i budowa
14. PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice oglpiciowe. Wymagania dotyaze
zestawow badanych w petnym i niepetnym zakresierbaghu
15. PN-83/E-06305 Elektryczne opraw§nietleniowe. Typowe wymagania i badania
16. PN-79/E-06314 Elektryczne opraw§nietleniowe zewatrzne
17. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i aljigacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na nagicie znamionowe nie przekraczeg 6,6 kV.
Kable elektroenergetyczne na nggpé znamionowe 0,6/1 kV
18. PN-91/M-34501 Gazagji i instalacje gazownicze. Skraywania gazoagow z
przeszkodami terenowymi. Wymagania
19. PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odpérna naraanie mechaniczne.
Wymagania i badania
20. BN-80/6112-28 Kit miniowy
21. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana technicznalastycznionego polichlorku
winylu suspensyjnego
22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
23. BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzamagowych Zwir i pospétka
24. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzahrngowych. Piasek
25. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty zienyemagania i badania przy
odbiorze
26. BN-77/8931-12 Oznaczenie wghika zagszczenia gruntu
27. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Rolzigmne
28. BN-83/8971-06 Rury bezcdieniowe. Kielichowe rury betonoweélbetowe WIPRO
29. BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci nuejse. Linie kablowe. Ogolne
wymagania i badania.
30. BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z bet&ementy konstrukcji wsporczych

10.2. Inne dokumenty

oswietleniowych i energetycznych linii napowietrznych

13) Przepisy budowy urdzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1980 r.

14)Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdwd®wlanych w sprawie bezpiedatwa i higieny pracy
przy wykonywaniu rob6t budowlano-montavych i rozbiérkowych. (Dz.U. Nr 13 z dn. 10.04.297)

15) Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd-montaowych - Czs¢ V. Instalacje elektryczne, 1973 r.

16) Rozporadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. vasfre warunkéw technicznych, jakim powinny odpovaad
urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony pwpecazeniowej. (Dz.U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r.)

17)Instrukcja zabezpiec#aerzed korozj konstrukcji betonowych, nr 240, ITB 1982 r.
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D-09.01.01. ZIELEN DROGOWA

2. 1. WSTEP
1. 1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z zatzeniem i pieégnach zieleni w zwizku z budow alei spacerowej — chodnika w Pieckach.

2. 1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowaspecyfikacja techniczna (SST) stanowi obyamjaca dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t jak w pkt.1.1.
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3. 1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z:
— sadzeniem, przesadzeniem drzew i krzewow na tepdasiim ,

4. 1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadeq wiaciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwaj.
1.4.2 Materiat raglinny - sadzonki drzew, krzewéw, kwiatow jednorogzh i wieloletnich.
1.4.3.Bryta korzeniowa - uformowana przez szkétkowaniddrgyemi z przerastagymi ja korzeniami réliny.
1.4.4.Forma naturalna - forma drzew do zadrzéwigodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektérych krzewowszhie wytworzona w szkoétce z pniami o wysétiaod 1,80 do
2,20 m, z wyranym nie przyaitym przewodnikiem i uformowarkorors.

1.4.6. Forma krzewiasta - forma wieiwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w szkOprzez niskie przyetie
przewodnika celem uzyskania wielglpwasci.

1.4.7. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” fhit.

5. 1.5. OgdIne wymagania dotycgce roboét
Ogoblne wymagania dotyseze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfkt 1.5.

3. 2. MATERIALY
1. 2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogb6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pamav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2. 2.2.Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
—0 ziemia rodzima - powinna Byzdjeta przed rozpoeziem rob6t budowlanych i zmagazynowana w pryzmaigh n
przekraczajcych 2 m wysokéci,

—0 ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa lpudowy - nie mge by zagruzowana, przeoicta korzeniami,
zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mogby¢ stosowane komposty, powste¢ w wyniku rozktadu rinych odpadkéw rdinnych
i zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastguewow), przy kompostowaniu ich na otwartym powaatw
pryzmach, w sposéb i w warunkach zapewamggh utrzymanie wymaganych cech i wiakikow jakasci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskujeesprzez kompostowanie torfu z fekaliamidiekami bytowymi z
osadnikdw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiaderymaganiom BN-73/0522-01 [5], a toréyty jako komponent
do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyréb uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikievsadami z
oczyszczalniciekdw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch migsi Kompost z kory sosnowej rb@ by¢ stosowany jako
nawOz organiczny przy przygotowaniu gleby pod Zieleokresie jesieni, przez zmieszanie kompostu zagle

2.4. Materiat rolinny sadzeniowy
2.4.1. Drzewa i krzewy

Dostarczone sadzonki powinnydggodne z normmPN-R-67023 [3] i PN-R-67022 [2], wdeiwie 0zhaczone, tzn.
musz mieé etykiety, na ktérych podana jest nazwaftaka, forma, wybor, wysoké pnia, numer normy.

Sadzonki drzew i krzewdw powinny bprawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju chigglstycznego dla
gatunku i odmiany oraz posiadaastpujace cechy:
—0 pak szczytowy przewodnika powinien bwyraznie uformowany,
—0 przyrost ostatniego roku powinien wyrae i prosto przedie¢ przewodnik,

—0 system korzeniowy powinien byskupiony i prawidtowo rozwigty, na korzeniach szkieletowych powinny wesiwat
liczne korzenie drobne,

—0 u raslin sadzonych z brgt korzeniowa, np. drzew i krzewow iglastych, bryta korzeniowawinna by prawidtowo
uformowana i nie uszkodzona,

—0 pedy korony u drzew i krzewow nie powinny bgrzycite, chybaze jest to aicie formupce, np. u form kulistych,
—0 pedy boczne korony drzewa powinnydsdéwnomiernie rozmieszczone,
—0 przewodnik powinien hypraktycznie prosty,
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—0 blizny na przewodniku powinny kydobrze zarénigte, dopuszcza &i4 niecatkowicie zarmicte blizny na
przewodniku w Il wyborze, u form naturalnych drzew.
Wady niedopuszczalne:

-0 silne uszkodzenia mechanicznélim,

—0 odrosty podktadki porgj miejsca szczepienia,

—0 slady zerowania szkodnikéw,

—0 oznaki chorobowe,

—0 zwiedniecie i pomarszczenie kory na korzeniachédsciach naziemnych,
—0 martwice i gkniccia kory,

—0 uszkodzenie gka szczytowego przewodnika,

—0 dwupedowe korony drzew formy pienne;j,

—0 uszkodzenie lub przesuszenie brylty korzeniowe;j,

-0 zle zranigcie odmiany szczepionej z podktadk

2.4.2. Ragliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie

Sadzonki rélin kwietnikowych powinny by zgodne z BN-76/9125-01 [6]. Dostarczone sadzonkiipay by¢
oznaczone etykietkz nazvwa tacinska.
Wymagania ogélne dla $lin kwietnikowych:
-0 rodliny powinny by dojrzate technicznie, tzn. nade¢ sé do wysadzenia, jednolite w cafej partii, zdrowe i
niezwiedniete,
—0 pokrdj raslin, barwa kwiatéw i lici powinny by charakterystyczne dla gatunku i odmiany,

—0 bryta korzeniowa powinna Bydobrze przerinieta korzeniami, wilgotna i nieuszkodzona.
Niedopuszczalne wady:

—0 zwigdniecie lisci i kwiatéw,
—0 uszkodzenie gkéw kwiatowych, todyg, Kci i korzeni,
—0 oznaki chorobowe,

—0 slady zerowania szkodnikow.

Rasliny powinny byt dostarczone w skrzynkach lub doniczkach.

Rosliny w postaci rozsady powinny bywyjete z ziemi na okres mbwie jak najkrotszy, najlepiej bezpeednio
przed sadzeniem.

Do czasu wysadzeniastmy powinny by¢ ocienione, ostorte od wiatru i zabezpieczone przed wysehbigim.

2.5. Nasiona traw

Nasiona traw najegciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioimgich gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna ihieznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasumer normy wg ktérej
zostata wyprodukowana, zdoktokietkowania.

2.6. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaé@razotu, fosforu,
potasu - N.P.). Nawozy nealg zabezpieczyprzed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpbprzechowywania.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogo6lne wymagania dotyseze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wyké&zsic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
—0 glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do uprayigby,
—0 watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadanéwmikow,
—0 kosiarki mechanicznej do piglnacji trawnikow,
—0 sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagdsiennicowej, koparki),
a ponadto do pietjnacji zadrzewig:
—0 pit mechanicznych igcznych,
-0 drabin,
—0 podnanikéw hydraulicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
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Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.

4.2. Transport materialtdw do wykonania nasadz&

Transport materiatéw do zieleni drogowejzady dowolny pod warunkienye nie uszkodzi, ani #enie pogorszy
jakosci transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy muby¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty korzenitwekorzeni
i pedéw. Raliny z bryly korzeniovs musz mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub bw pojemnikach.

Drzewa i krzewy mog by¢ przewaone wszystkimisrodkami transportowymi. W czasie transportu male
zabezpiecz§ je przed wyschrtiem i przemarzrciem. Drzewa i krzewy po dostarczeniu na miejsceezmaczenia
powinny by natychmiast sadzone.sligest to niemaliwe, nalery je zadotowa w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a
w razie suszy podlewa

4.3. Transport roslin kwietnikowych

Rasliny przygotowane do wysytki po wagiu z ziemi naley przechowywé& w miejscach ostogtych i
zacienionych. W przypadku niewysytanialo w ciagu kilku godzin od wyjcia z ziemi, nalgy je spryskéd woda (pedy
roslin pakowanych nie powinny lByjednak mokre, aby unilg zaparzenia).

Rasliny nalezy przewozé w warunkach zabezpieczaych je przed wstesami, uszkodzeniami i wyschagiem.
Przy przesytaniu na dalsze odlegio rosliny nalezy przewozé szybkimisrodkami transportowymi, zakrytymi.

W okresie wysokich temperatur przew6z powinief Wwymiar mazliwosci dokonywany nog

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotycgce wykonania trawnikow

Wymagania dotycege wykonania robét zwranych z trawnikamissnastpujace:
—0 teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

—0 przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien by obnizony w stosunku do gazonéw lub
kraweznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

—0 przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowasie 2 do 3 cm nad terenem,
—0 teren powinien bywyréwnany i splantowany,

—0 ziemia urodzajna powinna byozcielona réwa warstwy i wymieszana z kompostem, nawozami mineralnymz ora
starannie wyréwnana,

—0 przed siewem nasion trawy zieymalezy watowa: watem gtadkim, a potem watem - kolczatib zagrahi,

—0 siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

—0 okres siania - najlepszy okres wiosenny, nzjigj do potowy wrzénia,

-0 na terenie ptaskim nasiona traw wysiewamevslosci od 1 do 4 kg na 1003chybaze SST przewiduje inaczej,
-0 na skarpach nasiona traw wysiewanevslosci 4 kg na 100 M chybaze SST przewiduje inacze;j,

—0 przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczatk

—0 po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrévimastworzenia dobrych
warunkéw dla podgkania wody. Jeeli przykrycie nasion nagtito przez watowanie kolczadk mazna jwz nie stosowé
watu gtadkiego,

—0 mieszanka nasion trawnikowych peoby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.
5.2.2. Pietgnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pigjnacji trawnikow jest koszenie:
—0 pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa sgnie wysokéé okoto 10 cm,

—0 nastpne koszenia powinnysbdbywa w takich odstpach czasu, aby wysokotrawy przed kolejnym koszeniem nie
przekraczata wysokai 10 do 12 cm,

—0 ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinné twkonane z 1-miestznym wyprzedzeniem spodziewanego
nastania mrozéw (dla warunkéw klimatycznych Poiskizna przyac pierwsz potowe pazdziernika),

—0 koszenia trawnikéw w calym okresie gighacji powinny si odbywa czgsto i w regularnych odgpach czasu, przy
czym cz:stas¢ koszenia i wysoke cigcia, naley uzalenia¢ od gatunku wysianej trawy,

—0 chwasty trwate w pierwszym okresie nafeusuwa recznie; srodki chwastobojcze o selektywnym dziataniu ngle
stosowa z dwa ostraznoscia i dopiero po okresie 6 migyi od zalgenia trawnika.

Trawniki wymagai nawazenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgai roku. Mieszanki nawozOw nale
przygotowywd tak, aby trawom zapewhsktadniki wymagane w poszczegélnych porach roku:

—0 wiosm, trawnik wymaga mieszanki z przevaaggotu,
—0 od potowy lata naley ograniczy azot, zwikszajc dawki potasu i fosforu,
—0 ostatnie nawienie nie powinno zawie¢aazotu, lecz tylko fosfor i potas.
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5.3. Drzewa i krzewy
5.3.1. Wymagania dotyczce sadzenia drzew i krzewdw

Wymagania dotyce sadzenia drzew i krzewOw sastpujace:
—0 pora sadzenia - jesiéub wiosna,
—0 miejsce sadzenia - powinnodwyznaczone w terenie, zgodnie z dokumeitpopjektova,

—0 dotki pod drzewa i krzewy powinny ndiewielkos¢ wskazan w dokumentacji projektowej i zaprawione ziami
urodzajm,

-0 roglina w miejscu sadzenia powinna zndlsie do 5 cm gibiej jak rosta w szkotce. Zbyt ghokie lub ptytkie sadzenie
utrudnia prawidtowy rozwgj rdiny,

—0 korzenie ztamane i uszkodzone rglprzed sadzeniem przyéi

—0 przy sadzeniu drzew formy piennej nalerzed sadzeniem whiv dno dotu drewniany palik,

—0 korzenie rélin zasypywa sypki ziemi, a nastpnie prawidtowo uli, uformowa miske i podla,

—0 drzewa formy piennej natg przywiaza¢ do palika ti pod koron,

—0 wysokas¢ palika whitego w grunt powinna byowna wysokéci pnia posadzonego drzewa,

-0 palik powinien by umieszczony od strony najgziej wiejacych wiatrow.

5.3.2. Pietgnacja po posadzeniu

Piekgnacja w okresie gwarancyjnym (wagu roku po posadzeniu) polega na:
—0 podlewaniu,
—0 odchwaszczaniu,
-0 nawazeniu,
—0 usuwaniu odrostéw korzeniowych,
—0 poprawianiu misek,
—0 okopczykowaniu drzew i krzewow jesigni
—0 rozgarngciu kopczykéw wiosa i uformowaniu misek,
—0 wymianie uschritych i uszkodzonych drzew i krzewéw,
—0 wymianie zniszczonych palikéw i wiadet,
-0 przycieciu ztamanych, chorych lub krzyjacych st gakzi (cigcia piekgnacyjne i formuge).

5.3.3. Pietgnacja istniejacych (starszych) drzew i krzewow

Najczsciej stosowanym zabiegiem w pighacji drzew i krzewow jest @iie, ktére powinno uwzgtiniac cechy
poszczeg6inych gatunkowstim, a mianowicie:

—0 sposéb wzrostu,

—0 rozgatzienie i zagszczenie gaki,

—0 konstrukcg korony.

Projektupjc ciecia zmierzajce do usunricia znacznej e&ci gakzi lub konaréw, naley unikad ich jako
jednorazowego zabiegu.«Cie takie lepiej przeprowadzstopniowo, przez 2 do 3 lat.
W zaleznosci od okrélonego celu, stosujeeshastpujace rodzaje eicia:

1. ciecia drzew dla zapewnienia bezpietzisva pojazdow, przechodniow lub miesa&aw, drzew rosscych na koronie
drég i ulic oraz w pobku budynkéw mieszkalnych. Dla unikiia kolizji z pojazdami usuwa esigakzie zwisajce
ponizej 4,50 m nad jezdaidrég i poniej 2,20 m nad chodnikami;

2. ciecia krzewow lub gaki drzew ograniczafych widoczné¢ na skrzgowaniach drog;

3. cigcia drzew i krzewow przesadzonych dla doprowadzemia rownowagi midzy zmniejszonym systemem
korzeniowym a korogy co mae mi€ rowniez miejsce przy naruszeniu systemu korzeniowego kciggprowadzenia
rob6t ziemnych. Usuwaeivtedy - w zalenosci od stopnia zmniejszenia systemu korzeniowega®do 50% gaki;

4. ciecia odmtadzajce krzewdw, ktérych getie wykazuj mak zywotnas¢, powoduj niepazadane zagszczenie, zbyt
duze rozmiary krzewu. Zabieg odmtadzaniazme przeprowadzana krzewach rosecych w warunkach normalnego
oswietlenia, z odpowiednim naveniem i podlewaniem;

5. ciecia sanitarne, zapobiegag rozprzestrzenianiu czynnika chorobotwérczeg@raez usuwanie gai poraonych
przez chorob lub martwych;

6. ciecia zywoptotdw powinny by intensywne od pierwszych lat po posadzeniwci€i po posadzeniu powinno dy
mozliwie krétkie i wykonywane na kalym krzewie osobno, dopiero w ngstiych latach po uzyskaniu zsgczenia
pedow, ckcia dokonuje s w okrelonej ptaszczinie. Najczsciej stosowane asplaskie c¢cia goérnej powierzchni
zywoptotu.

5.3.4. Przesadzanie drzew starszych

Koniecznd¢ przesadzania drzew starszych (istoggh) wynika najcgiciej tam, gdzie prowadzone soboty
modernizacyjne drdg i ulic.
Warunki przesadzania drzew starszych powinrydiyeilone w SST i uwedhiac:

—0 gatunek drzewa,

—0 wiek i rozmiary drzewa,

—0 przewidywan mag, drzewa i ziemi tworgcej bryk korzeniova,
—0 warunki transportu przesadzanych drzew,

67



68

—0 warunki piekgnacji po przesadzeniu.
Przesadzanie drzew starszych powingazkic& wykwalifikowanej firmie.

5.3.5. Pie¢gnacja drzew starszych po przesadzeniu

Piekgnacja polega na napujacych zabiegach:

—0 uzupehieniu strat wody przez staranne podlewaniéedopuszczag jednak do nadmiernego nawilgocenia, zwtaszcza na
glebach ajzkich (grunty spoiste). Nie stosuje giodlewania w czasie chtodnej i wilgotnej pogody,

—0 ograniczeniu strat wody przez idudrzewa w czasie nagrzewania phia i konaréw oraz dziatania wiatréw, poprzez
stosowanie owijania pni i konaréw (np. papierem tkdninami) lub spryskiwania kory pnia i konaréw dsjami (np.
emulsje parafinowe, lateksowe),

—0 uktadaniusciotki wokot swiezo przesadzonego drzewa,

—0 usuwaniu chwastéw.

5.3.6.Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania budowy lub przebudowy drég, utilgcéw, parkingow itp. wasiedztwie istnigjcych drzew,
nastpuje pogorszenie warunkéw glebowych, co niekorzgsiiptywa na wzrost i rozwoj tych drzew.

Jereli istniepce drzewa nie d@la wycinane lub przesadzane, to w SST powinny lokreslone warunki
zabezpieczenia drzew na czas trwania budowy orazygonaniu tych robét.

5.4. Kwietniki

Wymagania dotycge zatgenia i piekgnacji kwietnikobw g nastpujace:
—0 gleba przed zal@niem kwietnikéw powinna ldystarannie uprawiona. Zai gleba rodzima jest jatowa i uboga, risi¢a
wymienit na glelg urodzajm na gebokasé¢ od 10 do 25 cm, w zat®sci od rodzaju sadzonych kwiatow,
-0 ilos¢ roslin, rozstawa ich sadzenia powinnathyskazana w dokumentacji projektowe;j,
—0 po posadzeniu &in ziemia musi by wyréwnana, réliny podlane na gbokas¢ sadzenia,
-0 pielegnacja polega na usuwaniu chwastéw, podlewaniupsaviu, usuwaniu przekwittych kwiatéw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polegaspaawdzeniu:
—0 oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysigcze
-0 okreslenia ilcsci zanieczyszcze(w nv),
—0 pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatk,
-0 wymiany gleby jatowej na ziemiurodzajn z kontroh grubdgci warstwy rozcielonej ziemi,
—0 ilosci rozrzuconego kompostu,
—0 prawidtowego uwatowania terenu,
—0 zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dukatacji projektowej,
—0 gestaici zasiewu nasion,
—0 prawidtowej czstotliwoici koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
—0 okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

—0 dosiewania ptaszczyzn trawnikéw o zbyt maigjtgici wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola rob6t przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

—0 prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
—0 obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

6.3. Drzewa i krzewy

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i pgglacji drzew i krzewow polega na sprawdzeniu:
—0 wielkoéci dotkow pod drzewka i krzewy,
—0 zaprawienia dotkdw ziemiurodzajna,

—0 zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentapjojektowa w zakresie miejsc sadzenia, gatunkow i odmiaregidici
sadzonych rdin,

—0 materiatu rélinnego w zakresie wymaddakosciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku, zgmgnz normami:
PN-R-67022 [2] i PN-R-67023 [3],

—0 opakowania, przechowywania i transportu materiadlirnego,

—0 prawidtowaici osadzenia pali drewnianych przy drzewach forieypej i przymocowania do nich drzew,

—0 odpowiednich terminéw sadzenia,

—0 wykonania prawidtowych misek przy drzewach po pasadl i podlaniu,

—0 wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowea drzew i krzewéw,

—0 zasilania nawozami mineralnymi.
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Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzewzekvow dotyczy:

—0 zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentagjojektow,

—0 zgodndci posadzonych gatunkéw i odmian orazdiodrzew i krzewéw z dokumentagprojektows,

—0 wykonania misek przy drzewach i krzewacllijedbiér jest na wios@lub wykonaniu kopczykéw, jli odbiér jest na
jesieni,

—0 prawidtowaici osadzenia palikéw do drzew i przywania do nich pni drzew (paliki prosto i mocno asaak,
mocowanie nie naruszone),

—0 jakoici posadzonego materiatu.

6.4. Kwietniki

Kontrola rob6t w zakresie wykonywania kwietnikowl@ga na sprawdzeniu:

—0 zgodndci zatazenia rabat kwiatowych z dokumentagrojektova pod wzgédem wymiaréw rabaty, rozmieszczenia
poszczegdlnych gatunkéw i odmian, odlégisadzenia,

—0 jakoici sadzonego materiatu dimnego (bez uszkod#efizjologicznych i mechanicznych, z zachowaniemnjgitosci
pokroju, zabarwienia i stopnia rozwoju),
—0 przygotowania ziemi pod rabaty kwiatowe, tzn. gigbavarstwy ziemi urodzajnej, ifci kompostu,
—0 prawidtowaici zabiegéw pielgnacyjnych (podlewania, odchwaszczania, nem@, przycinania przekwittych i
uschngtych kwiatostanow, wymiany uscletych raslin).
Kontrola robét przy odbiorze wykonanych kwietnik@alega na:

—0 zgodndci wykonanych kwietnikéw z dokumentagprojektova, pod wzgédem rozmieszczenia kwietnikéw, gatunkéw i
odmian posadzonych §in,

—0 jakosci posadzonych &in (jednolitosci barw, pokroju, stopnia rozwoju),
—0 przy odbiorze jesienikwietnikéw z rdlin wieloletnich naléy sprawdzt zabezpieczenie na okres zimy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:

-0 m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw i kwietnikéz raslin jednorocznych, dwuletnich i wieloletnich (opmc
roslin cebulkowych i r@),

—0 szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzewa lub kuzenaz rélin cebulkowych i ré na kwietnikach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@0Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frirawnika obejmuje:

—0 roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dow@miz urodzajnej, raxielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie
kompostu,

-0 zaktadanie trawnikow,

—0 pielegnacj; trawnikéw: podlewanie, koszenie, nakenie, odchwaszczanie.
Cena wykonania 1 frkwietnika obejmuje:

—0 przygotowanie podim (wymiana gleby, dodanie kompostu),
—0 dostarczenie i zasadzenie materiaklinoego zgodnie z dokumentagjrojektows,
—0 zasadzenie materiatustimnego,

-0 pielegnacg: podlewanie, odchwaszczanie, naewnie, zabezpieczenie na okres zimy.
Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuje

—0 roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzenyiippanie i zaprawienie dotkow,
—0 dostarczenie materiatudnego,
—0 pielegnack posadzonych drzew i krzewow: podlewanie, odchwzaszie, nawgenie.
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4. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-73/0522-01

Kompost fekaliowo-torfowy

BN-76/9125-01

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkoétkarski. Ozdobne drzewzéwy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaeéwy l§ciaste

4, PN-R-67030 Cebule, bulwy,ddza i korzenie bulwiaste §tin ozdobnych
5.

6.

Radiny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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