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D-00.00.00 Wymagania ogdlne
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegolowe]j specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z przebudowa drogi gminnej polozonej na dziatkach 689/1 , 689/2

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot jak w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla rob6t objetych nizej wymienionymi specyfikacjami

1.4. Okres$lenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

L4.1.  Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czgsé stanowiaca
odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.43. Dlugos¢ mostu - odleglos¢ migdzy zewngtrznymi krawgdziami pomostu. a w przypadku mostéw lukowych z nadsypka - odleglosé w swietle
podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;j.

1.44. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.45.  Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obslugujacych zadanie budowlane na
czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakorczeniu,

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot. rejestrowania dokonywanych odbiorow robét, przekazywania polecen i innej korespondenciji technicznej pomigdzy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.7.  Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.48.  Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego. o ktorej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowicdzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9.  Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.  Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do Kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w
sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11.  Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.12.  Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

1.4.13.  Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czg$¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla
przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14.  Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$é wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ufozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywania przez
Wykonawcg obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w ksiazce obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.  Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich
badan i prob zwiazanych z oceng jakosci materialéw oraz robot,

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.  Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespél warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podloze gruntowe i

zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe.

€) Warstwa wyrwnawcza - warstwa sluzaca do wyréwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.



d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze. Podbudowa moze skladac si¢ z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

€) Podbudowa zasadnicza - gorna czeéé podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona sklada¢ sig z jednej lub dwoch
warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych. funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem
wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronna. odsaczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania mrozu.
h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.
i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyZnie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
1.4.22.  Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat
okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju roboét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz
drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko
przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czg$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszezenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu
oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.27.  Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - géma warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejgcia
ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.  Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.431. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana
parametrOw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko
zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina,
bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej. rurociag, kanat,
ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystykg i wymiary obicktu
bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej $ciany, slupéw lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn,
komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania
budowlanego.

1.4.38. Rozpietosé teoretyczna - odlegtoé¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsla mostowego.

1.4.39. Szerokos$¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii
prostopadlej do osi podluznej, obejmuje calkowita szerokosé konstrukeyjna ustroju niosacego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$é jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszezegdlnych rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow
mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu pieszego.

1.4.41.  Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako
tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglgbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czgs¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrebna calos¢ konstrukcyjna lub technologiczna, zdolna do
samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwiazanych z budowa, modemnizacja/
przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robodt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte
przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa. SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.



1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspolrzedne punktéw glownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz
dwa egzemplarze dokumentaciji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczeg6lowych warunkach
umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacjg projektowa:
— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacjg projektows oraz projektowa dokumentacj¢ wykonawcza (techniczng)
1 zostang przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodno$¢ robdt z dokumentacjg projektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu
stanowig czg$¢ umowy, a wymagania okre$lone w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszezegolnych dokumentéw obowiazuje kolejnoéé ich waznoéci wymieniona w
~Kontraktowych warunkach ogélnych™ (,,Ogolnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzjg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszezalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca
jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modemizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, éciezki rowerowe, ciagi
piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien byé na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace
takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki. zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tresé
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonaweg w dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, 2e jest whaczony w ceng kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawcea jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spolecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposdb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio
oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tresé
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony w ceng kontraktowa,

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

o) utrzymywal teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

B) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokol
terenu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub ucigzliwoscei dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiemego halasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegoiny wezglad na:



1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skfadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a ) zanieczyszezeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b ) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢ ) mozliwoécia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawea begdzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robdt albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobatg techniczna wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na $rodowisko.

Materialy, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste)
moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materialow od wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek
zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska
od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmoenogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robét, ktore majg byc
wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i whadze lokalne
0 zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu 1 zainteresowane wladze oraz bgdzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob powodujacy
minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dzialalnosdcia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a whascicielami
nieruchomosci i dotyczacych korzystania z whasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie
ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigZen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od whasciwych wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo ladunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bgdzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢. aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bgdzie
odpowiadal za naprawg wszelkich robdt w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegolnosci Wykonawcea ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych. szkodliwych dia
zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony
zycia i zdrowia 0s0b zatrudnionych na budowic oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypemieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odr¢bnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawea bedzie odpowiadal za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uiywane do robot od daty rozpoczecia do

daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Wykonaweca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas. do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12, Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wladze centralne i migjscowe oraz inne przepisy, regulaminy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z
wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwole i
inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongj
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznos$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materialy, sprz¢t i inne towary
oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow
o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy
lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomigdzy powolanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym
odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
postgpowaé zgodnie z jego poleceniami. JeZeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opéznienia w robotach, Inzynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy
zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacjg)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia
towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 , Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do robdt, Wykonawca
przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodta uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego #rédia w sposob ciagly
spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robOt.

2.2, Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materiatow ze Zrodet miejscowych
wlaczajac w to zrodia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty
przed rozpoczgciem eksploatacji Zzrodla.

Wykonaweca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metodg wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw administracji
panstwowej i samorzadowej.

Wykonawea ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagan ilodciowych i jakosciowych materialéw pochodzacych ze Zrodet
migjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty. z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwiazku z
dostarczeniem materialdw do roboét.

Humus 1 nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materialow migjscowych bgda formowane w hatdy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywagji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy
beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegoinione w dokumentach
umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i zlozone w miejscu wskazanym
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materialow do innych robot, niz te dla
ktorych zostaty zakupione. to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio przewartoéciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane 1 nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig
z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem

2.4. Waniantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie



dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu, Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pézZniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skltadowanie materiaftow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bgda one uzyte do robdt, byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosé i wlasciwodcei i byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Migjsca czasowego skiadowania materialéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu,

2.6. Inspekcja wytwérni materiatéw

Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bgdzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza by¢ spetnione nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcey oraz producenta materialow w czasie przeprowadzania
inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeéei wytwdmni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow
przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. sprzet

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej,
SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i
badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptaci
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostana przez Inzyniera/Kierownika
projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych
robot i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i
wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskow na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. wykonanie robét

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i
wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa. wymaganiami SST. PZJ, projektem organizacji robdt opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inzynicra/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z
wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzynicra/Kiecrownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usuni¢te przez Wykonawce na wlasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementow robot bgda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnic wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika
projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.



6. kontrola jakos$ci robét

6.1. Program zapewnienia jakogci

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W
programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslié, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czgs¢ ogolna opisujaca;

- organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

—~  organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposdb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszezeg6linych elementow robét,

—  system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca

zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

~ sposdb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw mechanizmow sterujacych, a takze

wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany spos6b i form¢ przekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz¢s¢ szezegdlowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania
i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilos¢ $rodkow transportu oraz urzadzeni do magazynowania i zaladunku materialéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

—  spostb zabezpieczenia i ochrony ladunkow przed utrata ich wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen. itp.)

prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- spos6b postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli robdt bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem. aby osiagna¢ zalozona jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania prébek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwicrdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly
one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadajg
wazmaq legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigeiach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne. ze
mogg wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych
materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, Ze wszystkie
jednostkowe elementy produkeji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonawceg do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary b¢da przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek
badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu Kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
Jjednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.



6.6. Badania prowadzone przez InZyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materialow w migjscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢c mu niezbgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, poprzez migdzy innymi
swoje badania, bedzie oceniaé zgodnosé materialow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw
badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach
przy ocenie zgodno$ci materialow i robot z dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawceg, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty powtomych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Norma lub
~  aprobata techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong
wpkt 1
i ktore spelniaja wymogi SST.
W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiadaé te
dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie speiniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonaweg w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcey.,

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem
Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

—  datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

~  terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszezegolnych elementow robot,

—  przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

—  daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—  stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku 7
warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

~  dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

—  wyniki prob poszczegélnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

—  inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyj¢cia lub zajgciem
stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strong
umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecert Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych
robot przeprowadza sig w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badann Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki
do odbioru rob6t. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robat,
¢) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencjg na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. obmiar robét

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robé6t

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie,

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukoniczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione we instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesiecznej platnodei na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre$lania ilo$ci robét i materiatow

Dlugodei i odleglosci pomigdzy wyszezegdinionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli SST whasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’ jako dlugosé pomnozona przez éredni
przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawee. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to
Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot,

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie
zapewniajac w sposdb ciagly zachowanie doktadnosei wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw rob6t, a takze w przypadku wystgpowania
dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania,

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiazki
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiaréw, ktorego wzér zostanie
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. odbidr rob6t

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST. roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.2. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalngj ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, kiore w dalszym
procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogolnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.

Gotowosé danej czeéei robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozZniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilosé robot ulegajacych zakryeiu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje sig wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosei, jakoscl i wartosei.

Catkowite zakoriczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy
z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnoscei Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupelniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$é wykonywanych robot w poszezegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacjq projektowa i SST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokol odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nast¢pujace dokumenty:
dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupekniajace lub zamienne),

.

recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaly),
wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZI,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZI,
opinig technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych
zgodnie z SST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej. energetycznej. gazowej, oSwietlenia itp.)
oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,
geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,
0. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

NS BN

.

8
9
1

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Qdbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigeiem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obicktu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4, Odbior
ostateczny robot”.

9. podstawa pfatnosci

9.1. Ustalenia ogodine

Podstawa platnosei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostkg obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto$é (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace
si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obeymowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami.
- wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
—  wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy | wymagan ogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki
okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu cbejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukeje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
() oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowar pionowych, poziomych, barier i swiatel,
(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materialéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwigzane
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poZniejszymi zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz.

U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poZniejszymi zmianami).

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokoéciowych i inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych zwiazanych z przebudowa drogi gminnej poloZonej na dziatkach 689/1 . 689/2

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji rob6t jak w pkt.1.1
.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i
majacymi na celu odtworzenie w terenie parkingu.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych oraz geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza. W zakres robot pomiarowych,

zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wehodza:

d ) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktow wysokoéciowych,

€ ) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

f) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych).

€ ) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

h ) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

i) Dokonywanie wpisu w dzienniku budowy wykonanie prac geodezyjnych



i) Powykonaniu prac wykonaé pomiar stanu obicktu przez uprawnionego geodete
K ) Geodeta przekaze kierownikowi budowy kopie mapy powstalej w wyniku geod.inwent.powykonawczej i przekazuje do osrodka dgik
oryg.dokumentacji powykonawczej
1.3.2. Wyznaczenie obicktow mostowych
Wyznaczenie obiektéow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow wysokosciowych, zastabilizowanie ich w
sposob trwaly, ochrone ich przed zniszezeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i konicowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogolne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogéine wymagania dotyczgce materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do
0.20m idhugoséod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowad paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 3 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ dlugosé okolo 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogélne™ pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
¢) teodolity lub tachimetry,
d) niwelatory,
e) dalmierze,
f) tyezki,
g) faty,
h) tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogolne™ pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od | do 7).
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacjg i wspolrzedne punktow
glownych trasy oraz reperow.

14



W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego. Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktéw glownych trasy i (lub)
reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykenawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu,
Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, 2e roboty dodatkowe w
takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez
Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez [nZyniera,

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszezone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robot naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub
stupkow betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegloéé pomiedzy
punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokoéciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie
inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w
terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery
robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zalozy¢ w postaci slupkow betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby sredni blad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km,
stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego
rz¢dnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego.
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z dokladnoscia do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2,

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granica robot,

5.5, Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy
robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w
przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow gigbszych niz 1 metr. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosé ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanic nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja
projektowa.

5.6. Wyznaczenie pofoZenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektéw mostowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:
11. wytyczenie osi obiektu,
12. wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szezegdlnosci przyczotkow i filaréw mostow i wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia
tych obiektow.
Polozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z dokladnoscia okreslona w punkcie 5.4.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakoéci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych
zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2.3.4.5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow jest czescia obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru rob6t
Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robét
Odbidr rob6t zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub
protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSC|

9.1. Ogéline ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena | km wykonania rob6t obejmuje:

i) sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

J) uzupemienie osi trasy dodatkowymi punktami,

k) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

m) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszezeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platnos¢ robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

3) Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

4) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
5) Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

6) Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyina, GUGIK 1983

7) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

8) Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

9) Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG 1 ULIC
1. WSTEP

1.1.Przedmiot Szczegbtowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem ninigjszej Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
z przebudowa cz¢sci drogi gminnej polozonej na dz.nr.689/1 , 689/2 .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna (SST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji kontraktu
okreslonego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w nini¢jszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z rozbiorka,:
a/nawierzchni z kostki betonowej,

4. Okreslenia podstawowe »
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-

00.00.00 ,.Wymagania ogolne™
pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 , Wymagania ogolne™
pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementow drég, ogrodzen i przepustow moze byé wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera:
1) spycharki.
m ) tadowarki, koparki.
n) zurawie samochodowe,
0 ) samochody cigzarowe,
P ) zrywarki, frezarki nawierzchni,
q ) mioty pneumatyczne, pity mechaniczne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogblne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogélne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkawych

Roboty rozbiorkowe elementow drég obejmuja usunigeie z terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3., zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.



Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy
sporzadzenie takiej dokumentacji, w kt6rej zostanie okreslony przewidziany odzysk materialéw.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane
elementy nie stajg si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i
materialy, ktore zgodnie z SST staja sig wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drog znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa bgda wykonane
wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Doly w
migjscach. gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypelnic, warstwami grubosci do 0,50 m, gruntem kat. [-IV ,do poziomu
otaczajacego terenu i zaggscic,, tak aby wskaznik zaggszezenia Is wynosil nie mniej niz: dla dolnych warstw 0,98, a dla gémych 1,00

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakoéci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 6.
6.2 Kontrola jakoéci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia
elementoéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustow oraz karp powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania:
-wskaznik zageszczenia ls: dla dolnych warstw > 0,98, a dla gornych = 1,00 .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,.Wymagania ogo6lne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog jest:
13. dla nawierzehni i chodnika - m? (metr kwadratowy),
r) dlakrawgznika, obrzeza i ogrodzenia- m (metr),,
§) innych elementow - m’(metr szescienny) lub szt.(sztuka).

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,.Wymagania ogolne™ pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,.Wymagania ogolne™ pkt 9.
9.2. Cena jednosthi obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje;
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni
10)wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
t) zaladunek i wywiczienie materiatow z rozbiorki,
u ) wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbidrki kraweznikow,
d) zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. law,
v ) zaladunek i wywiezienie materialu z rozbiorki,
W) wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
X ) zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
¥ ) zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

Z) wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
d) dla rozbiorki elementéw stalowych;

j) odkopanie elementow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
aa) pocigcie na elementy nadajace si¢ do transportu;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystgpuja.
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D.01.02.01. USUNIECIE KRZEWOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z przebudowa drogi gminnej polozonej na dz.nr.689/1 . 689/2..

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot:
- mechaniczne $cinanie krzakow
—owo [ galezi z wycinki
1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce rob6t
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne",

2. MATERIALY
2.1. Usunigcie drzew

Nie wystepuja

3.SPRZET
3.1. Sprzet do usuwania drzew
Do wykonywania robot zwiazanych z usuni¢ciem drzew stosowacé:
. pity mechaniczne,

+ spycharki gasienicowe.

4.1. Transport pni, karpiny i galezi :

galezie nalezy przewozi¢ ciagnikiem kolowym z przyczepa.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne",
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew

Roboty zwiazane z usunigciem drzew obejmuja wycigeie | wykarczowanie drzew oraz krzewow. wywiezienie pni, karpiny i galezi poza
teren budowy na wskazane migjsce, zasypanie doléw oraz ewentualne przerobienie na miejscu galezi.

Teren pod budowg drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew
i krzakow.

Zgoda na prace zwiazane z usuni¢ciem drzew powinna by¢ uzyskana przez Wiadajacego terenem.

W obrgbie robot nie wystepuja drzewa o wlasciwosciach materialu uzytkowego.

5.3. Usunigcie drzew
Pnie drzew znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych, powinny bvé wykarczowane.

Doty po wykarczowanych pniach nalezy wypehi¢ gruntem przydatnym do budowy nasypéw i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami
zawartymi w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne".

Doty w obregbie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sig w nich wody.

5.4, Zniszczenie pozostalo$ei po usunigtej rodlinnosei
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Sposob zniszezenia pozostatoéci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny
z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Wskazane jest przerobienie galezi na korg drzewna za pomoca specjalistycznego sprzetu, w sposob odpowiadajacy zaleceniom
producenta sprzgtu.

Nieuzyteczne pozostaloci po przerdbee powinny by¢ usunigte przez Wykonaweg
z terenu budowy, Pozostatosci po karczowaniu nalezy wywiez¢ na wysypisko. Nie przewiduje si¢ spalania na placu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania
dotow. Zageszezenie gruntu wypelniajacego doly powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne".

6.2. Kontrola robdt przy przesadzaniu drzew
Kontrola robdt w zakresie sadzenia i pielggnacji drzew polega na sprawdzeniu
wielkosci i zabezpieczenia bryly korzeniowej
+  wielkosci i zaprawieniu dolow

*  regularmosci pielenia i podlewania

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
*  Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z usunigciem drzew jest sztuka.
*  Jednostka obmiarowa wywozu karpiny, pni i galgzi jest metr przestrzenny.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt. 8.
8.2. Odbidr robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega
s sprawdzenie dolow po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

=

.1. Cena jednostki obmiarowej
Platnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedlug pkt. 7.
Cena wykonania robét usuwania drzew obejmuje:
*  wycigcie i wykarczowanie drzew,
+  wywiezienie pni, karpiny poza teren budowy oraz wywiezienie lub przerobienie galezi na kore drzewna
«  zasypanie dotow
uporzadkowanie terenu

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja
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D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykop6w na zadaniu:
. przebudowa drogi gminnej polozonej na dziatkach 689/1 , 689/2

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot wymienionych w
pkt1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza :

ONnie Konvla pod nawierzchnie WVROPY WAVROIVWIING KO A pod ehicrme U n Alransporten arutu | vkl

W
koparka

lowczyvim na nasvp. dowieziem

POy} hzk 040 m /o transportem  erunt

s uhopunanasypy 1.4, Okreslenia podstawowe,

- wyvkopy  wyvkonvwang

1.4.1. Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemyslowych, spelniajgca
warunki statecznosei i odwodnienia.

1.4.2 Korpus drogowy — nasyp lub ta cze§¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢é wykopu — réinica rz¢dnej terenu i rzednej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu.

1.4.4. Wykop plytki — wykop, ktérego glgbokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.5. Wykop sredni — wykop, kt6rego gleboko$é jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Wykop gleboki — wykop, ktérego gigboko$é przekracza 3 m.

1.4.7. Bagno — grunt organiczny nasycony wods, o matej no$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym
i dlugotrwalym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.8. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone w obrebic pasa robét drogowych.
1.4.9.Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, polozone poza pasem robét drogowych.

1.4.10.0dktad — miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wykopéw, a nie
wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogows.

1.4.11. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszezenia gruntu, okre§lona wg wzoru:

gdzie:

pa— gestosc objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, (Mg/m’),

pds.— maksymalna gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosei optymalnej, okreslona
w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z norma BN-77/8931-12, (Mg/m®),

1.4.12. Wskaznik roznoziarnistosci — wielko§¢ charakteryzujaca zageszezalno§é gruntéw niespoistych, okre§lona wg wzoru:
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gdzie:
de — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dyo — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.13. Pozostale okreSlenia podstawowe sq zgodne z obowinzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.4,

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Ogdlne wyimagania dotvezace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5

2. MATERIALY (GRUNTY).
2.1. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyvskane przy wykonywaniu wykopow powinny bye przez Wykonawes wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty preydame do budowy nasypow maoga byé wywiezione poza teren budowy viko
wowezas, gdy stanowia nadmiar objetoser robot ziemnyceh 1 za zezwoleniem Inspektora Nadzoru

Jezeli grunty prevdaine. uzyskane przy wykonaniu wykopow. nie bedac nadmiarem objetosel robot ziemnych. zostaly za zgody
Inspektora Nadzoru wywiczione przez Wykonawcee poza teren budowy
¢ prresnaczeniem innym niz budowa nasvpow lub wykonanie prac objetych kontraktem. Wykonawea jest zobowiazany do dostarczenia
rownowazne objetoser gruntow przydatnyeh ze zrodet wlasnych. zaakeeptowanych preez Inspektora Nadzoru

Grunty 1 materialy nieprzydatne do budowy nasypow powinny by¢ wywiezione przez Wykonaweg na odklad. Grunty pochodzace
2 wykonywania poszerzen mogg zawiera¢ domieszkr prochniey. wowezas powinny byve wywiezione na odklad. Zapewnienie terenow na
odklad nalezy do obowiazkow Wykonawey. o ile nic okreslono teao inaczer w kontrakeie. Inspektor Nadzoru moze naKaizac pozostawienie
na terenic budowy gruntdw. Ktorveh czasowa nieprevdainose wynika jedynie 2 powodu zamarzniecia lub nadmierne) wilgotnosci

3. SPRZET.

Wykonawea preystepujacy do wykonania rebot ziemnveh powinien wykazac si¢ mozliwoseig korzvstania 7 nastepujacego sprzgtu
yslepuy h A A B Puldic: v

u
2 odspajania i wydobywania aruntow  (narzedza mechaniczne. mloty  pneumatvezne. zrvwarkt, koparki. fadowarki. wiertarki
mechanicsne itp ).
3 jednoczesnego wydobywania | przemicszezama gruntow (spycharki. zearmarki. rowniarki, urzadzenia do hvdromechanizac)ip ).
1 transportu mas ziempyeh (samochody wywrothi. sumochody skrzvniowe. tasmociizi ip. ).
5. drobny spreet do wykonvavania recznie wykopow
4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyezace ransportu podano w S5 1 D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne™ pkt 4

4.2. Transport gruntow.

Wybor srodkow transportow vel oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorin gruntu fmaterialu). jego objetosci,
technologn odspajania 1 zaladunku oraz od odleglosei transporte, Wydamosce srodhdw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana du
wydanoser spregtu stosowanego do urabiania
1 whudowania gruntu (materialu)

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w S8T D-M-00.00.00 _Wymagania ogolne™ pkt 5

5.2. Dokladnos¢ wykonania wykopow i nasypow.

Odchylenic osi korpusu ziemnego, w wykopie Jub nasypie, od osi projektowane) nic powininy bve wigksze niz =10 em. Rodnica w

stosunku do projektowany ¢h rzednveh robot zicmnyeh nie moie preekraceac
I emi -3 em.

Szerohosé korpusu nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wicee] niz + 10 em. a krawedzie korony drogi nie powinny
mied wyraznyeh zataman w planie

Poachylenie skarp nic powinno rozmc si od projektowancgo o wigee) miz 10% jego warlosel wyrazong) langensem kata
Maksymalna glgbokos¢ nierownaosei na posierzehni skarp nie powinna przckracza¢ 10 em przy pomiarse lata 3-metrowg. albo powinny by
spelnione mne wymagania dolyezgee rownoscl. wiynikajgee ze sposobu umoenienia powierzchng

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzen. stanowiacyeh clementy systemow odwadmagacych. ujetych
w o dokumentacji projektowel. Wykonawea powinien, o ile wymagaja tego warunki terepowe. wykonaé urzadzenia. Klore zapewma
odprowadzenic wod  gruntowyeh i opadowyeh poza obszar robot ziemnyceh tak. aby zabezpiceryé grunty przed preewilgoceniem |
nawodnieniem. Wykonawea ma obowiazek takicgo wykonvwania wykopow 1 nasypow. aby powierzchmom gruntu nadawac w calym
okresie trwania robot spadki. zapewniajace prawidlowe odwodmenie

Jezeli. wshutek zanjedbania Wykonawey, grunty ulegna nawodmeniu. ktore spowoduje ich  dlugotnwala nieprzvdatnosc,
Wykonawcea ma obowigzek usuniccia tyeh gruntow i zastapicnia ich gruntami prexdatnymi na wlasny Koszt bez jakichkolwick dodatkowyeh
aplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosel. jak rownicr za dowicziony grunt
aturalnych i urzadzen odwadnigjacych musi bye poprzedzone uzgodnicnmem »

Odprowadzenie wod do istmiggacyeh zhiormikow
odpowiednimi mstviugjami.
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5.4. Odwodnienie wykopow.
Technologia wykonamia wykopu musi umozliwiac jeeo prawidlone odwodmenic w calvim okresic trwania robot zicmnyveh

meleny

Wi konanie wykopow powinno postepowaé w kierunku podnoszenia
W ezasic robot ziemnyeh nalezy zachowac adpowiedni spadek podiuzny 1 nadac preekrejom poprzecznym spadhi. umosliwviajace

Vnnego \'-\Il]llc,‘iiillli \Fleli!k'lx POpracczny e povnineen h\-.“

seybRi edphyw wod 2 wykopu, O ile w dokumentacii projektowe) nie zaw

munejszy niz 4% w przvpadku eruntow spoistveh 1 nie mmiejszy niz 2% w prevpadku eruntow niespoistych. Nalezy uwzelednic ewentualny
t | E I ! i f £

wphvw holenoser 1 sposobu odspajania gruntow oraz lerninow wykenvwania innveh robot na spelnienic wymagzan  dotvezacych
prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnyeh
Zrodla wody. odslonicte przy wykonyvwaniu wyhopow. nalezy wae w rowy 1 /Jdub dreny. Wody opadowe 1 gruntowe nalezy

odprowadzic poza teren pasa robaot ziemnych

5.5. Wymagania dotyczace zaggszczenia.

Zageszezenie gruniu w o wykopach i migjscach zerowych robot ziemnyeh powinno spetnia¢ wymagania, dotyezace minimalng

wartoser wskaznika zageszezenia (L), podanezo w tabliey 1.

Tablica 1. Minimalne wartoéci wskaznika zageszczenia w wykopach i migjscach zerowych robét ziemnych

Strefa korpusu Minimalna wartosé I, dla: KR 3

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i migjscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to przed ulozeniem
konstrukcji nawierzchni nalezy je dogeéeié do wartosei [ podanveh
w tabliey 1.

fezeli wartoser wshaznika zageszezenia okrestone w tabliey T e moga by os

ienigte przey bezposrednic zageszezanie gruntow
rodaimych, o nalezy podjac srodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajacego uzvskanie wymaganyeh wartosei wskaznika
zageszezenia. Mozliwe do zastosowania srodki

o ile e sg okreslone w SST. proponuje Wykonawea 1 przedstawia do akeeptacyi Inspektorowi Nadzoru

5.3. Ruch budowlany.
Nie nalezy dopussezac ruchu budowlancgo po diic wykopu o ile grubose warstwy grunti inadkladu) powyze rzednyeh robot

ziemnych jest mniejsza niz 03 metra

1 dna wykopu dopuszcza sie po nim jedyinie ruch maszvn wykonuggeveh (e

1 do ostateeznego profilows

Z chwilyg pravst

czynnose budowlang, Moze adbywaé sie jedviie sporadyezny ruch pojazdow. Ktore nie spowodujy uszkodzen powierzchni korpusu

Naprawa uszkodzen powierzehni robot ziemnyveh. wymkajacveh 2 niedotrzymania podanych powvie] warunkow obciaza

Wiy konawee robot zieminyeh

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne rasady kontroli jakosct robot podano w SS T D-02.00.01 pkt 6

6.2. Kontrola wykonania wykopow.
Sprawdzenie wykonania w vRopow polega na hontrolowanin 2godnosci 2 wymaganiami okresionymi
wWonniejsze) specy fikagyr oraz w dokumentac projehtowe). W czasic Kontroli szezegding uwagge nalezy zwrocic na
14, odspajanic gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci

15, zapewnicnic statceznoser skarp

16. odwodnienic wykopow w czasic wykonyvavania robot i po ich zakonczenin

17, dokladnose wykonania wykopow (usvtaowanie 1 wykonczenie)

18. zageszezenic gorne) strety korpusu w wykopic wedlug wymagan okreslonyeh w punkeie 3

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SS 1T D-02.00.01 pkt 7

7.2. Jednostka obmiarowa.

lednostka ohmiarowg jest m’ (metr szescienny ) wykonanego wykopu

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 8

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenta dotyczace podstawy platosc podane w SST D-02.00.01 pkt
: | | |

9.2, Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania | m wykopow w grantach | - V kategorii obejmuge

19. prace pomiarowe 1 roboty praveotowan ez

23



&N de e b

1

| o B S S B I (S 5 3

o

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.
®  PN-B-02480. Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntéw.
®  PN-B-04481. Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
®  PN-B-04493. Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej.
®  PN-§-02205. Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
®  BN-64/8931-01. Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
L]

BN-64/8931-02. Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni podamych
i podioza przez obcigzenie plytq.
®  BN-77/8931-12. Oznaczenie wskainika zageszczenia gruniu.

10.2. Inne dokumenty.
®  [Vykonanie i odbiér robdt ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

D.04.01.01. PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLOZA WYKONANIE KORYTA

29. Wstgp

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem ninigjszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych
przebudowa drogi gminnej polozonej na dziatkach 689/1 | 689/2

1.2. Zakres stosowania (SST)
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych (SST)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wykonanie koryta glebokosci 35cm-jezdnia . 20cm na wjazdach wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni z wywozem na odleglos¢ do Skm.

1. Okreslenia podstawowe podane
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 1.4.

Wskaznik zaggszezenia gruntu — wiclkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia grunt okreslona wg wzoru:
Pq

gdzie:
Py — gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/ m’),

Py - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnoéci optymalnej, okrelana w normalnej probie Proctora zgodnie z
norma PN-88-B-0448 sluzaca do oceny zageszczenia gruntu podczas wykonywania nasypu ,zgodnie z norma BN-77/8931-12
(Mg/m’).

2. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w SST D.00.00.00. ,.Wymagania oglne™ pkt.1.5.
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1 1)Materiaty
Materialy doziarniajace (np.: frez bitumiczny, kruszywa naturalne),cement, wapno, majace doprowadzié¢ do nosnosci podioza E; > 60
MPa.

12)Spreet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST DM.00.00.00. ., Wymagania ogdlne” pkt.3.
3.2. Profilowanie koryta

Do wykonania roboty nalezy stosowa¢ rowniarki samojezdne, spycharki uniwersalne
z uko$nie nastawionym lemieszem, zgarniarki, drobny sprzgt reczny do profilowania rgcznego w miejscach gdzie inny sprzet nie moze byé
zastosowany i inny sprzet zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Stosowany sprzet powinien byé¢ w dobrym stanie — nie moze
spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podioza.

3.3. Zaggszczenie podloza

Sprzgt do zageszezenia podloza powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu zalegajacego
w podlozu. W zaleznosci od powyzszego nalezy stosowaé walce okotkowane, gladkie, wibracyjne, ogumione lub sprzgt zagcszczajacy
pozwalajacy na uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia Is.

13) Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogélne™ pkt.4

. Transport gruntu
Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie moga by¢ stosowane nastepujace srodki transportu:

bb) samochody skrzyniowe,

cc) samochody samowyladowcze,
dd) ciggniki kolowe i gasienicowe,
ee) lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wydajnosé srodkéw transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do wykonywania wykopow.

Nadmiar gruntu z wykopu nalezy wywies¢ na odklad na odlegtos¢ do 10 km.

5. Wykonanie robét

[.  Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D.00.00.00.

5.2. Wykonanie koryta oraz profilowanie i zggszczenie podloza.

Wykonanie koryta oraz profilowanie i zggszczenie podloza mozna rozpoczaé dopiero po odebraniu wszystkich robot zwiazanych z
wykonaniem elementéw odwodnienia i urzadzen obeych kolidujacych z tymi robotami. Za zgoda Kierownika Projektu mozliwe jest
wezesnigjsze rozpoczecie robot. Do wykonania i profilowania koryta nalezy przystapi¢ bezposrednio przed wykonaniem warstw podbudowy
i nawierzchni w dobrych warunkach atmosferycznych.

Rodzaj sprz¢tu nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu zalegajacego w podlozu — wystepuja grunty o grupie nosnosci od G, do Ga.

Wykonanie koryta oraz profilowanie podtoza polega na $cigeiu nieréwnosei, zebraniu nadmiaru gruntu i nadaniu plaszczyzna
pochylenia podluznego i spadku poprzecznego zgodnie
z dokumentacja projektowa i zaleceniami Kierownika Projektu. Nadmiar gruntu nalezy zatadowa¢ na érodki transportu i wywiesé na odklad,
na odleglos¢ do 5 km. Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapié do jego doggszezenia. Zageszezenie podioza nalezy
wykonywa¢ odpowiednimi walcami, a w migjscach trudno dostgpnych ubijakami mechanicznymi.

Wilgotnos¢ gruntu podloza przy zaggszezaniu nie powinna roZnié si¢ od wilgotnoéci optymalnej o wigeej niz 20% jej wartosei.

Zageszezenie podloza nalezy kontrolowa¢ wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnic z PN-88/B-04481 (metoda I lub
1) i nalezy prowadzic az do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia podtoza I, > 1,00.

Ukladanie przewidzianych w dokumentacji projektowej warstw konstrukcji nawierzchni
w korycie powinno nastapi¢ bezposrednio po zakoriczeniu prac zwiazanych z zageszczeniem podloza. Obowiazkiem Wykonawcy jest
zabezpieczenie kryta przed nadmiernym zawilgoceniem w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

(c) Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00. .. Wymagania ogolne”
pkt 6

1. Sprawdzenie profilowania i zaggszczenia podloza w krycie
L. Rownose
Nieréwnosci profilowanego i zaggszczonego podioza nalezy mierzy¢ 4 metrowa tatg
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¢o 20 m w kierunku podtuznym. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ tata dostosowana do szerokosci kryta co najmniej 10 razy na 1 km.
Nierownosci nie moga przekraczaé 2 cm.

6.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne podloza powinny byé zgodne z projektem (tolerancja = 0,5 %).

6.2.3. Glebokos¢ kryta i rzedne dna

Glebokosé kryta i rzedne dna nalezy sprawdzaé co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach. Roznice migdzy rzgdnymi mierzonymi i
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i -2cm.

6.2.4. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdzaé w punktach glownych trasy i w innych dodatkowych punktach, rozmieszezonych nie
rzadziej niz 100 m.

Tolerancja osi w planie w stosunku do osi projektowanej - + 3 cm.
6.2.5. Szerokosc kryta

Szerokos¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na | km (tolerancja + 10 cm
-5 cm).

6.2.6. Zaggszcezenie podloza w korycie

Zageszczenie podloza w korycie nalezy sprawdza¢ zgodnie z pkt 5.2. przynajmniej w dwoch punktach na dzialce roboczej lecz nie
rzadziej niz w jednym punkcie na 600 m?.

e) Obmiar robdt

1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogolne™ pkt.7,

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? wykonania koryta i wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza.

8.0dbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogoélne” pkt. 8

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa. ST i wymaganiami Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary
i badania , z zachowaniem tolerancji wg
pkt. 6, daly wyniki pozytywne.

9.Podstawa platnosci

1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.00.00.00. ., Wymagania ogélne™ pkt.9

9.2. Cena jednostki obmiarowej:

Cena | m koryta i wraz z profilowaniem i zageszcezeniem podtoza obejmuie:

n) prace pomiarowe i oznakowanie robot,

0) wykonanie koryta z zaladunkiem i transportem nadmiaru gruntu na odklad,
p) profilowanic i zageszezenie dna koryta,

q) przeprowadzenie badan laboratoryjnych,

r) wykonanie niezb¢dnego odwodnienia na czas budowy.

§) wywdz nadmiaru gruntu na odlegtoéé do 3 km.

3. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
1. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
2. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

3. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D.08.01.01. KRAWEZNIKI BETONOWE

ff) Wstep

1. Przedmiot Szezegblowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem ninigjszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robdt zwiazanych z ustawieniem kraweznikow betonowych zwiazanych z przebudowa drogi gminnej polozonej na dziatkach 689/1
, 689/2

Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

21 Zakres robot objetveh SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z wykonaniem kraweznikow betonowych 15x30x100na tawie betonowej z oporem ,

3. OkreSlenia podstawowe
2, Krawgzniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodnik dla pieszych od jezdni.
3. Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w ST DM.00.00.00. .. Wymagania ogolne™ pkt. 1.

4. Ogolne wymagania dotyczgce robat
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00, ., Wymagania ogélne” pk.1 5.

gg) Materialy
1. Ogoblne wymagania dotyczyce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w ST DM.00.00.00..,Wymagania ogolne” pkt.2

2. Materialy stosowane przy ustawieniu kraweznikéw
Materiatami stosowanymi przy ustawieniu krawgznikéw wg zasad niniejszej SST sa;

2.2.1. Krawezniki betonowe

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy stosowaé krawezniki betonowe o wymiarach 100x15x30, 12x25x100 ¢m gatunku 1-
go. ktore powinny by¢ wykonane z betonu klasy B-30.

Krawezniki powinny odpowiada¢ wymaganiom normy BN-80/6775-03/01
i BN-80/6775-03/04 oraz posiada¢ atest producenta dla kazdej dostarczonej na budowg partii kraweznikow.

Beton uzyty do produkcji elementow prefabrykowanych powinien spelnia¢ nastepujace warunki:
14) nasiakliwos¢ < 4%,

15) scieralnosé na tarczy Boehmego — 3 mm,

16) mrozoodpomos¢, zgodnie z PN-88/B-06250 — stopien mrozoodpornosci F-150.

Powierzchnie kraweznikow powinny by¢ gladkie, bez rowkow, peknigé i rys. Dopuszeza sig drobne pory jako pozostalosci po
pecherzykach powietrza i po wodzie.. ktorych glgbokos¢ nie moze przekracza¢ 5 mm. Zacieranie elementow po wyjeciu ich z formy jest
niedopuszczalne. Krawgdzie stykéw montazowych powinny by¢ bez szczerb.

Dopuszczalne odchytki wymiarow krawgznikow:

17) na dlugosci + 8 mm,

18) na szerokosci i wysokosci + 3 mm.
Krawezniki nalezy sklada¢ w pozycji wbudowania. Skladowanie krawgznikow powinno byé takie, aby zabezpieczy¢ je przed
uszkodzeniem mechanicznym i przed wplywem szkodliwych czynnikow zewnetrznych na beton.

2.2.2. Beton na lawe

Beton na lawg z oporem pod kraweznik powinien by¢ klasy B-10. Beton powinien byé zaprojektowany zgodnie z PN-88/B-
06250.

2.2.3. Kruszywo do betonu

Mieszanka kruszyw do betonu powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-88/B-06250
i PN-86/B-06712.

2.2.4. Cement

Cement do betonu i podsypki cementowo-piaskowej powinien spelnia¢ wymagania normy PN-88/B-30000. Cement stosowany do
betonu oraz do zapraw cementowych powinien by¢ cementem marki nie mniejszej niz ,,35”. Cement na podsypke na podsypke
cementowo-piaskowa powinien by¢ marki nie mnigjszej niz ,,.25”.

Przechowywanie cementu powinno spetniaé wymagania BN-88/6731-08.

2.2.5. Piasek
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Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-86/B-06712.

Piasek do zaprawy powinien speinia¢ wymagania normy PN-79/B-06711.
2.2.6. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250.
2.2.7. Masa zalewowa

masa zalewowa do wypelniania szczelin powinna odpowiada¢ wymaganiom
BN-74/6771-04 lub posiada¢ aprobatg techniczna wydana przez IBD i M

hh) Sprzet
1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogélne” pkt.3
2 Sprzet do ustawienia krawgznikow
Roboty wykonuje si¢ rgcznie z zastosowaniem nastgpujacego sprzetu:
30. betoniarek, do wytwarzania betonu i zapraw cementowych,
31. wibratoréw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,
32. kleszcze brukarskie.
ii)  Transport
L. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00. ., Wymagania ogdlne”™ pkt.4

2. Transport materialow
4.2.1. Transport kraweznikow

Krawgzniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Krawgzniki nalezy uklada¢ na srodkach
transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone w czasie transportu, a
gdrna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka transportowego wigeej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywac sig¢ w sposob przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Podezas
transportu, kruszywo powinno by¢ zabezpieczone przed wysypywaniem.

4.2.3. Transport cementu

Transport cementu powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-88/B-6731-08

1) Wykonanie robot
5.1. Ogélne warunki wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST DM.00.00.00. ., Wymagania ogolne” pkt.5.
5.2. Zakres wykonania roboét
5.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do ustawienia kraweznikow nalezy wytyczyé linig krawgznika ustawionego w pozycji pionowej zgodnie z
zakresem okreslonym w Dokumentacji Projektowe;.

5.2.2. Wykop pod lawe

Wykop pod fawg nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa i normg
PN-68/B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom tawy w planic z uwzglednieniem
w szerokosci dna wykopu konstrukcji nawierzchni szalunku dla fawy z oporem, Wskaznik zaggszczenia dna wykopu pod tawe powinien
wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug metody Proctora. Nadmiar gruntu nalezy wywies¢ na odleglos¢ do 5 km.

5.2.3. Wykonanie lawy pod krawgznik

Lawe betonowa z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielany w szalowaniu powinien by¢ wyrownywany warstwami.
Betonowanie fawy nalezy wykonywac¢ zgodnie
z wymaganiami PN-63/B-06251, stosujac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczna masg zalewowa odpowiadajaca
wymaganiom pkt. 2.2.7.

5.2.4. Ustawienie kraweznikow

Na wykonanej fawie betonowej nalezy ustawia¢ krawgznik na warstwie podsypki cementowo-piaskowej (1:4) o grubosei 5 cm.
Szerokos$¢ spoin nie powinna przekraczac 1 cm,

Szczeliny migdzy krawgznikami nalezy wypelniac zaprawg cementowg
wg PN-90/B-14501. Spoiny po ich wykonaniu nalezy pielegnowa¢ woda. Szczeliny krawgznikow przed zalaniem zaprawa nalezy
oczy$ci¢ i zmy¢ woda. Co 50 m ustawionego kraweznika nalezy zalewa¢ szczeliny masa zalewowa nad szczelinami dylatacyjnymi
w tawach

kk) Kontrola jakosci robot
1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM.00.00.00. ., Wymagania ogolne™ pkt.6

2; Ocena jako$ci kraweznikow
Oceng prefabrykatow do wbudowania zgodnie z pkt. 2.2.1. nalezy wykonac¢ zgodnie
z ustaleniami PN-80/B-10021.

3.  Sprawdzenie koryta pod lawe
Sprawdzenie wykonanych pod lawe wykopow polega na ocenie:
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33. wskainika zageszezenia gruntu w dnie wykopu, z tolerancja + 2% w stosunku
do wymaganego,
34. szerokos¢ dna wykopu, z tolerancja + 2 cm.
4. Sprawdzeniu podlega:
k) zgodnos¢ profilu podiuznego gomej powierzehni tawy z dokumentacia — dopuszczalna tolerancja + 1 cm na kazde 100 m
fawy,
1) wysokos¢ (grubosé) fawy z tolerancia + 10% wysokosci projektowanej ( w 2 punktach na 100m),
m) szerokosé gornej powierzchni tawy z tolerancja + 20% szerokosci projektowanej (w 2 punktach na 100 m)
n) réwnosé gornej powierzchni tawy ( w 2 punktach na 100 m) — tolerancja przeswitu < I cm przy przylozeniu laty 3-
metrowej,
0) odchylenie linii lawy od projektowanego Kierunku - z tolerancja + 2 cm na 100 m wykonanej lawy.
5. Sprawdzenie ustawienia kraweZnika
Sprawdzeniu podlega:

p) odchylenie linii krawgznikow w planie — max. Qdchylenie moze wynosié | cm (na kazde 100 m lawy),
q) odchylenie niwelety - max. 1 cm (na kazde 100 m),
r)  réwnosé gomej powierzchni kraweznikow — tolerancja przeswitu pod tawa < | cm przy przylozeniu taty 3-metrowej (w 2
punktach na 100 m),
s)  dokladnos¢ wypetnienia spoin — wymagane wypelnienie catkowite (na kazde 10 m).
11)  Obmiar rob6t

1. Ogoblne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST DM.00.00.00. ,.Wymagania ogolne” pkt.7

5 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest | m (metr) ustawionego kraweznika,

mm ) Odbiér robét
1. Ogodlne zasady odbioru robét podane w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt. 8
2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

t)  wykonanie koryta pod tawe z oporem,
u) wykonanie lawy z oporem,
V)  wykonanie podsypki.

nn) Podstawa platnoéci

L. Ogéblne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne™ pkt

2. Cena jednostki obmiarowej:
Cena | m wykonanego kraweznika betonowego obejmuje:

t) prace pomiarowe i oznakowanie robot,
u) wykonanie wykopu pod fawe z oporem i ustawienie szalunku,
V)  dostarczenie materialow,
W) wykonanie lawy z oporem, pielggnacja betonu i rozbiorka szalunku,
X) ustawienie kraweznikow na podsypee cementowo-piaskowej na lawie z oporem,
¥) zaspoinowanie kraweznikow zaprawa i pielegnacja woda spoin,
Z) wypelnienie szczelin masa zalewowa,
aa) zasypanie zewngtrznej sciany gruntem i ubicie,
bb) uporzadkowanie terenu,
€c) przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow,
dd) wywoz nadmiaru gruntu na odlegtosé od 5 km.
00) Przepisy zwigzane
1. Normy.
1. PN-88/B-06250 Beton zwykly.
. PN-86/B-06712 Kruszywo mineralne do betonu.
PN-88/B-30000  Cement portlandzki.
PN-88/B-32250  Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw.

. PN-58/C-96177 Lepik astaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco.

2
3
4
5
6. PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometr.
7. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
8. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
9. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog i ulic

parkingow i torowisk tramwajowych. Wspélne wymagania i badania
10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog i ulic

parkingow i torowisk tramwajowvch. Krawezniki i obrzeza

2. Inne dokumenty
Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych (KPED) — Transprojekt — Warszawa,
19791 1982r,
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D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudowa drogi gminnej polozonej na dzialkach 689/1 , 689/2
.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robdt ja
k wpkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o frakcji 0-31.5mm
- grubosci 15 jezdni .

Ustalenia zawarte s3 w OST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 1.3

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej mieszanki, ktéra stanowi
warstwg nosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST
D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 1.5.

2. materiaty

2.1. Ogéine wymagania dotyczace materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania. podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo lamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1. Uziamienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 _Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne™ pkt 2.3.2.

3. sprzet
Wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 3.

4. transport
Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 4.

5. wykonanie robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 5.
5.2. Przygotowanie podfoza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne™ pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne™ pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanic kruszyw cementem, wapnem lub popiolami przy WP od 20 do 30% lub
powyzej 70%, szczegdlowe warunki i wymagania dla takicj podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-5-06102 [21].
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5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, zgodnie z zasadami okreslonymi w OST D-
04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.6,
6. kontrola jakosci robét

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podane w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6ine™ pkt 6.3

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 6.4.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwic wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 6.5.

7. obmiar robét

7.1. Ogéine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.
8. odbidr robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 8.

9, podstawa platnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéei podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
ee) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
ff) oznakowanie robot,
gg)sprawdzenie i ewentualna naprawe podloza,
hh) przygotowanie mieszanki z kruszywa. zgodnie z recepta,
il) dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
Ji) roztozenie mieszanki,
kk) zageszezenie roztozonej mieszanki,
II) przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreélonych w specyfikacji technicznej,
mm)  utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. przepisy zwiazane
Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 10.



D-05.03.23. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ
1L.LWSTEP

1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robot w ramach z przebudowa drogi
gminnej polozonej na dziatkach 689/1 , 689/2

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni
1. zkostki brukowej betonowej grubosci 8 cm, na podsypce cementowo — piaskowej;
4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka
jednowarstwowa lub w dwéch warstwach polaczonych ze soba trwale w fazie produkgji.

1.4.2. Wjazdy i wyjazdy z bram (zjazd) — miejsca dostepu do ulicy, przystosowane do ruchu pojazdow wjezdzajacych lub wyjezdzajacych z
bram.

1.4.3. Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt. 1.

1.4.4. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00. ., Wymagania ogdlne” pkt.1.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczgce materialow podano w OST D.00.00.00.,, Wymagania ogéine” pkt.2.

2.2. Materialy do wykonania nawierzchni jezdni, i zjazd6w, z kostki brukowej
betonowej

2.2.1. Kostka betonowa

Wibroprasowana betonowa kostka brukowa, powinna odpowiada¢ wymaganiom norm BN-80/6775-03/01, Bn-80/6775-03/02,
PN-84/B-04111 i normy niemieckiej DIN 18501
w zakresie wygladu zewngtrznego, odpomosci na dzialanie mrozu, nasigkliwosci, Scieralnoéci
i wytrzymatosci na sciskanie. Powinna by¢ gatunku I. Powinna ona spetniac nastgpujace wymagania:

- wytrzymatos¢ min. 60 MPa po 28 dniach,
- nasiakliwo$¢ ponizej 5%,
- §cieralnos¢ na tarczy 4 mm.<Bohmego

Szczerby i uszkodzenia krawedzi i narozy ograniczajacych powierzchnie gorme sa niedopuszczalne, kostki musza byc bez
uszkodzen.

Grubos¢ kostki 8 cm.

Przed zaakceptowaniem ksztaltu, koloru, sposobu ukladania i wytwérni przez Inzyniera Kontraktu, Wykonawca utozy po | m’
wstepnie zaakceptowanych ksztaltow i kolorow kostek wylacznie na podsypce piaskowe;.

Niedopuszczalne sa rozne odcienie wybranego koloru kostki, dostarczone w tej samej partii materiahu.

2.2.2. Piasek

Piasek na podsypke i do wypelnienia spoin powinien odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-86/B-06712.
2.2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki powinien spetnia¢ wymagania normy PN-88/B-30000. Cement stosowany do wypelnienia spoin
powinien by¢ cementem marki nie mniejszej niz ,,35”. Przechowywanie cementu powinno spelnia¢ wymagania BN-88/6731-08

2.2.4. Woda
Woda powinna odpowiadaé wymaganiom normy PN-88/B-32250.

I. SPRZET

1. Ogdlne wymagani-a dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne™ pkt.3
2. Sprzet do wykonania wjazdow i wyjazdéw z kostki

Roboty wykonuje sig recznie z zastosowaniem nastepujacego sprzetu:



3. Wibratoréw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,

4. Urzadzenia do cigcia kostki.

2. TRANSPORT

1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.4
2. Transport kostki betonowej

Kostke betonowa mozna transportowa¢ tylko na paletach. Wysokos¢ skladowania kostki nie moze przekraczaé 1 m.

3. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonywania robot podano w OST D.00.00.00. ,, Wymagania ogélne” pkt.5.
5.2. Zakres wykonania robét
5.2.1. Koryto pod nawierzchnig z kostki betonowej

Koryto wykonane w podlozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno by¢ wyprofilowane zgodnie ze spadkami podluznymi
i poprzecznymi chodnika oraz zgodnie
z wymaganiami podanymi w OST D.04.01.01. 0,97 wedlug metody>Wskaznik zageszczenia koryta - Proctora.

5.2.2. Podsypka pod nawierzchnie z kostki betonowej

W przygotowanym korycic nalezy rozscieli¢ podsypke cementowo — piaskowa 1 : 4
o grubosci 3 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, wyprofilowana i zaggszczona tak, aby urzadzenie zageszczajace pozostawialo
ledwo widoczny $lad.

Na podsypke (warstwg wyréwnawczg) pod plyty betonowe sze§ciokatne nalezy stosowaé piasek gruby wg PN-B-06712 |1]. Grubo$¢
podsypki i warunki jej stosowania powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazaniami InZyniera.

5.2.3. Ukladanie kostki brukowej betonowej

Kostke i plyty uklada si¢ na podsypce uprzednio wykonanej w taki sposob, aby szczeliny miedzy 3 mm. Kostke nalezy uktadaé
ok. 1,5 cm+kostkami wynosity 2 wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zaggszezeniu.

Po ulozeniu kostki szczeliny nalezy wypelni¢ piaskiem (lub innym materialem zaaprobowanym przez Inzyniera) a nastepnie
zamies¢ powierzchnig ulozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi do ubijania nawierzchni.

Do ubijania wykonanej nawicrzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z oslona z tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka
i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztaltek.

Do zaggszezenia nawierzehni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetnié
szczeliny materialem do wypelnienia i zamies¢ nawierzchnig. Szeroko$¢ spoin nie powinna przekraczaé 2 mm, a na zewnetrznych partiach
tuku - 4 mm.

Kostki lub plyty peknigte powinny by¢ wymienione na cale.

4.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D.00.00.00. ,, Wymagania ogélne” pkt.6
2. Ocena jakosci rob6t i cech geometrycznych nawierzchni

Kontrola powinna dotyczy¢ prawidlowosci wykonania poszezegdlnych elementéw, zgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja
Projektowa i ST. Sprawdzenie powinno si¢ odbywac zaréwno w trakcie wykonywania robot, jak i po ich zakonczeniu.

W zaleznosci od ocenianych cech i asortymentéw sprawdzenia dokonuje si¢ wizualnie przez pomiar lub badania.

Przed przystapieniem do robot Wykonawcea wykona badania wszystkich materialow zgodnie z niniejsza ST i przedstawi stosowne
atesty lub aprobaty techniczne.

Nalezy sprawdzi¢:
1. cechy geometryczne nawierzchni:
. nierdwnosci podiuzne nie powinny przekraczaé 1 cm,

2. spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancjg
0,5%.+ pomiar w punktach charakterystycznych niwelety,

3. rzedne nawierzchni — réznice pomigdzy rz¢dnymi wykonanej nawierzchni
i projektowanymi nie powinny przekraczaé + | ¢m i - 2 cm, pomiar w punktach charakterystycznych niwelety,

4. szerokos¢ nawierzchni — 2 cm, pomiar w punktach charakterystycznych, ttolerancja wynosi

1. podsypke — grubo$¢ podsypki 1.5 cm,+sprawdza si¢ w 10 losowo wybranych punktach, tolerancja
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2. prawidlowos¢ ulozenia kostki:

1. pomiar szerokodci oraz powiazania spoin,

2. sprawdzenic rodzaju i gatunku Kostki,

3. kontrola prawidlowosci wykonania szczelin dylatacyjnych,
3

prawidtowoéé ubicia kostki — osiadanie kostek nie powinno by¢ dostrzegane po swobodnym jednokrotnym opuszczeniu ubijaka o
masie 25 kg z wysokosci 15 cm na poszczegolne kostki,

4. prawidlowos¢ wypelnienia spoin — poprzez wykruszenie zaprawy na dlugosci okoto 10 em i zmierzeniu glebokosci wypelnienia
zaprawg oraz sprawdzeniu przyczepnos$ci zaprawy do kostki w trzech losowo wybranych miejscach,

5 - - - . . - " - . 5 2.
5. sprawdzenie konstrukcji nawierzchni — w losowo obranym miejscu i po rozebraniu nawierzchni na powierzchni okoto 0,1 m™;
sprawdzenie jakosci podsypki na podstawie analizy sitowej,

6.  sprawdzenie wiazania kostki — wyrywkowo w kilku miejscach poprzez oglgdziny nawierzchni,

5. OBMIAR ROBOT

1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST DM.00.00.00. . Wymagania ogélne” pkt.7

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST | wymaganiami Inzyniera Kontraktu, jezeli wszystkie pomiary, z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6, daly wyniki pozytywne.

2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1m” (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.
8. Odbidr robot
8.1. Ogblne zasady odbioru robét podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdine™ pkt. 8
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja; wykonanie koryta i podsypki.
9. Podstawa platnosci
3. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w ST DM.00.00.00. ., Wymagania ogdine™ pkt.9
9.2. Cena jednostki obmiarowej:
Cena | m” wykonanego wjazdu i wyjazdu obejmuje:

e roboty pomiarowe i oznakowanie robot,

®  dostarczenie materialow na migjsce wbudowania,

®  wykonanie koryta z wyprofilowaniem i zaggszczeniem oraz wywozem nadmiaru gruntu,

®  rozscielenie | zaggszczenie podsypki cementowo - piaskowej,

e uloZenie i ubicie kostki,

®  wypelnienie spoin,

®  piclegnacja przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,

®  przeprowadzenie wymaganych badan i pomiardw,

e  przeprowadzenie pomiarow geodezyvinych powykonawczych,
10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy.
1. PN-88/B-06250 Beton zwykly.
2. PN-86/B-06712 Kruszywo mineralne do betonu.
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne do betonu.
4. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka.
5. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek.
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.
7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog i ulic

parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.

34



D-04.02.01. WARSTWA  ODSACZAJACA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z przebudowa drogi gminnej polozonej na dz.nr.689/1 , 689/2.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot okreslonych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem warstw gr. 10cm na
poszerzeniach.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi. odpowicdnimi polskimi normami i z okre$leniami podanymi w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt | 4.

1.5. Ogdbine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D.00.00.00 ,.Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. materialy

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odcinajacych sg:
nn) piaski,
00)zwir i mieszanka,

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1. Kruszywa do wykonania warstw odcinajacych (podsypki) powinny spefniaé nastepujace warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

Dys
e <5

Dia materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw podsypki warunek szczelnosci musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie
Jjest ukladana na warstwie odcinajacej.
b) zageszczalnoscei, okreslony zaleznodcia:

&
It
SR
s |2
v
wn

Piasek stosowany do wykonywania warstw podsypki powinien spelnia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

2.5. Skiadowanie materiatéw
2.5.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy podsypkowej nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe
i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczyé kruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Podtoze w miejscu skladowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D.00.00.00 , Wymagania ogolne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawea przystgpujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazaé sie mozliwoécia korzystania z
nastepujacego sprzgtu;
pp) rowniarek,
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qq) walcow statycznych,
rr) piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. transport

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materialami. nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. wykonanie robét

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D.00.00.00 ,.Wymagania ogéine™
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

PodtoZe gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D.02.01.01.
1D.02.03.01. ,.Roboty ziemne™ oraz D.04.01.01  Koryto wraz z profilowaniem
i zageszczaniem podioza”.

Warstwy podsypki powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacia projektowa, z
tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach roéwnoleghych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigeie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie
wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki lub innego sprzgtu. z zachowaniem
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubosé rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej
zageszezeniu osiagnigto grubosé projektowana.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapic do jej zaggszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynac od krawedzi
i stopniowo przesuwa¢ pasami podiuznymi czesciowo nakladajacymi sig, w Kierunku jej osi. Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalezy rozpoczynac od dolnej krawedzi
i przesuwac pasami podluznymi czesciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Zageszezanie nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zageszezenia nie mnigjszego od 1,0 wedlug normalngj préby
Proctora, dla miejsc postojowych i od 0,98 dla pozostatych, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zaggszczenia nalezy
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

Wilgotnosé kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10% jej
wartosci. W przypadku, gdyv wilgotnosé kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i
napowictrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia
wody i rownomiernie wymieszac.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakoéci robot podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan oraz atesty Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3,

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréow

Cazgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych
i zaggszczenia warstwy odsaczajacej i odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow warstwy odsaczajacej

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwos¢ badan | pomiarow
1 Szerokos¢ warstwy 10 razy na I km

2 | Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na | km

4 | Spadki poprzeczne 10 razy na | km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog ekspresowych, co 100
m dla pozostatych drog

wn

Rzedne wysokosciowe

¢ | Uksztaitowanie osi w planie & co 25 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach dla autostrad i drog ekspresowych, co 100
m dla pozostatych drog




7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej. lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?*
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

8 | Zageszczenie. wilgotno$é kruszywa w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych fukow poziomych.
6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ roznié od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10 em -5 cm.

6.3.3. Rownosé warstwy

Nieréwnosci podiuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata. zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7].
Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrows lata. Nieréwnosci nie moga przekraczaé
20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowq z
tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe
Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.
6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub
0 wigeej niz = 5 cm dla pozostalych drog.

6.3.7. Grubos¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowe;j
z tolerancja +1 c¢cm, -2 cm.

6.3.8. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by¢ mnigjszy od 1.0
dla parkingow i od 0,98 dla chodnikéw.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badaé wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé kruszywa powinna by¢ réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny byé
naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtomie zaggszczone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D.00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
m’ (metr kwadratowy) wykonania warstwy podsypki,

8. odbidr roboét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. podstawa platnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Cena wykonania 1m* warstwy podsypki kruszywa obejmuje:
§S) prace pomiarowe,

tt) dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materialu
o grubodei i jakodei okreslonej w dokumentacii projektowej i specyfikacji techniczne;,

uu) wyrownanie uozonej warstwy do wymaganego profilu,
VV)zageszezenie wyprofilowanej warstwy,
wW) przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

XX) utrzymanie warstwy.
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0. przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

3. PN-B-l1111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne, Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

6.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanic modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obciazenie plyta

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i lata

8.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

D-04.04.02 Nawierzchnia z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie/analogia/
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudowa drogi gminnej potozonej na dziatkach 689/1 | 689/2
.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot ja
k wpkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie o frakcji 0-31.5mm /mieszanka optymalna/
- grubosci 15 jezdni .

Ustalenia zawarte sg w OST D-04.04.00 , . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 1.3,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mieszanki, kiora stanowi
warstw¢ nosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST
D-04.04.00 _Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczqce robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 1.5.

2. materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo lamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziarn zwira wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych 1 bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne™ pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. sprzet
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 3.

4. transport
Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne™ pkt 4.

5. wykonanie robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 5.2,

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne™ pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiolami przy WP od 20 do 30% lub
powyzej 70%, szczegblowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogodlne” pkt 5.4,

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, zgodnic z zasadami okreslonymi w OST D-
04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. kontrola jakosci robét

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakoéci robot podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 6.2

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwose oraz zakres badan i pomiarow kontrolnych w czasie robét podane w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne™ pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w OST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw., Wymagania og6lne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogéine” pkt 6.5,

7. obmiar robét

7.1. Ogéine zasady obmiaru rob6t
Ogélne zasady obmiaru robot podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.
8. odbior robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.
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9. podstawa platnosci

9.1. Ogéline ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m? podbudowy obejmuije:
YY¥)prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
ZZ) oznakowanie robot,
aaa) sprawdzenie i ewentualna naprawe podloza,
bbb) przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

cee) dostarczenie mieszanki na migjsce whudowania,
ddd)  rozlozenie mieszanki,
eee) zageszczenie rozlozonej mieszanki,

fff) przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w speeyfikacji technicznej,
ggg) utrzymanie podbudowy w czasie robot,

10. przepisy zwigzane

Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”™ pkt 10.
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D —0{]1.03.04 PRZEBUDOWA KABLOWYCH LINHI TELEKOMUNIKACYJNYCH PRZY PRZEBUDOWIE I BUDOWIE
DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru przebudowy
kablowych linii telekomunikacyjnych przy przebudowie drogi gminnej polozonej na dz.,nr.689/1, 689/2.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak
pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty oméwione w SST majg zastosowanie do . regulacji pionowej studni oraz wykonania oslon dwudzielnych z rurHDP O
srednicy 40mm dla kabli kolidujacych z przebiegiem remontowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.  Kanalizacja kablowa - zespdl ciagow podziemnych z wbudowanymi studniami przeznaczony do prowadzenia kabli
telekomunikacyjnych.

1.4.2.  Kanalizacja magistralna - kanalizacja kablowa wiclootworowa przeznaczona do kabli linii magistralnych, migdzycentralowych,
migdzymiastowych okregowych i posrednich.

1.4.3.  Kanalizacja rozdzielcza - kanalizacja kablowa jedno- lub dwutorowa przeznaczona do kabli linii rozdzielczych.

1.4.4.  Blok kanalizacji kablowej - blok betonowy z jednym lub wieloma otworami stosowany do zestawicnia ciagow kanalizacji
kablowej.

1.4.5.  Ciag kanalizacji - bloki kanalizacji kablowej lub rury ulozone w wykopie jeden za drugim i polaczone pojedynczo lub w
zestawach pozwalajacych uzyskaé potrzebna liczbg otwordéw kanalizacji.

1.4.6.  Studnia kablowa - pomieszczenia podziemne wbudowane miedzy ciagi kanalizacji kablowej w celu umozliwienia wciagania,
montazu i konserwacji Kabli.

1.4.7.  Studnia kablowa magistralna - studnia kablowa wbudowana miedzy ciagi kanalizacji magistralnej.

1.4.8.  Studnia kablowa rozdzielcza - studnia kablowa wbudowana migdzy ciagi kanalizacji rozdzielczej.

1.4.9.  Studnia kablowa szafkowa - studnia kablowa przed szafka lub rozdzielnica kablowa.

1.4.10. Szafka kablowa - metalowe lub z mas termoplastycznych pudlo wraz z konstrukcja wsporcza do montazu glowic kablowych.

1.4.11. Kablowa sie¢ miejscowa - sie¢ laczy telefonicznych z urzadzeniami liniowymi, laczaca centrale telefoniczne migdzy soba oraz
centrale telefoniczne ze stacjami abonenckimi,

1.4.12.  Sie¢ migdzycentralowa - cze$é linii miejscowej obejmujaca linie laczace centrale telefoniczne w jednym miescie.

1.4.13.  Siec abonencka - czgsé sieci miejscowej od centrali migjscowej do aparatow telefonicznych,

1.4.14.  Sie¢ magistralna - cz¢é¢ linii abonenckiej obejmujaca linie od szafek kablowych do glowic, puszek i skrzynek kablowych.
1.4.15.  Sie¢ rozdzielcza - czgsé linii abonenckiej obejmujaca linie od szafek kablowych do glowic, puszek i skrzynek kablowych.
1.4.16. Lacze - zestaw preewodow i urzadzen migdzy centralami, centralg a aparatem abonenckim.

1.4.17. Tor abonencki - para zyl kablowych lub napowietrznych migdzy centrala a aparatem telefonicznym.

1.4.18. Tor migdzycentralowy - dwie lub trzy zvly w linii pomiedzy centralami w jednym miescic.

1.4.19. Telekomunikacyjna linia kablowa dalekosi¢zna - linia wybudowana z kabli typu dalekosigznego.

1.4.20. Telekomunikacyjna linia kablowa migdzymiastowa - linia laczaca co najmniej dwie centrale miedzymiastowe.

1.4.21. Telekomunikacyjna linia kablowa wewnatrzstrefowa - linia laczaca centrale okregowa z centrala miedzymiastowa.
1.4.22. Odcinek wzmacniakowy - odcinek linii kablowej miedzy dwoma sasicdnimi stacjami wzmacniakowymi.

1.4.23. Dlugoé¢ trasowa linii kablowej lub jej odcinka - dlugoéé przebiegu trasy linii bez uwzglednienia falowania i zapaséw kabla,
1.4.24. Dlugos$¢ elektrvezna - rzeczywista dlugos¢ zmontowanego kabla z uwzglednieniem falowania i zapaséw kabla.

1.4.25. Falowanie kabla - sposdb ukladania kabla, przy ktorym dlugo$é kabla uktadanego jest wigksza od diugosei trasy, na ktorej uklada
si¢ kabel.

1.4.26. Zespol pupinizacyjny - cewka lub odpowiednio potaczony zespol cewek pupinizacyjnych w obudowie.

1.4.27. Pupinizacja - wmontowanie w kabel dalekosi¢zny cewek, ktorych zadaniem jest zrownanie reaktancji pojemnosciowej z
reaktancja indukcyjna kabla.
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1.4.28. Pozostate okreslenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00
.Wymagania ogolne™.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét
Ogdblne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 . .Wymagania ogélne”.

2. materiaty

2.1. Ogdine wymagania

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne”.
Materialy do budowy kablowych linii telekomunikacyjnych nabywane sa przez Wykonawce u wytworcow. Kazdy material musi
miec atest wytworcy stwierdzajacy zgodno$é¢ jego wykonania z odpowiednimi normami.

2.2. Materialy budowlane

® (Cement

Do wykonania studni kablowych zaleca si¢ stosowanie cementu portlandzkiego, spetniajacego wymagania normy PN-88/B-30000
[43].

Cement powinien by¢ dostarczony w opakowaniach spelniajacych wymagania BN-88/6731-08 [S0] i sktadowany w suchych i
zadaszonych pomieszczeniach.

2.2.2.  Piasek
Piasek do budowy studni kablowych i do ukladania kabli w ziemi powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04 [1].

2.2.3. Woda

Woda do betonu powinna byé .odmiany 17, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250 [2]. Barwa wody powinna odpowiadac¢
barwie wody wodociagowej. Woda nie powinna wydziela¢ zapachu gnilnego oraz nie powinna zawiera¢ zawiesiny, np. grudek.

2.3. Elementy prefabrykowane
1. Prefabrykowane studnie kablowe

Prefabrykowane studnie kablowe powinny byé¢ wykonane z betonu klasy B 20 zgodnie z norma PN-88/B-06250 [3].

Studnie kablowe i jej prefabrykowane elementy moga by¢ skladowane na polu skladowym nie zabezpieczonym przed wplywami
atmosferycznymi. Elementy studni powinny by¢ ustawione warstwami na wyroéwnanym podlozu, przy czym poszczegdlne odmiany nalezy
uktada¢ w oddzielnych stosach.

2.3.2.  Bloki betonowe plaskie

Bloki betonowe ptaskie powinny by¢ zgodne z BN-74/3233-15 [5].
Sktadowanie powinno byv¢ identyczne jak elementow studni kablowych.

2.4. Materiaty gotowe
6.3.2. Rury z polichlorku winylu (PCW)

Stosowane do budowy ciagéw kanalizacyjnych rury z polichlorku winylu powinny odpowiada¢ normie PN-80/C-89203 [6].
Rury nalezy przechowywaé na utwardzonym placu, w nienastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed dzialaniem sit
mechanicznych.
2.4.2.  Elementy studni kablowych
Do budowy studni kablowych nalezy stosowac nastgpujace ich cz¢sci:
— wietrznik do pokryw odpowiadajacy BN-73/3233-02 [44],
— ramy i pokrywy odpowiadajace BN-73/3233-03 [45],
— wsporniki kablowe odpowiadajace BN-69/9378-30 [46].
Powyzsze elementy powinny by¢ skladowane w pomieszczeniach suchych 1 zadaszonych.
e Szafki kablowe
Budowane w ciagach kanalizacii teletechnicznej szafki kablowe powinny by¢ zgodne z norma BN-86/3223-16 [47].
Szafki kablowe metalowe i z tworzyw sztucznych nalezy przechowywac w suchych i zadaszonych pomieszczeniach.
2.4.4.  Skrzynki kablowe

Skrzynki kablowe instalowane na stupach kablowych powinny by¢ zgodne z norma BN-80/3231-25 [14] i BN-80/3231-28 [15].
Skrzynki kablowe powinny byé przechowywane w suchych pomieszczeniach i nie narazone na uszkodzenia mechaniczne.

2.4.5.  Zespoly i skrzynie pupinizacyjne

Zespoly i skrzynie pupinizacyjne powinny odpowiada¢ normie BN-79/3223-02 [48].

Skrzynie zespolow pupinizacyjnych powinny byé przechowywane w pozycji normalnej pracy, zabezpieczone przed
bezposrednim dzialaniem promieni stonecznych.

Zespoly pupinizacyjne luzem powinny by¢ przechowywane w opakowaniu fabrycznym, w pozycji pionowej, w temperaturze od
0°C do 30°C i wilgotnosci nie wigkszej niz 80%.

5.4.5. Kable
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Typy kabli telekomunikacyjnych, ich pojemnosei i $rednice 2yl ustala si¢ w uzgodnieniu z urzedem telekomunikacyjnym
odpowiednim dla danego terenu.

Zastosowane kable powinny odpowiada¢ wymogom odpowiednich norm wg wykazu w punkcie 10.1 OST.

Kable telekomunikacyjne dostarczane sq na bebnach drewnianych, ktorych wielkosci okreslone sa w normie PN-76/D-79353 [7] 1
zaleza od $rednicy kabla i jego powloki.

Kazdy beben jest nacechowany numerem wielkosci i numerem ewidencyjnym oraz nastgpujacymi znakami i napisami:

— nazwa i znakiem fabrycznym producenta,

— strzatka wskazujaca kierunek obrotéw bgbna przy toczeniu.

Do jedne;j z tarcz bgbna przymocowana jest tabliczka, na ktorej podany jest typ kabla, jego dtugos¢ i cigzar oraz producent.
Stosuje si¢ nastgpujace typy kabli:

1) Kable kanatowe - w liniach kablowych kanalowych powinny by¢ stosowane telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji papierowej i
powloce ofowianej (TKM). wg PN-85/T-90310 [10] i PN-85/T-90311 [11] oraz telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji
papierowo-powietrznej i powloce polietylenowej z zapora przeciwwilgociowa (XTKMwX) wg PN-83/T-90331 [12]. W uzgodnieniu z
odpowiednim urzedem telekomunikacyjnym mozna stosowac telekomunikacyjne kable migjscowe o izolacji polietylenowe] (XTKMX)
wg PN-83/T-90330 [13].

2) Kable ziemne - w liniach kablowych ziemnych powinny by¢ stosowane telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji papierowej i
powloce olowianej opancerzone wg PN-85/T-90311 [11].

W uzgodnieniu z urzedem telekomunikacyjnym mozna stosowac telekomunikacyjne kable migjscowe o izolacji polietylenowej wg PN-
83/T-90330 [13] oraz o izolacji i powloce polietylenowej z zapora przeciwwilgociowa, nicopancerzone i opancerzone z oslong
polictylenowa lub polwinitowa, wg PN-83/T-90331 [12].

3) Kable nadziemne - w odeinkach nadziemnych kablowych powinny by¢ stosowane telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji
papierowej i powloce olowianej (TKM). wg PN-85/T-90311 [11] oraz o izolacji i powloce z tworzyw termoplastycznych wg PN-83/T-
90330 [13]. llos¢ czworek w tych kablach nie moze przekroczyc 30.

4) Kable dalekosi¢zne - do budowy telekomunikacyjnych linii kablowych dalekosi¢znych nalezy stosowaé nastgpujgce kable:

i) dalekosigzne symetryczne z wigzkami parowymi, o izolacji polietylenowej piankowej i o powloce aluminiowej, nicopancerzonej i
opancerzonej z ostonami ochronnymi wg PN-84/T-90340 [24], PN-84/1-90341 [25]. PN-84/T-90342 [26].

i1} dalekosigzne symetryczne z wiazkami czwdrkowymi, o izolacji polietylenowej i 0 powloce olowianej, z ostonami ochronnymi wg
PN-84/T-90345 [27]. PN-84/T-90346 [51], PN-84/T-90347 [28],

iii) dalekosigzne symetryczne z wiazkami czworkowymi, o izolacji papierowo-powietrznej i polistyrenowo-powietrznej, o powloce
metalowej, z oslonami ochronnymi wg PN-87/T-90350 [52], PN-87/T-90351 [29]. PN-87/T-90352 [30].

iv) miejscowe z zytami o izolacji papierowej i powloce olowianej, nieopancerzone i opancerzone z ostonami ochronnymi wg PN-85/T-
90310 [10]. PN-85/T-90311 [11],

v) migjscowe z zylami o izolacji i powloce polietvlenowe;j lub stalowej. nieopancerzone i opancerzone z ostonami ochronnymi wg PN-
83/T-90330 [13], PN-83/T-90331 [12], PN-83/T-90332 [31], a takze ekranowane o powloce stalowej wg WT-84/K-187 [32],

vi) dalekosigzne wspétosiowe z parami typu 1.2/4.4 i 2.6/15 o powlokach olowianych i aluminiowych, nieopancerzone i opancerzone
wg WT-86/K-01.02 [33] 1 WT-86/K-245.02 [34].

vii) dalekosiezne rozdzielcze z wiazkami czworkowymi i parowymi o izolacji polietylenowej piankowej i o powloce olowianej,
odpowiednio wg WT-80/K-132 [35] i WT-80/K-133 [36].

viit)dalekosi¢zne z wigzkami czworkowymi o izolacji piankowej. ekranowe, o powloce stalowej, z ostona polietylenowa wg WT-84/K-
186 [37].
Ustalenie typu kabla, ilosci zyl, rodzaju izolacji i ostony ze wzgledu na przebudoweg, a nie budowe linii kablowej nalezy do

odpowiedniego Zaktadu Radiokomunikagji 1 Teletransmisji.

3. sprzet

3.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosc
wykonywanych robot, zarowno w migjscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wyladunku materialow, sprzgtu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawceg powinien uzyskac akceptacje Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, OST, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprzet do budowy kablowych linii telekomunikacyjnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania przebudowy kablowych linii telekomunikacyjnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzetu, w zaleznosci od zakresu robdt gwarantujacych wlasciwa jakosé robot:

= ubijak spalinowy,

= #urawik hydrauliczny,

- sprezarka powietrzna spalinowa, przewozna,
= weiagarka mechaniczna kabli,

- weiagarka rgczna kabli,

== miernik sprz¢zen pojemnosciowych,

= sprezarka powietrzna, spalinowa, przewozna.
- megomierz,

b mostek kablowy,

- generator poziomu do 20 kHz,

= miernik poziomu do 20 kHz,

= przestuchomierz,

- koparka jednonaczyniowa kolowa,
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— urzadzenie do przebi¢ poziomych,

= ciagnik balastowy,

== koparka na podwoziu gasiennicowym,

- Zzuraw samochodowy 6 t,

- ciagnik siodlowy z naczepa,

— plugoukladacz kabli na ciagniku gasiennicowym,
= ciagnik gasiennicowy,

= miernik pojemnosci skutecznej,

- zespOt pradnicowy jednofazowy do 2,5 kVA,
- probnik wytrzymatosci izolacji,

s wzmacniacz heterodynowy,

— miernik opornosci pozomnej,

= poziomoskop,

- rownowaznik nastawny,

- transformator symetryczny,

= wzmacniacz mocy,

o oscyloskopowy miernik sprzgzen.
4. transport

4.1. Wymagania ogdine

Wykonawca jest obowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii
projektowej, OST, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

4.2. Transport materiatow i elementoéw

Wykonaweca przystepujacy do przebudowy kablowych linii telekomunikacyjnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
z nastepujacych srodkow transportu, w zaleznosci od zakresu robot:

— samochod skrzyniowy,

— samochéd samowyladowezy,
— samochod dostawczy,

— przyczepa dluzycowa,

— przyczepa do przewozu kabli,
— przyczepa niskopodwoziowa.

Na srodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, ukladane
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworcg dla poszezegolnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robét

Przy przebudowie i budowie drog wystepujace kablowe linie telekomunikacyjne. ktore nie spelniaja wymagan norm BN-73/8984-
05 [8]. BN-76/8984-17 [17]. BN-88/8984-17/03 [38] i BN-89/8984-18 [42] podlegaja przebudowie.

Technologia przebudowy uzalezniona jest od warunkow technicznych wydawanych przez uzytkownika linii, ktéry w sposob
o0golny okresla sposob przebudowy.

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to kolizyjne kablowe linie telekomunikacvjne nalezy przebudowac
zachowujac nastgpujaca kolejnosé robét:

— wybudowa¢ nowy niekolidujacy odcinek linii majacy identyczne parametry techniczne jak linia istnicjaca,

— wykonac¢ polaczenie nowego odcinka linii z istnigjacym poza obszarem kolizji z droga. przy zachowaniu ciaglosci pracy poszczegolnych
obwodow linii,

— zdemontowac kolizyjny odcinek linii.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy [53].

Demontaz kolizyjnych odcinkéw kablowych linii telekomunikacyjnych nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST oraz zaleceniami uzytkownika tych urzadzen.

Wykonawca ma obowiazek wykonania demontazu linii w taki sposob. aby demontowane elementy nie zostaly zniszczone i
znajdowaly si¢ w stanie poprzedzajacym demontaz.

W przypadku niemoznosci zdemontowania elementow bez ich uszkodzenia, Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera i
uzyskac od niego zgodg na ich uszkodzenie lub zniszczenie.

W szczegoinych przypadkach Wykonawca moze pozostawic elementy linii bez demontazu, o ile uzyska na to zgodg Inzyniera.

Wykopy powstale po demontazu elementow linii powinny by¢ zasypane zaggszczonym gruntem i wyrdwnane do poziomu
terenu. Wskaznik zaggszczenia powinien byc rowny 0,85.

Wykonaweca przekaze nieodplatnie uzytkownikowi zdemontowane materialy.
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5.1.1.  Kanalizacja teletechniczna

5.1.1.1. Lokalizacja kanalizacji

Wazdiuz drég kanalizacja kablowa powinna by¢ ulozona rownolegle do osi drogi poza pasem drogowym lub za zgoda zarzadu
drogowego w pasie drogowym, zgodnie z ustawa nr 60 Rady Ministrow [54].

5.1.1.2. Usytuowanie studni kablowych

Studnie kablowe powinny by¢ usytuowane w nastgpujacych miejscach kanalizacji:

6.3.5. na prostej trasie kanalizacji oraz w miejscach zmian poziomu kanalizacji - studnie przelotowe,
6.3.6. na zatomach trasy - studnie narozne,

6.3.7. na odgal¢zieniach kanalizacji - studnie odgalezne.

638 przed szafkami kablowymi - studnie szafkowe,

6.39. na zakonczeniach kanalizacji - studnie koficowe.

5.1.1.3. Diugos¢ przelotéw migdzy studniami

Dlugos¢ przelotow migdzy sasiednimi studniami nie powinna przekraczaé:
i) 120 m migdzy studniami magistralnymi dla kanalizacji z rur stalowych lub blokow betonowych,
ii) 150 m migdzy studniami magistralnymi dla kanalizacji z rur PCW,
ili) 100 m migdzy studniami rozdzielczymi SK2 dla kanalizacji z rur stalowych lub blokdw betonowych,
iv) 120 m migdzy studniami rozdzielczymi SK2 dla kanalizacji z rur PCW,
v) 50 m migdzy studniami rozdzielczymi SK2 i SK1 dla kanalizacji z rur stalowych i blokéw betonowych,
vi) 70 m migdzy studniami rozdzielczymi SK2 i SK1 dla kanalizacji z rur PCW.

54.1. Gigbokos¢ utozenia kanalizacji

Glgbokos¢ ulozenia kanalizacji powinna by¢ taka, aby najmniejsze pokrycie liczone od poziomu terenu lub chodnika do gérnej
powierzchni kanalizacji wynosilo:
i) 0.7 m dla kanalizacji magistralnej,
it) 0,6 m dla kanalizacji rozdzielczej 2-otworowej,
iii) 0,5 m dla kanalizacji rozdzielczej 1-otworowej.

Przy przejsciach pod jezdnig gleboko$¢ utozenia kanalizacji powinna by¢ taka, aby odlegloé¢ od nawierzchni nie byla mnicjsza
od 0.8 m. W przypadkach uwarunkowanych trudnosciami technicznymi dopuszcza si¢ zmniejszenie glgbokosci ulozenia kanalizacji do 0,4 m
Jesli jest zbudowana z rur PCW i 0.2 m jesli jest zbudowana z blokow betonowych.

5.1.1.5. Prostoliniowos¢ przebiegu

Kanalizacja powinna, na odcinkach migdzy sasiednimi studniami, przebiega¢ po linii proste;j.
Dopuszczalne odchylenia osi kanalizacji z blokdw betonowych od linii prostej wynosza:
1) 3 cm przy przelocie migdzy studniami do 30 m,
i) 5 cm przy przelocie migdzy studniami od 30 do 50 m,
iii) 7 cm przy przelotach migdzy studniami od 50 do 75 m,
iv) 10 em przy przelotach migdzy studniami od 75 do 100 m,
v) 12 cm przy przelotach migdzy studniami od 100 do 120 m.
Dopuszczalne odchylenia osi kanalizacji od linii prostej dotycza miegjsc, w ktorych konieczne jest ominigcie przeszkod
terenowych.
W celu ominigcia przeszkod ciagi kanalizacji z rur PCW moga by¢ wygigte tak, aby promien wygigcia nie byl mniejszy od 6 m.

® Spadek kanalizacji

Kanalizacja powinna by¢ ukfadana ze spadkiem od | do 3%. Przy wprowadzaniu do komor kablowych spadek mozna zwigkszy¢
do 2%, a do budynkdw do 5%.

5.1.1.7. Ciagi kanalizacji
1.4.1. Wymagania ogolne

llos¢ otworow kanalizacji powinna by¢ ustalona w uzgodnieniu z urzedem telekomunikacyjnym odpowiednim dla danego terenu.
L1722, Zestawy z blokow betonowych

Do zestawow kanalizacji z blokow betonowych nalezy stosowa¢ bloki betonowe wg BN-74/3233-15 [5].

5.1:1.7:3. Zestawy z rur PCW

Do zestawow kanalizacji z rur PCW nalezy stosowac rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu o $rednicy 120 mm (110
mm) i grubosciach $cianek nie mniejszych od 2 mm wg BN-80/C-89203 [6].

542, Roboty ziemne
5.1.8.1. Trasa kanalizacji
Wytyczona w terenie trasa kanalizacji kablowej powinna by¢ zgodna z podana w dokumentacji projektowej.

5.1.8.2. Glgbokos¢ wykopow

Glgbokosci wykopow podane s w tablicy 3 normy BN-73/8984-05 [8]. W przypadkach przewidywanej rozbudowy kanalizacji
wykopy powinny by¢ odpowiednio glgbsze.
5.1.8.3. Szerokos¢ wykopow

Szerokosci wykopow podane sa w tablicy 4 normy BN-73/8984-05 [8].

®  Przygotowanie wykopow
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Wykopy powinny byé tak przygotowane, aby spelnialy wymagania podane w punkcie 5.9 normy BN-73/8984-05 [8]. Sciany
wykopow powinny by¢ pochyle,

5.1.8.5. Wyrownanie i wzmocnienie dna wykopu

Przed ulozeniem kanalizacji dno wykopu powinno by¢ wyrdwnane i uksztaltowane ze spadkiem zgodnie z wymaganiami pkt 3.6
normy BN-73/8984-05 [8]. W gruntach malo spoistych na dno wykopu nalezy ulozy¢ fawg z betonu k1. B20 o grubosci co najmniej 10
<m.

5.1.9.  Ukladanie ciggow kanalizacji
5.1.9.1. Ukiadanie blokéw betonowych

Ukladane bloki betonowe powinny byé oczyszczone. Na odcinku od studni do studni bloki powinny by¢ ukladane bez zalaman i
wyhoczen w pionie i poziomie. Migjsce stykow blokéw, po polaczeniu ich kolkami stalowymi z preta o srednicy 8 mm, powinny by¢ polane
woda i pokryte zaprawg z betonu kl. B20 szerokosci okolo 10 ¢cm i grubosci co najmniej 2 cm.

Po zestawieniu dwich kolejnych blokéw powinna by¢ sprawdzona wspélostowosé obu blokow za pomoca sprawdzianu wg BN-
76/3238-13 [9].

5.1.9.2. Ukiadanie rur PCW

Z pojedynczych rur PCW nalezy tworzy¢ zestawy kanalizacji wg ustalonych z urzgdem telekomunikacyjnym ilosci otworow w
warstwach.

Odleglosci pomigdzy poszczegdlnymi rurami w warstwie nie powinny by¢ mniejsze od 2 ¢m, a migdzy warstwami od 3 em. Na
przygotowane dno wykopu nalezy ulozyé jedna lub kilka rur w jednej warstwie. W przypadku ukladania nastgpnych warstw, ulozong
warstwe rur nalezy zasypac piaskiem lub przesianym gruntem, wyrownac i ubija¢ ubijakiem mechanicznym.

5.1.10. Zasypywanie kanalizacji
6. Zasypywanie kanalizacji z blokéw betonowych

Zasypywanie ciagow kanalizacji z blokow betonowvch nalezy rozpoczynac od zasypania przestrzeni miedzy Sciankami wykopu i
bocznymi $ciankami blokéw piaskiem lub rozkruszonym gruntem.

Nastepne bloki powinny by¢ zasypane rozdrobnionym gruntem w warstwie o grubo$ci okolo 10 em bez ubijania. a z kolei
warstwami rodzimego gruntu o grubosci po okolo 20 cm ubijajac kazda warstwe ubijakami mechanicznymi.

6.3.4. Zasypywanie kanalizacji z rur PCW

Ostatnia, gérna warstwe kanalizacji z rur PCW nalezy przysypac piaskiem lub przesianym gruntem do grubosci przykrycia nie
mniejszej od 5 cm. a nastepnie warstwa piasku lub przesianego gruntu grubosci okolo 20 ¢cm. Nastgpnie nalezy zasypaé wykop gruntem
warstwami co 20 cm i ubijaé ubijakami mechanicznymi.

5.1.11. Kanalizacja kablowa na mostach i wiaduktach

Ciagi kanalizacji w konstrukgji zelbetowej mostéw i wiaduktow powinny byé budowane z blokéw betonowych, rur PCW lub rur
stalowych.

® Skrzyzowania i zblizenia kanalizacji

6.3.1.  Trasa kanalizacji

Na skrzyzowaniach z jezdniami trasa kanalizacji powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w punkcie 5.1.8.1 ninigjszej
OST i zlokalizowana pod katem 90° do osi jezdni z dopuszczalng odchytka 15° Pod projektowanymi drogami kanalizacje teletechniczna
nalezy uklada¢ w wykopach przed robotami drogowymi, a pod jezdniami istnigjacymi metoda poziomego wiercenia sprzg¢tem dostgpnym
Wykonawey i zaakceptowanym przez Inzyniera.

544 Skrzyzowania i zblizenia z urzgdzeniami podziemnymi

Przy skrzyzowaniach z innymi urzadzeniami podziemnymi Kanalizacja kablowa powinna znajdowaé si¢ w zasadzie nad tymi
urzadzeniami. Inne rozwiazania dopuszcza si¢ tylko w wyjatkowych przypadkach, gdy pokrycie kanalizacji gora byloby mniejsze od
wymaganego wg pkt 5.1.4 ninigjszej OST.

Najwazniejsze dopuszczalne odleglosci w rzucie pionowym lub poziomym migdzy krawgdziami ciagéw kanalizacji a innymi
urzadzeniami podziemnymi nie powinny by¢ mniejsze od podanych w tablicy 5 normy BN-73/8984-05 [8].

5.2. Studnie kablowe

5.2.1.  Stosowane typy studni kablowych

Na ciagach kanalizagji kablowej nalezy stosowa¢ studnie kablowe wg klasyfikacji i wymiarow zgodnych z wymaganiami normy
BN-85/8984-01 [4].
Studnie kablowe nalezy stosowac wg zasad:
a) SKI1 -kanalizacja 1-otworowa rozdzielcza,
b) SK2 - kanalizacja 2-otworowa rozdzielcza,
c) SK6 - kanalizacja od 2 do 6 otwordw magistralna,
d) SKI2 - kanalizacja od 6 do 12 otworow magistralna,
e) SK24 - kanalizacja od 12 do 24 otworéw magistralna,
f) SKS - przed szatkami kablowymi.

5.2.1.1. Wykonywanie studni bezposrednio na budowie

Studnie bezposrednio na budowie powinny by¢ wykonywane zgodnie z norma BN-73/8984-05 [8] i typowa dokumentacja na nie.
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5.2.1.2. Wykonywanie studni z prefabrykatow

Wykonywanie studni kablowych z prefabrykatow powinno by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w typowej dokumentacji na te
studnie (katalog).

5.3. Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe

5.3.1.  Stosowane typy kabli
Typy stosowanych kabli podaje si¢ w punkcie 2.4.6 OST.

5.3.2.  Pupinizacja kabli

Jesli przebudowywane telekomunikacyjne linie miejscowe sa pupinizowane, w przebudowie nalezy zachowal parametry
elektryczne pupinizowanych czworek.

21. Ukladanie kabli w kanalizacji

Ukfadanie kabli w kanalizacji powinno by¢ wykonywane z zachowaniem nastepujacych postanowien:
i) w pierwszej kolejnosci nalezy zajmowaé otwory w dolnej warstwie ciagu kanalizacji, a do jednego otworu nie wolno weiggaé wigcej
niz:
- 1 kabel, jezeli srednica zewnetrzna jest wigksza od 50 mm,
- 2 kable, jezeli suma ich $rednic nie przekracza 75% $rednicy otworu,
— 3 iwigcej kabli, jezeli suma ich $rednic nie przekracza wielkosei srednicy otworu kanalizaciji,
ii) w studniach kablowych kable powinny by¢é ulozone na wspornikach kablowych, kable nie powinny si¢ krzyzowaé migdzy soba. promien
wygigcia kabla TKM nie powinien by¢ mnigjszy od 10-krotnej jego srednicy, a kabla XTKM od 12-krotnej jego Srednicy.

a) Ukladanie kabli w ziemi

Kable ziemne sieci miejscowej powinny by¢ ulozone réwnolegle do osi drogi i rownolegle do ciagow innych urzadzen
podziemnych,

Kabel ziemny powinien by¢ ulozony w wykopie linia falista, przy czym zwigkszenie dlugosci na falowanie powinno wynosi¢ co
najmniej 2%o, a na terenach zapadlinowych co najmnigj 2% dlugosci trasowej.

Glgbokos§¢ ulozenia kabla w ziemi liczona od powierzchni do odziezy nie powinna by¢ mnigjsza od 0.8 m. W miejscach
skrzyzowania kabla z innymi urzadzeniami podziemnymi dopuszcza si¢ zmniejszenie tej odleglosci do 0.5 m.

Przy zlaczach kablowych w ziemi, zapasy kabli nie powinny by¢ mnigjsze od 0,25 m, a przy skrzyni pupinizacyjnej od 0,5 m
z kazdej strony zlacza lub skrzyni.

5.3.5.  Zawieszanie kabli

Kable linii nadziemnych nalezy zawieszaé na linkach nosnych lub drutach. zakoficzonych napreznikami $rubowymi wg BN-
70/3233-05 [49].
Odleglos¢ migdzy sasiednimi haczykami zawieszonymi na lince nosnej lub drucie, powinna wynosic:
- 0,25 m - dla kabli o srednicy do 18 mm,
- 0.3 m - dia kabli o $rednicy powyzej 18 mm.
Wysokos¢ zawieszenia kabla od drog nie powinna by¢ mnigjsza od 3.5 m w odniesieniu do najnizej polozonego punktu kabla od
powierzchni terenu.

5.3.6.  Wprowadzenie kabli na slupy kablowe

Odcinek kabla wprowadzony do skrzynki kablowej na slupie linii napowietrznej powinien by¢ zabezpieczony ostona ochronng
lub rurqg z PCW do wysokosci 3 m w gorg i 0.5 m w dot od powierzchni ziemi. Przy stupie powinien by¢ ulozony zapas kabla.

Wprowadzone na stup kable nalezy zakonczy¢ glowicami mocowanymi w skrzynkach kablowych 10 x 2 wg BN-80/3231-25 [14]
130 x 2 wg BN-85/3231-28 [15].

5.3.7. Montaz kabli

Zlacza na kablach obolowionych powinny odpowiada¢ wymaganiom normy BN-65/8984-11 [16]. Zlacza na kablach XTKMX
powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcja montazu [50].

5.3.8.  Skrzyzowania i zblizenia

® Skrzyzowania i zblizenia kabli ziemnych z drogami

Przejscie kabla ziemnego pod drogami powinno by¢é wykonane w rurach stalowych, betonowych lub innych o nie gorsze
wytrzymalosci mechanicznej, ukladanych zgodnie z wymaganiami BN-73/8984-05 [8].

5.3.8.2. Skrzyzowania kabli ziemnych z rurociagami

Przy skrzyzowaniu linii kablowej z rurociggiem podziemnym. kabel powinien by¢ ulozony nad rurociagiem. Jesli odlegtos¢ w
pionie migdzy rurociagiem a kablem mniejsza jest od podanych w tablicy 5 normy BN-76/8984-17 [17], nalezy stosowaé jako rurg ochronna
stalowa lub inng o nie gorszych wiasciwosciach na dtugosci po 1.0 m z obu stron miejsca skrzyzowania od gabarytu rurociggu.

5.3.8.3. Skrzyzowania telekomunikacyjnych kabli ziemnych z kablami
elektroenergetycznymi

Skrzyzowania telekomunikacyjnych kabli migjscowvch z elektroenergetycznymi liniami kablowymi powinny by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami PN-78/E-05125 [18].

54.6. Zblizenia telekomunikacyjnych kabli ziemnych z podbudowa linii
elektroenergetycznych

Zblizenia telekomunikacyjnej linii kablowej z podbudowa linii elektroenergetycznych powinny by¢ zgodne z PN-75/E-05100
[19].
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5.3.8.5. Najmniejsze dopuszczalne odleglosci kabla ziemnego od innvch urzadzen
i obiektow

— Najmniejsze dopuszczalne odlegloéci kabla ziemnego od innych urzadzen i obiektow podane sa w tablicy 5 normy BN-76/8984-
5.3.8.6. Skrzyzowania telekomunikacyjnych linii kablowych nadziemnych z drogami

Najmnigjsza dopuszczalna wysokosé zawieszenia telekomunikacyjnych kabli nadziemnych przy skrzyzowaniu z drogami
powinna wynosi¢ 5 m.
@  QOchrona linii kablowych
5.3.9.1. Zabezpieczenie kabli od uszkodzeit mechanicznych

Kabel ziemny powinien by¢ zabezpieczony od uszkodzen mechanicznych przykrywami kablowymi w  nastgpujacych
przypadkach:
i) nacalym przebiegu w terenie zabudowanym oraz dodatkowo po 10 m z kazdej strony granicy zabudowy.
ii) przy zblizeniach z kablami elektroenergetycznymi i innymi urzadzeniami podziemnymi o odleglo$ciach mniejszych od 1.0 m - na calej
dlugosci zblizenia.
5.3.9.2. Zabezpieczenie kabli od wytadowan atmosferycznych

W miejscach wprowadzenia toréw napowietrznych do kabli sieci miejscowej nalezy w skrzynkach kablowych na slupach
stosowac zespoly odgromnikowo-bezpiecznikowe.

5.3.9.3. Kontrola ci$nieniowa szczelnosci powlok kabli
W sieciach miejscowych nalezy stosowaé bezpiecznikowy system kontroli cisnieniowej kabli wg BN-76/8984-26 [20]. Kontrolg
cisnieniowa powinny by¢ objgte kable migdzycentralowe i magistralne.

5.3.10. Znakowanie telekomunikacyjnych kabli miejscowych

®  Wymagania ogolne

Trwala i wyrazng numeracje nalezy umieszcza¢ na szatkach kablowych, kablach, glowicach oraz puszkach i skrzynkach
kablowych. Numeracje nalezy wykonaé za pomoca szablonéw wg BN-73/3238-08 [21].

5.3.10.2. Znakowanie kabli

Znakowanie kabli w kanalizacji powinno byé wykonane w studniach kablowych za pomocg opasek oznaczeniowych wg BN-
72/3233-13 [22] z wyraznie odcisnigtymi numerami.

Oznaczenie poloZenia kabla ziemnego w miejscach, w ktorych brak jest stalych i trwalych obiektow, powinno by¢ wykonane
slupkami oznaczeniowymi wg BN-74/3233-17 [23].

5.4. Telekomunikacyjne kable wewnatrzstrefowe i dalekosieine

®  Uwagi ogolne
Zasady budowy telekomunikacyjnych kabli wewnatrzstrefowych (okr¢gowych) i dalekosigznych (migdzymiastowych) sa
Jjednakowe i dlatego w dalszej czg$ci ninigjszej OST nie rozroznia si¢ tego podziatu.
5.4.2. Stosowane typy kabli
Typy kabli podaje si¢ w punkcie 2.4.6.
5.4.3.  Wybor trasy linii kablowej

5.4.3.1. Usytuowanie linii kablowej wzdtuz drog

Trasa przebiegu linii kablowej wzdluz drog powinna by¢ usytuowana poza pasem drogowym w odleglosci co najmniej 1 m od
jego granicy.
Na odcinkach drég przechodzacych przez tereny zabudowane, zalesione, zalewowe i bagniste lub zajgte przez rozne obiekty nie
pozwalajace na dotrzymanic wymagan zblizen i skrzyzowan, dopuszcza si¢ usytuowanie kabla odpowiednio w pasie drogowym:
- w koronie drogi na poboczu jezdni, na terenach bezpoérednio zabudowanych bez odcinkéw lub terenow zalewowo-bagnistych,
- poza korona drogi - w przypadkach, gdy poza pasem drogowym istnieja tereny zalesione lub zadrzewione,
- w koronie drogi na poboczu za zgoda zarzadu drogi.
Odleglosé utozonego kabla od istniejacego lub projektowanego zadrzewienia drogowego powinna wynosi¢ co najmniej 2 m
liczac od lica pnt drzew.
Odcinki instalacyjne kabli powinny by¢ tak utozone, aby zlgcza kablowe i skrzynie pupinizacyjne byly usytuowane w miegjscach
zapewniajacych trwale poziome ich polozenie.

5.4.4.  Dobor oston zlaczowych i muf

Oslony ztaczowe i mufy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i1 SST oraz dostosowane do typu kabla, srednic i liczby
2yt oraz érednicy zewnegtrznej kabla, jak rowniez warunkow $rodowiskowych.

5.4.5.  Odcinki pupinizacyjne

Nominalna dlugosé odeinka pupinizacyjnego powinna wynosi¢ 1700 m + 2%. Dtugosé ta powinna by¢ jednakowa dla calej lini,
z dopuszczalng réznicg migdzy sasiednimi odcinkami pupimizacyjnymi £ 10 m.

e Ukladanie kabli w ziemi

5.4.6.1. Wymagania ogéine
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Odcinki kabli mogg by¢ ukladane r¢eznie lub za pomoca maszyn. Zastosowana technologia ukladania kabli w ziemi powinna
zapewni¢ wlasciwe ulozenie kabli.
Kable w ziemi powinny by¢ uktadane bez naprezen z falowaniem 0,3% dlugosci.
Przy zmianie kierunku trasy linii kablowej promien gigcia kabla nie moze by¢ mnigjszy od:
- 20-krotnej $rednicy zewnetrznej - w przypadku kabli wspolosiowych,
- l16-krotnej srednicy zewnetrznej - w przypadku kabli symetrycznych z zytami z izolacjg polistyrenowo-powietrzna.
- 13-krotnej srednicy zewngtrznej - w przypadku kabli symetrycznych z powloka otowiana.

6.3.3 Glgbokos¢ uktadania kabli

Glgbokos¢ ulozenia kabla w ziemi mierzona od dolnej powierzchni kabla utozonego na dnie rowu powinna wynosic:
= 1 m - dla kabli z torami wsp6losiowymi oraz symetrycznymi dla systemow 60-krotnych i wyzszych,
- 0.8 m - dia pozostatych kabli symetrycznych.

5.4.6.3. Zapasy kabli

W czasie ukladania kabli nalezy pozostawi¢ nastgpujace zapasy kabli:
- w miejscach styku dwoch odeinkow fabrykacyjnych: koncéwki kabli dla wykonania ztacza powinny zachodzi¢ na siebie na
dlugosé 1,5 m,
- przy zlaczach na kablach symetrycznych nalezy przewidzieé zapasy po 0,3 m z kazdej strony ztacza,
= przy zlaczach na kablach wspotosiowych nalezy przewidzie¢ zapasy po 0,5 m z kazdej strony zlacza,
- przy skrzyniach pupinizacyjnych nalezy przewidzie¢ utozenie zapasow po 1,5 m z kazdej strony skrzyni.

5.4.6.4. Oznaczenie przebiegu kabla

W dokumentacji powykonawczej linii kablowej powinny by¢ zwymiarowane wzdluznie i poprzecznie:
£ przebieg kabla,
= polozenie ztaczy, skrzyn pupinizacyjnych, stacji wzmacniakowych, przepustow dla kabla oraz zapasow kabla.
Domiarowanie powinno by¢ wykonane do istniejacych w terenie obicktow stalych lub do slupkow oznaczeniowych ustawionych
w czasie budowy linii kablowej. Nalezy stosowac stupki oznaczeniowe (SO) lub oznaczeniowo-pomiarowe wg BN-74/3233-17 [23].

5.4.7.  Ukladanie kabli w kanalizacji kablowej
5.4.7.1. Odcinki instalacyjne

Odcinki instalacyjne kabli powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.
1) Znakowanie kabli

Kable w studniach kablowych powinny by¢ oznaczone opaskami kablowymi wg BN-78/3233-13 [24] zawierajacymi numer
kabla.

28. Skrzyzowania i zblizenia
5.4.9.1. Wymagania ogolne

Przebieg linii kablowej powinien by¢ wykonany tak. aby liczba miejsc kolizyjnych z innymi urzadzeniami byla jak najmniejsza.
Skrzyzowanie kabli z drogami powinno by¢ pod katem 90° z dopuszczalna odchyikg do 15°,

6.3.6.  Skrzyzowania i zblizenia z drogami

Na skrzyzowaniach z drogami kable powinny byé ulozone w kanalizacji kablowej lub tez w rurach ochronnych stalowych,
betonowych lub grubodciennych z PCW ulozonych zgodnie z wymaganiami wg BN-73/8984-05 [8].
Rury ochronne powinny by¢ ulozone poziomo na calej szerokosci drogi i co najmniej po 0,5 m poza krawedzie drogi. Przy
kazdym konicu rury ochronnej powinien by¢ utozony zapas kabla o diugosci co najmniej 1 m.
Rury ochronne powinny by¢ ukladane na gigbokosei:
- co najmniej 1.2 m od powierzchni drog autostradowych,
= co najmniej 1.0 m od gérnej powierzchni drog pozostalych,
- co najmniej 0,5 m pod dnem rowu odwadniajacego.
W przypadku réwnoleglego usytuowania trasy linii kablowej w pasie drogowym odlegios¢ kabla powinna wynosi¢ co najmniej;
- I m od krawedzi rowu odwadniajacego lub linii podstawy nasypu,
- I m na zewnatrz od krawgdzi jezdni, jezeli istnieje koniecznod¢ usytuowania kabla w koronie drogi,
- 0.5 m od krawgdzi jezdni, w chodniku lub pasie zicleni.

5.4.9.3. Skrzyzowania i zblizenia z rurociggami

Przy skrzyzowaniu z rurociagami podziemnymi kable nalezy ukiada¢ nad rurociagami w rurach ochronnych.

Dlugoéé rury powinna przekraczaé o 1 m szerokosé¢ obrysu rurociggu z kazdej jego strony. Dopuszcza sie zabezpieczenie kabla
blokami betonowymi wg BN-79/8976-78 [39].

Dopuszcza si¢ rowniez utozenie kabla pod rurociagami, jezeli gorna powierzchnia jego ulozenia jest na glebokosci mnigjszej niz
0,5 m. W tym przypadku kabel powinien by¢ utozony w rurze ochronnej lub zabezpieczony pustakami kablowymi wg BN-79/8976-78 [39].

5.4.9.4. Skrzyzowania i zblizenia z kablami elektroenergetycznymi
Skrzyzowania i zblizenia telekomunikacyjnych linii kablowych z liniami kablowymi elektroenergetycznymi powinny by
wykonane wg PN-76/E-05125 [18].
5.4.9.5. Skrzyzowania i zblizenia z napowietrznymi liniami elektroenergetycznymi
i stacjami transformatorowymi

Skrzyzowania i zblizenia telekomunikacyjnych linii kablowych z napowietrznymi liniami elektroenergetycznymi i stacjami
transformatorowymi powinny by¢ wykonane wg PN-75/E-5100 [19].
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5.4.10. Ochrona linii kablowych

5.4.10.1. Ochrona kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi

Kable ulozone bezposrednio w ziemi powinny byé¢ dodatkowo zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi w
nastepujacych przypadkach:
® na terenach zabudowanych miast, osiedli 1 wsi - w granicach zabudowy i po 10 m poza granica,
® w migjscach ulozenia zlaczy kablowych, skrzyni pupinizacyjnych oraz po 1 m poza tymi migjscami,
® w miejscach potozonych w odleglosci mniejszej niz 2 m do stupow linii telekomunikacyjnych lub elektroenergetyczaych, a takze od
drzew na terenie lesnym.
Kable utozone bezposrednio w ziemi zabezpiecza si¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi przez:
- ulozenie nad kablem tasmy ostrzegawczej w kolorze zoltym z napisem ,,Uwaga kabel” - w polowie glgbokosci utozenia kabla.
- ulozenie nad kablem ksztaltek ceramicznych, przykryw betonowych lub zelbetowych wg BN-72/3233-12 [40] na 10 cm warstwie
piasku lub rozkruszonego gruntu.

5.4.10.2. Ochrona kabli ziemnych przed wyladowaniami atmosferycznymi

Ochrona kabli ulozonych w ziemi przed wyladowaniami atmosferycznymi powinna by¢ wykonana zgodnie z wytycznymi
ochrony odgromowe;j telekomunikacyjnych kabli dalekosieznych o powlokach metalowych.

54.3. Ochrona kabli przed korozja

Kable telekomunikacyjne powinny byé zabezpieczone przed dzialaniem korozji elektrochemicznej przez zastosowanie ochrony
biernej i ochrony katodowej zgodnie z PN-77/E-05030/00 1 01 [41].

5.4.104. Ochrona ci$nieniowa linii kablowych

Wszystkie linie kablowe migdzymiastowe i wewnatrzstrefowe powinny byé szezelne, a wige osrodki tych kabli powinny by¢
trwale zabezpieczone przed dostgpem wilgoci za pomoca powlok kablowych. Linie kablowe powinny by¢ poddane kontroli cisnieniowej z
automatycznym dopetnieniem gazu wg BN-76/8984-26 [20]

6. kontrola jakosci robét

6.1. Ogdine zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogélne™.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robét przy przebudowie linii kablowej.

Wykonawca ma obowiazek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inzynierowi zgodnosci
dostarczonych materiatow i realizowanych robot z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami OST, SST i PZJ.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomic Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Po wvkonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Inzyniera,

Wykonawca powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktora moze kontynuowaé dopiero po
pisemnej akceptacji odbioru przez Inzyniera.

Kontrola jakosci robét telekomunikacyjnych powinna odbywaé sig w obecnosei przedstawicieli urzedu telekomunikacyjnego i
zaktadu radiokomunikacji i teletransmisji. Jako$¢ robot musi uzyskaé akeeptacje tych instytucii.

6.2. Kanalizacja teletechniczna

Kontrola jakosci wykonania kanalizacji teletechnicznej polega na sprawdzeniu:
- trasy kanalizacji przez ogledziny uporzadkowania terenu wzdluz ciagow kanalizacji w miejscach studzien kablowych,
- przebiegu kanalizacji na zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
- prawidiowoséci wykonania ciagéw kanalizacji polegajacej na sprawdzeniu droznosci rur, wykonania skrzyzowan z obiektami,
- prawidlowosdci budowy studni kablowych polegajacej na sprawdzeniu wymagan normy BN-85/8984-01 [4].

6.3. Telekomunikacyjne kable miejscowe

Kontrola jakosci wykonania przebudowy telekomunikacyjnych kabli miejscowych polega na sprawdzeniu:
- tras kablowych,
— skrzyzowan i zblizen kabli doziemnych,
- ochrony linii kablowych,
= szezelnosei powlok,
- zabezpieczenia kabli przed korozja.
Wymagania dotyczace powyzszych czynnosci podane sa w punkcie 7.2 normy BN-76/8984-17 [17].
Ponadto nalezy przeprowadzi¢ proby i badania elektryczne na zgodnos¢ z punktem 4 normy BN-76/8984-17 [17).

6.4. Telekomunikacyjne kable dalekosiezne

Kontrola jakosci wykonania przebudowy telekomunikacyjnych kabli dalekosigznych polega na sprawdzeniu:
- montazu kabla i jego elementow poprzez ogledziny.
- wymiarow,
- materialow,
- poprawnosci doboru $rednic zyl i pojemnosci jednostkowych,
< doboru oston zlaczy i muf,
- dtugosci odcinkow pupinizacyjnych,
- glgbokosci ulozenia kabla w ziemi.
= wykonania zblizen i skrzyzowan linii kablowej.
- montazu zlaczy kablowych,
- ochrony przed uszkodzeniami mechanicznymi,
- ochrony od wyladowan atmosferycznych,
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- ochrony cisnieniowej,
- wykonania srodkow ochrony przed korozja.
Ponadto nalezy przeprowadzi¢ proby badania i pomiary elektryczne na zgodnoé¢ z wymaganiami punktu 11 nomy BN-89/8984-
18 [42].

6.5. Ocena wynikéw badan

Przedstawiona do odbioru kablowa lini¢ telekomunikacyjna nalezy uzna¢ za wykonang zgodnie z wymaganiami normy, jezeli
sprawdzenia i pomiary podane w  rozdziale 6 OST daly dodatni wynik.

Elementy linii i kanalizacji, ktére w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaly oceng ujemna, powinny by¢ wymienione lub
poprawione i ponownie zgloszone do odbioru.

7. obmiar robét

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne”.

Obmiaru robot dokona¢ nalezy w oparciu 0 dokumentacj¢ projektowa i ewentualnie dodatkowe ustalenia. wynikle w czasie
budowy, akceptowane przez Inzyniera.

Jednostka obmiarowg kablowych linii telekomunikacyjnych jest kilometr.

8. odbiér robét

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.
Po wykonaniu przebudowy kanalizacji teletechnicznej i kabli telekomunikacyjnych do eksploatacji, Wykonawea zobowiazany
Jjest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastgpujace dokumenty:

— aktualng powykonawcza dokumentacje projektowa,

— geodezyjng dokumentacj¢ powykonawcza.

— protokdly z dokonanych pomiarow,

— protokoly odbioru robot zanikajacych,

— protokot odbioru robot przez wlasciwy urzad telekomunikacyjny i zaklad radiokomunikacji i teletransmisji.

9. podstawa platno$ci

Platnos¢ za jednostkg obmiarowa nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena jakoéci wykonanych robdt na podstawie
atestow producenta urzadzen, ogledzin i pomiaréw sprawdzajacych.
Cena wykonania robot obejmuje:

— roboty przygotowawcze,

— dostarczenie i zmontowanie urzadzen,

— uruchomienie przebudowywanych urzadzen,

— zdemontowanie kolizyjnych odcinkéw linii,

— transport zdemontowanych materialow,

— przeprowadzenie prob i konserwowanie urzadzen w okresie gwarangji,

— wykonanie inwentaryzacji urzadzen telekomunikacyjnych.

10. przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek.

2 PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

3. PN-88/B-06250 Beton zwykly.

4. BN-85/8984-01 Telekomunikacyine sieci kablowe migjscowe. Studnie kablowe. Klasyfikacja | wymiary.

3. BN-74/3233-15 Bloki betonowe plaskie.

6. BN-80/C-89203 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PCW).

7. PN-76/D-79353 Begbny kablowe.

8 BN-73/8984-05 Kanalizacja kablowa, Ogolne wymagania i badania.

9. BN-76/3238-13 Narzedzia teletechniczne i przybory pomocnicze. Sprawdzian do ukladania blokéw betonowych.

10. PN-85/T-90310 Telekomunikacyjne kable miejscowe z wigzkami czworkowymi o izolacji papierowej i powloce
otowianej. Ogolne wymagania i badania.

1. PN-85/T-90311 Telekomunikacyjne kable miejscowe z wiazkami czworkowymi o izolacji papierowej, o powloce
olowiangj, nieopancerzone i opancerzone.

12. PN-85/T-90331 Telekomunikacyjne kable migjscowe z wiazkami czworkowymi, pgezkowe, o izolacji polietylenowe;j z
zapora przeciwwilgociowa, nieopancerzone i opancerzone z ostong polietylenowa lub polwinitowa.

13. PN-83/T-90330 Telekomunikacyjne kable miejscowe z wiazkami czwérkowymi, peczkowe, o izolacji polietylenowej.
Ogolne wymagania i badania.

14. BN-80/3231-25 Skrzynka kablowa 10/20.

15. BN-85/3231-28 Skrzynki kablowe 30-parowe.

16. BN-65/8984-11 Zlacza lutowane. Wymagania techniczne.

17. BN-76/8984-17 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Ogdlne wymagania.

18. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

19. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.

20. BN-76/8984-26 Kontrola ci$nieniowa kabli telekomunikacyjnych. System z automatycznym dopetniaczem gazu. Ogélne
wymagania i badania.
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21. BN-73/3238-08 Telekomunikacyijne linie napowietrzne i kablowe sieci migjskiej. Szablony do znakowania.

22, BN-72/3233-13 Telekomunikacyjne linie kablowe. Opaski oznaczeniowe.

23. BN-74/3233-17 Telekomunikacyjne linie kablowe. Slupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe.

24. PN-84/T-90340 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetrvczne z wiazkami parowymi, o izolacji polietylenowej

piankowej. Ogolne wymagania i badania.

25. PN-84/T-90341 Telekomunikacyjne kable dalekosiezne symetryczne z wiazkami parowymi, o izolacji polietylenowej

piankowej, o powloce aluminiowej z oslong ochronna polietylenowa.

26. PN-84/T-90342 Telekomunikacyjne kable dalekosi¢zne symetryczne z wiagzkami parowymi, o izolacji polietylenowej

piankowej, 0 powloce aluminiowej. opancerzone, w ostonach z materialow termoplastycznych.

2% PN-84/T-90345 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetryczne 2z wiazkami czworkowymi o  izolacji

polietylenowej piankowej. Ogélne wymagania i badania.

28. PN-84/T-90347 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetryczne z wiazkami czworkowymi o izolacji
polietylenowej piankowej i o powloce olowianej, opancerzone, z ostonami ochronnymi z
tworzyw termoplastycznych.

29, PN-87/T-90351 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetryczne o izolacji papierowo-powietrznej i powtoce
olowianej. Rodzaje kabli.

30. PN-87/T-90352 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetryczne o izolacji polietylenowo-powietrzngj i
powloce olowiangj. Rodzaje kabli.

31. PN-83/T-90332 Telekomunikacyjne kable migjscowe z wiazkami czworkowymi, pgczkowe, o izolagji
polietylenowej, o powloce stalowej, spawanej, falowanej, z oslong polietylenowa lub
polwinitowa.

32, WT-84/K-187 Telekomunikacyjne kable miejscowe peczkowe, o izolacji polietylenowej. ekranowane o
powloce stalowej spawanej, falowanej i ostona polietylenowa.

33, WT-86/K-094.02 Telekomunikacyjne kable dalekosigine z parami wspolosiowymi matowymiarowymi. o powloce
aluminiowej, nieopancerzone | opancerzone, 2z oslonami ochronnymi z tworzyw
termoplastycznych.

34, WT-86/K-245.02 Telekomunikacyjne kable dalekosi¢zne z parami wspotosiowymi normalnowymiarowymi, o
powloce metalowej, opancerzone, z oslonami polietylenowymi,

35. WT-80/K-132 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne rozdzielcze z wiazkami czworkowymi o izolacji
polietylenowej piankowej i 0 powloce olowianej.

36. WT-80/K-133 Telekomunikacyjny kabel rozdzielczy z wiazkami parowymi o izolacji polietylenowej piankowej
i_powloce olowiane;.

37. WT-84/K-186 Telekomunikacyjne kable dalekosiezne rozdzielcze z wiazkami czworkowymi o izolacji
polictylenowej piankowej, ekranowane w powtoce stalowej. z oslona polietylenowa,

38. BN-88/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci migjscowe. Linie kablowe. Ogolne wymagania i badania.

39. BN-79/8976-78-78 Pustak kablowy.

40. BN-72/3233-72 Prefabrykowana przykrywa zelbetowa.

41. PN-77/E-05030/00  i01 Ochrona przed korozja. Ochrona katodowa. Wspdlne wymagania i badania. Ochrona
metalowych czgéei podziemnych.

42. BN-89/8984-18 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosigzne. Ogélne wymagania i badania.

43. PN-88/B-30000 Projekty budowlane. Obliczenia statvczne.

44. BN-73/3233-02 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Wietrznik do pokryw.

45. BN-73/3233-03 Ramy i oprawy pokryw.

46. BN-69/9378-30 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Wsporniki kablowe.

47. BN-86/3223-16 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Szafki kablowe.

48. BN-79/3223-02 Telekomunikacyjne linie kablowe. Zespoly pupinizacyjne i skrzynie zespoléw pupinizacyjnych.

49. BN-70/3233-05 Haczyk i opaski do zawieszania telefonicznych kabli miejscowych.

50, BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

5L PN-84/T-90346 Telekomunikacyjne linie dalekosigzne symetryczne z wigzkami czworkowymi o izolacji
polietylenowej piankowej i 0 powloce aluminiowej z ostona ochronng polietylenowa.

52 PN-87/T-90350 Telekomunikacyjne kable dalekosigzne symetryczne o powloce olowianej. Ogdlne wymagania i
badania.

10.2. Inne dokumenty

53. Instrukcja montazu telefonicznych kabli migjscowych o izolacji papierowo-powietrznej i powloce polietylenowej z zaporg
przeciwwilgociowa (XTKM) - ZBL - 1970 r.

54. Ustawa Rady Ministrow nr 60 z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych.

55. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Maszyn Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy

wykonywaniu robot budowlano-montazowych i rozbidrkowych. Dziennik Ustaw Nr 13 z dnia 10 kwietnia 1972 r.
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